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Lue kayttdohje, oheinen lisdlehti “Takuu- ja muut ohjeet” seka tédman kayttdohjeen
' lopussa olevan linkin kautta l6ytyvat ohjeet ja tiedot kokonaan. Noudata annettuja

®  ohjeita. Sailytd ndméa ohjeet ja anna ne mukaan laserlaitteen seuraavalle kayttéjalle.

Manuaalinen pyoriva laser

— Tarkka vaakalinjaus

— Lisapystytasoitus

— Helppo kallistuskulmiin kohdentaminen

— Laserin kayttotavat: pistetoiminto, skannaus, pydrinta ja kasivastaanotto

- Luotisuora-toiminto lattian- ja katonrajassa tydskentelyn synkronointiin

- Sinkkipainevalua olevan jalustan avulla laite pysyy pitkdan tukevasti paikallaan

— SpotLite-Marking: Estaa tehokkaasti parallaksivirheet. Vertailukorkeuksien
merkitseminen helppoa

Yleiset turvallisuusohjeet

— Kayta laitetta yksinomaan ilmoitettuun kayttotarkoitukseen teknisten tietojen mukaisesti.

— Mittari ja sen tarvikkeet eivét ole tarkoitettu lasten leikkeihin.
Sailytd ne poissa lasten ulottuvilta.

- Rakennemuutokset ja omavaltaiset asennukset laitteeseen ovat kiellettyja.
Talloin raukeavat laitteen hyvaksynté- ja kayttoturvallisuustiedot.

- Al3 aseta laitetta mekaanisen kuorman, korkean lampétilan, kosteuden tai voimakkaan
tarinan aiheuttaman rasituksen alaiseksi.

— Laitetta ei saa kdyttaa, jos yksi tai useampi toiminto ei toimi tai jos paristojen varaustila
on alhainen.

Turvallisuusohjeet
Luokan 2 laserin kayttd

Lasersateilya!

Ala katso séteeseen!
Laser luokka 2
<1mW:-515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017

— Huomaa: Al3 katso lasersateeseen, dl& mydskaan heijastettuun siteeseen.

- Al suuntaa lasersadetta kohti ihmisia.

— Jos 2-laserluokan lasersade osuu silmaan, sulje ja pida silmasi kiinni ja kdanna paasi
heti pois lasersateesta.



— Al4 katso lasersdteeseen tai sen heijastumaan optisella laitteella
(esim. luuppi, mikroskooppi tai kaukoputki).

— Ala kaytd laseria silmien korkeudella (1,40 - 1,90 m).

— Peitd heijastavat ja kiiltavat seka peilipinnat, kun kaytat laserlaitetta.

— Yleisella kulkuvaylalla tydskennellessasi rajaa lasersade suluilla ja seindkkeilla
ja merkitse lasersade varoituskilvin.

Turvallisuusohjeet
Sahkémagneettinen sateily

— Mittauslaite tayttaa EMC-direktiivin 2014/30/EU sahkdmagneettista sietokykya koskevat
vaatimukset ja raja-arvot.

— Huomaa kayttorajoitukset esim. sairaaloissa, lentokoneissa, huoltoasemilla
ja sydantahdistimia kayttavien henkildiden I&heisyydessa. Sateilylla voi olla
vaarallisia vaikutuksia sahkaisissa laitteissa tai se voi aiheuttaa niihin hairigita.

Kalibrointi

Mittalaite tulisi kalibroida ja testata saanndllisesti sen tarkkuuden ja hyvan toiminnan
varmistamiseksi. Kalibrointivaliksi suosittelemme 1 - 2 vuotta. Ota sita varten tarvittaessa
yhteys laitteen jélleenmyyjaan tai suoraan UMAREX-LASERLINER-huolto-osastoon.

Paristojen asennus

Avaa paristokotelon kansi ja aseta

paristot merkintdjen mukaisesti paikoilleen.
Tarkista, ettd navat asettuvat oikein.

Virranhallinta

Paristojen

Paristot on vaihdettava tai akku ladattava, kun punainen merkkiledi vilkkuu jatkuvasti.
Ulkoisen verkkolaitteen kytkenta

Kun kytket ulkoisen verkkolaitteen, laitteen sisélla olevat akut ohitetaan. Pydrivan
laiteosan verkkolaitteella ei voi ladata akkuja. Kaytd vain sopivaa Laserliner-verkkolaitetta.
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Kiinteat kahvat
Kéyttotaulu
Pystylibelli Z
Paristokotelo
5/8" kierreliitin
Pydrintapaa

Paristokotelo
5/8" kierreliitin
Vaakalibelli X
Vaaitusruuvi B
Vaakalibelli Y

Kayttotaulu

cHw=xxpUvozzr

Vaaitusruuvi C

Luotisuora lasersade
Vaaitusruuvi A

Nopeus / kulma-alue

Virta On / Ei

Infrapunasateen vastaanottoalue
Ledit

Kasivastaanotintoiminto
Skannaustoiminto
Pydrintatoiminto



SensoCommander — Lisimahdollisuuksia valinnaisvarusteilla
SensoCommander toimii seka kauko-ohjaimena etta laserin vastaanottimena.

SensoCommander 120: 1 IR-signaalin 13hto
(Diodit takasivulla) 2 Lasersateen vastaanottokentts
3 Spotlite-merkkausledi
4 LED-ndyttd
10 5  Kiinnitysruuvi
N 6  Yleiskiinnitin
4 7  Kiinnitysvipu
8  Paristokotelo
9 9 Kayttotaulu
10 Pyoriva merkintdura
8
(ruuvattu) =7 6 5
Kayttotaulu SC 120 11 Asema

12 Tyotahti / volyymi / kulmavyéhyke
15 @) Q) 11 13 ONOFF-painike
£

1 : o )
14 ) Kasivastaanotintila / vaihto:
12 tarkkuussaatoalue ¥
13

@ @ kasivarainen alue ¥

14 Scan-kayttotila
15 Pyorinta-kayttotila

AOC

Laservastaanottimissa on 2 toleranssialuetta: Tarkkuus- ja kasivarasaatoalue.
I SensoCommander 120 ilmoittaa ndma alueet merkkiledeilld: tarkkuussaato,

" vihreé ja kasivarainen saatoalue, oranssi.
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Tyoskentely SensoCommanderia kdyttaen (valinnainen)

SensoCommander pystyy tunnistamaan laservalon pitkalta
etdisyydelta. Siirtele SensoCommanderia lasersateen
kohdalla ylés- ja alaspain, kunnes keskimmainen néytto
on nakyvissa. Merkitse korkeus pyorivan merkkausuran
mukaan. Myo6s SpotLite ndyttaa mittauskorkeuden.

Yleiskiinnitin (valinnainen):

Vastaanotin voidaan kiinnittaa yleiskiinnittimelld mittalattaan.
Yleiskiinnitin tyénnetaan laservastaanottimeen ja kiinnitetadn
ruuvilla mittalattaan. Vastaanotin irrotetaan avaamalla pikakiinnitin
nuolen suuntaan.

Vaakatasaus
Aloita vaaitus tasaamalla libelli (X) kiertamalla
vaaitusruuveja (A) ja (B). A

I Katso aina libelliin kohtisuorasti, silloin libelli X

m  Vvaltyt lukemasta libellia vaarin.

Tasaa seuraavaksi vaaitusruuvista (C)

libelli ().
foelli (¥ libelli Y

I Tarvittaessa toista kaikki vaiheet.
n

Pystytasaus

Aseta BCM pystysuoraan kahvojensa varaan
tai kiinnita laite jalustaan.

Tasaa nyt vain libelli (Z) tasausruuvista (C).




Kaytto

Kytke BCM:n virta:
Paina @ virtakytkinta 1 sekunti, BCM:n pyérintapaa alkaa pyoria. @)
Pyorintatoiminto on aktivoituna.

1. Pistetoiminto:

Pyoriva laser ldhettaa erittdin pitkalta
etdisyydelta tarkan pistemadisen lasersateen.
Siirry pistetoimintoon pienentamalla
laitteen pyorintanopeus nollaan miinus-

painikkeesta ©.

Kohdistuksen muuttaminen
@ pyorivalla laserilla

@ @ Senso Commanderilla

2. Skannaustoiminto:

Saat nakymaan voimakkaasti valaistun
segmeantin. Voit sadtaa sen leveytta ja
kohdistusta.

Toiminnon aktivointi

®  pyorivélla laserilla
@  Senso Commanderilla

Kohdistuksen muuttaminen Skannauskulman muuttaminen
Y@ pyorivalla laserilla ® O pyorivalla laserilla
©® @ Senso Commanderilla ® (® Senso Commanderilla
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3. Pyorintatoiminto:
360° pyoriva lasersade, kierrosnopeus
maks. 120 1/min

Toiminnon aktivointi

© pyorivalla laserilla

© Senso Commanderilla
Nopeuden muuttaminen
@ @ pyorivalla laserilla
® (® Senso Commanderilla

4. Kasivastaanotintila: X
Paras mahdollinen vastaanoton laatu tasaisena z

ja nopeana pysyvalla kierrosnopeudella (korkein

nopeus = 550 1/min). "‘%

Toiminnon aktivointi [a‘ y

® pyodrivalla laserilla
® Senso Commanderilla

Huomaa kaikissa toiminnoissa: Punainen ledi palaa, jos jokin toiminto on
saavuttanut aarikohtansa (esim. kierrosnopeuden maksimi, skannauskulman
suurin ala jne.).

Kalibrointitarkistuksen valmistelutoimet

Laserin kalibrointi on tarkistettavissa. Aseta laite kahden vahintaan 5 metrin

etdisyydella olevan seinan valiin keskikohdalle. Kéynnista laite. Optimaalinen

tarkistustulos edellyttaa kolmijalan kayttoa.

1. Merkitse piste A1 seinaan. (Pistetoiminolla)

2. Kaanna laite 180° ja merkitse piste A2. Pisteiden A1 ja A2 vilille muodostuu
vaakasuuntainen referenssilinja. Kalibroinnin tarkistus.

[ B
™ 8 i
]
i

2. > 180°

"% A2




Kalibroinnin tarkistus
3. Aseta laite merkityn pisteen A1 korkeudella mahdollisimman lahelle seinda, suuntaa
laite X-akselille.

I Merkitse vertailuruuviksi joko vaaitusruuvi A tai B. Oikaise laite vain toisella
= Vvaaitusruuvilla.

4. Kaanna laitetta 180° ja merkitse piste A3. Pisteiden A2 ja A3 vélinen erotus
on X-akselin toleranssi.
5. Toista Y- ja Z-akselin tarkistuksessa kohdat 3. ja 4.

3.
A1 < A2

£ A2

g =
4. 7 180° S A3

v A2

ﬁ\ A3

Uusi saatd on tarpeen, jos X-, Y- tai Z-akselien pisteiden A2 ja A3 valinen etaisyys
on enemman kuin 0,2 mm / m. Ota yhteys paikalliseen laitetoimittajaan tai
UMAREX-LASERLINER huolto-osastoon oder tai kalibroi laite itse seuraavien
ohjeiden mukaisesti.

Kalibrointi

6. Kun olet suorittanut vaiheet 1 - 4 ja siten selvittanyt pisteet A2 (referenssi)
ja A3 (poikkeama), vie piste A3 vastaavan vaaitusruuvin avulla pisteen
A2 paalle. Taman toimenpiteen aikana libellin kupla liikkkuu keskelta sivulle.

7. Irrota libellin suojatulpat. Kalibroi libelli ndkyviin tulleen )
kalibrointiruuvin avulla (kayta laitteen mukana toimitettua Kalbrointiruuvit

kuusiokoloavainta SW 2,5). Kalibrointi on valmis, kun libellin
kupla on jélleen keskell. ERrr=—m =]
5 Ty 5

8. Toista tdma menettely myds muiden akselien kohdalla. = |
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Ohjeet huoltoa ja hoitoa varten

Puhdista kaikki osat nihkealld kankaalla. Alé kdyté pesu- tai hankausaineita &laka
liuottimia. Ota paristo(t) pois laitteesta pitkan sailytyksen ajaksi. Sailyta laite puhtaassa
ja kuivassa paikassa.

Tekniset tiedot (Tekniset muutokset mahdollisia. 20W46)

Tarkkuus +0,2mm/m

Jakoprisman tarkkuus 20"

Pydrintdanopeus 0 ... 120 1/min saadettdva, 550 1/min vastaanottimelle
Vaaitus kasisadtod

Laserin aallonpituus 635 nm

Laser luokka 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)

Virransyottod 4 x 1,5V LR6 (AA)

Paristojen kayttoika n.40 h

Kayttoympaéristd 0°C ... 50°C, ilmankosteus maks. 80% rH, ei

kondensoituva, asennuskorkeus maks. 4000 m
merenpinnasta

Varastointiolosuhteet -10°C ... 70°C, ilmankosteus maks. 80% rH
Mitat (L x K x S) 175 x 150 x 135 mm

Paino 678 g (sis. paristot)
SensoCommander 120 (valinnainen)

Laserin vastaanottoalue maks. 120 m

Virransyotto 2 x 1,5V LRO3 (AAA)

Paristojen kayttoika n.70 h

EY-maaraykset ja havittaminen
Laite tayttaa kaikki EY:n sisélla tapahtuvaa vapaata
tavaravaihtoa koskevat standardit.
Tama tuote on sahkolaite. Se on kierratettava tai
hévitettdva vanhoja sahko- ja elektroniikkalaitteita
koskevan EY-direktiivin mukaan.
|

Lisatietoja, turvallisuus- yms. ohjeita:
http://laserliner.com/info?an=AAV



Leia completamente as instrucdes de uso, o caderno anexo , Indicaces adicionais
e sobre a garantia”, assim como as informacdes e indicagdes atuais na ligagao

de Internet, que se encontra no fim destas instrucdes. Siga as indicagdes ai
contidas. Guarde esta documentacéo e junte-a ao dispositivo a laser se o entregar
a alguém.

Laser rotativo manual
— Alinhamento horizontal exato
— Nivelamento vertical adicional
— Alinhamento f4cil de inclinaces
— Modos laser: modo de ponto, scan, rotacao e recetor manual
— Funcao de prumo para trabalho sincrono em solo e teto
— A plataforma especial de fundicdo de zinco sob presséo garante estabilidade a longo prazo
- SpotLite Marking: prevencéo efetiva de erros de paralaxe e marcacao facil
da altura de referéncia

Indica¢oes gerais de seguranca

— Use o aparelho exclusivamente conforme a finalidade de aplicacdo dentro
das especificagoes.

— Os aparelhos de medicédo e os seus acessérios nao sao brinquedos.
Mantenha-os afastados das criancas.

—N&o sdo permitidas transformacoes nem alteracoes do aparelho, que provocam
a extincdo da autorizacao e da especificacdo de seguranca.

—Nao exponha o aparelho a esforcos mecanicos, temperaturas elevadas, humidade
ou vibracoes fortes.

—Nao é permitido usar o aparelho se uma ou mais fungdes falharem ou a carga
da/s pilha/s estiver baixa.

Indicac6es de seguranca
Lidar com lasers da classe 2

Radiacao laser!
N&o olhe para o raio laser!
Classe de laser 2
<1 mW - 515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017

— Atencao: nao olhar para o raio direto ou refletido.

— Nao orientar o aparelho para pessoas.

— Se uma radiacao de laser da classe 2 entrar nos olhos, feche conscientemente os olhos
e afaste imediatamente a cabeca do raio.

12 D
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— Nunca olhe para o feixe de laser nem para os seus reflexos com aparelhos 6pticos
(lupa, microscdpio, telescopio, ...).

— Na&o use o laser a altura dos olhos (1,40...1,90 m).

- Superficies bem refletoras, espelhadas ou brilhantes devem ser cobertas durante
a operacao com dispositivos a laser.

— Em éreas de trafego publicas, limitar ao maximo possivel o feixe de laser,
por intermédio de vedacdes e divisorias, e assinalar a zona do laser com placas de aviso.

Indica¢oes de seguranca
Lidar com radiacao eletromagnética

— O aparelho cumpre os regulamentos e valores limite relativos a compatibilidade
eletromagnética nos termos da diretiva CEM 2014/30/UE.

— Observar limitacbes operacionais locais, como p. ex. em hospitais, avides, estacdes de
servico, ou perto de pessoas com pacemarkers. Existe a possibilidade de uma influéncia
ou perturbacao perigosa de aparelhos eletronicos e devido a aparelhos eletrénicos.

Calibragem
O medidor deve ser calibrado e controlado regularmente para garantir a precisao
da fungdo. Nos recomendamos intervalos de calibragem de 1-2 anos. Em caso de

necessidade, contacte o seu comerciante ou dirija-se ao departamento de assisténcia
da UMAREX-LASERLINER.

Insercao das pilhas

Abrir o compartimento e colocar as
pilhas conforme os simbolos indicados.
Prestar atencdo a polaridade correta.

Alimentacao elétrica
Pilhas
Se o LED vermelho piscar constantemente, as pilhas tém de ser trocadas.

Ligacdo de fonte de alimentagdo externa

Se for ligada uma unidade de alimentacdo externa, as pilhas internas sdo transpostas.
Né&o é possivel carregar acumuladores com a unidade de alimentacao na unidade

de rotacdo. Use exclusivamente uma unidade de alimentacéo Laserliner adequada.

@D 13
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Manipulos integrais

Campo de comando

Nivel de bolha vertical Z
Compartimento das pilhas
Rosca de 5/8”

Cabeca de rotacao
Compartimento das pilhas
Rosca de 5/8”

Nivel de bolha X

Parafuso de nivelamento B
Nivel de bolha horizontal Y

@&

Painel de comando

Parafuso de nivelamento C
Feixe de prumo de laser
Parafuso de nivelamento A
Velocidade /

campo angular

ozz r

Ligar / Desligar

Campo de recegao IR
LED’s

Modo de recetor manual

Modo scan

c 4w = p v

Modo de rotacao
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SensoCommander — Acessorios (opcional)
O SensoCommander retine o comando a distancia e o recetor laser.

SensoCommander 120: 1 Saida do sinal IR
(Diodos na parte posterior) 2 Campo de rececao do raio laser
3 LED de marcacao SpotLite
4  Indicador LED
10 5 Parafuso de fixacdo
N 6  Suporte universal
4 7 Alavanca de fixacdo
8 Compartimento da pilha
9 9 Painel de comando
10 Ranhura de marcacao circular
8
(roscado) =—7 6 5
Painel de comando SC 120 11 Posicao

12 Velocidade / sonoridade / campo angular
15 @ G 1 13 Tecla de ligar/desligar
14 Q}) Modo de recetor manual / Comutagéo:

N 12 Margem de precisao I
13

S A
@ @ Margem de méaos-livres 3

14 Modo scan
15 Modo de rotacao

AOC

Os recetores de laser dispdem de 2 zonas de tolerancia: margem de preciséo
I e de maos-livres. No SensoCommander 120, as margens sao indicadas por LEDs:

®  margem de precisdo verde, margem de maos-livres laranja.



Trabalhar com o SensoCommander (opcional)

O SensoCommander pode reconhecer o raio laser a uma
grande distancia. Mover o SensoCommander para cima

e para baixo até encontrar a posicdo central. Agora marcase
a altura da medicdo. O SpotLite mostra adicionalmente

a altura de medicéo.

Suporte universal (opcional):

O recetor pode-se fixar em réguas de medicao através do
suporte universal. Para isso, inserir o suporte universal no
recetor laser e aparafusar a régua com o parafuso de fixacao.
Para retirar o recetor do suporte universal, soltar o bloqueio
rapido na direcao das setas.

Nivelacao horizontal
Comece a nivelar o nivel de bolha (X),
rodando os parafusos de nivelamento
(A) e (B).

Olhe sempre na vertical para os niveis
I de bolha a fim de evitar um erro de

" Jeitura.

Rode a sequir o parafuso de nivelamento (C)
para nivelar o nivel de bolha (Y).

I Repita todo o processo em caso
s de necessidade.

Nivelacao vertical

Coloque o BCM na vertical sobre os seus
manipulos integrais ou fixe 0 BCM num
tripé. Nivele a seguir o nivel de bolha (2)
com o parafuso de nivelamento (C).

16 @D
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Emprego

Ligar o BCM:
Mantenha a tecla @ “Ligar/Desligar” carregada por 1 sec, a cabeca @)
do BCM comeca a rodar e o modo de rotacao esta ativado.

1. Modo de ponto:

O laser rotativo irradia um feixe laser exato

e rigoroso ao longo de uma distancia muito
longa. Para entrar no modo de ponto, reduza
a velocidade com o botdo menos até zero (9.

Mudar posicao
@ no laser rotativo

@ @ com o SensoCommander

2. Modo scan:

£ possivel ajustar um segmento de luz intensa
com largura e posicao diferentes.

Ativar modo
@ no laser rotativo
@  com o SensoCommander

Mudar posicao Mudar campo angular
Y@ no laser rotativo ® O no laser rotativo
@ @ com o SensoCommander ® O com o SensoCommander



3. Modo de rotacao:
Um feixe laser com 360° de rotacdo e um numero
de rotacdes até 120 RPM.

Ativar modo

© no laser rotativo

@ com o SensoCommander
Mudar velocidade
@® @ no laser rotativo

® O com o SensoCommander

4. Modo de recetor manual: X
Qualidade de rececao ideal devido ao nimero z

de rotagdes constantemente elevado (velocidade

maxima = 550 RPM). "‘g

Ativar modo [p. y

@® no laser rotativo
com o SensoCommander

I Nota para todos os modos: o LED vermelho é aceso se um limite de margem
m tiver sido alcancado (p. ex. nimero maximo de rotacdes, angulo scan maximo, etc.).

Preparativos para verificar a calibragem

Vocé mesmo pode verificar a calibragem do laser. Coloque o aparelho entre 2 paredes

separadas num minimo de 5 metros. Ligue o aparelho. Para uma perfeita verificacao,

utilize um tripé / suporte.

1. Marque o ponto A1 na parede (utilizar o modo de pontos).

2. Gire o aparelho 180° e marque o ponto A2. Assim, temos uma referéncia horizontal
entre A1 e A2.

ik E ]
A1
> oo ]

% Azu
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Verificar a calibragem
3. Coloque o aparelho o mais proximo da parede possivel a altura do ponto A1,
alinhando o aparelho com o eixo X.

I Marque o parafuso de nivelamento A ou B como parafuso de referéncia.
s Alinhe o aparelho apenas com os outros parafusos de nivelamento.

4. Gire o aparelho 180° e marque o ponto A3. A diferenca entre A2 e A3 é a
tolerancia para o eixo X.
5. Repita os pontos 3 e 4 para verificar os eixos Y e Z.

3.
A1 < A2
£ A2
- =
4. 7 180° S A3
M A2

ﬁ\ A3

Se no eixo X, Y ou Z os pontos A2 e A3 estiverem separados a mais de
0,2 mm / m, é necessario efetuar uma calibragem. Contactar o distribuidor
ou efetuar a calibragem com a ajuda das instrugoes que se seguem.

Efetuar a calibragem

6. Depois de ter executado os passos 1. a 4. e, dessa forma, ter calculado os pontos
A2 (referéncia) e A3 (divergéncia), sobreponha o ponto A3 sobre o ponto A2
com a ajuda dos parafusos de nivelamento correspondentes. Durante este processo,
a bolha de ar do nivel de bolha desvia-se lateralmente da sua posicao central.

7. Retire as tampas de protecdo ao lado dos niveis de bolha. Parafusos de calibragem
Calibre o nivel de bolha com os parafusos de calibragem agora
acessiveis (use a chave sextavada fornecida, abertura da chave /
2,5). A calibragem esta concluida quando a bolha de ar do nivel 5
de bolha estiver novamente centrada. g — 18]

8. Repita estes passos nos restantes eixos.
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IndicacGes sobre manutencao e conservacao

Limpe todos os componentes com um pano levemente himido e evite usar produtos de
limpeza, produtos abrasivos e solventes. Remova a/s pilha/s antes de um armazenamento
prolongado. Armazene o aparelho num lugar limpo e seco.

Dados técnicos (Sujeito a alteracdes técnicas. 20W46)

Exatidao +0,2mm/m

Preciséo separador de feixe 20"

Velocidade de rotacao 0 ... 120 r/min varidvel, 550 r/min para recetores
Nivelagdo manual

Comprimento de onda laser 635 nm

Classe de laser 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)
Alimentacao elétrica 4 x 1,5V LR6 (AA)

Duragao operacional aprox. 40 horas

Condicoes de trabalho 0°C ... 50°C, humidade de ar max. 80% rH,

sem condensacao, altura de trabalho méx. de
4000 m em relagdo ao NM (nivel do mar)

Condigoes de -10°C ... 70°C, humidade de ar max. 80% rH
armazenamento

Dimensoes (L x A x P) 175 x 150 x 135 mm

Peso 678 g (incl. pilhas)

SensoCommander 120 (opcional)

Margem de rececao do laser méx. 120 m

Alimentacao elétrica 2 x 1,5V LRO3 (AAA)

Duragéo operacional aprox. 70 horas

Disposicoes da UE e eliminacao

O aparelho respeita todas as normas necessarias para a livre ‘ €
circulacao de mercadorias dentro da UE.

Este produto é um aparelho elétrico e tem de ser recolhido

e eliminado separadamente, conforme a diretiva europeia

sobre aparelhos elétricos e eletrénicos usados.

Mais instrucdes de seguranca e indicacdes adicionais em: —
http://laserliner.com/info?an=AAV
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Las igenom hela bruksanvisningen, det medféljande haftet “Garanti- och
tilldggsanvisningar” samt aktuell information och anvisningar pa internetlanken
i slutet av den har instruktionen. Folj de anvisningar som finns i dem. Dessa
underlag ska sparas och medfélja laseranordningen om den ldmnas vidare.

Manuell rotationslaser

— Exakt horisontell inriktning

— Ytterligare vertikal utjamning

— Enkel injustering av lutningar

— Laserlagen: punkt-, skannings-, rotations- och handmottagarlage

— Lodfunktion for synkrona arbeten pa golv och i tak

— Speciell zinktrycksgjuten plattform garanterar langtidsstabilitet

— SpotLite markning: effektiv prevention av parallaxfel och enkel markering
av referenshojden

Allmanna sdkerhetsforeskrifter

— Anvand enheten uteslutande pa avsett satt inom specifikationerna.

— Maétinstrumenten &r inga leksaker for barn. Forvara dem oatkomligt for barn.

- Det ar inte tillatet att bygga om eller modifiera enheten, i sa fall géller inte tillstandet
och sékerhetsspecifikationerna.

— Utsatt inte apparaten for mekanisk belastning, extrema temperaturer, fukt eller kraftiga
vibrationer.

— Apparaten fér inte langre anvandas om en eller flera funktioner upphér att fungera eller
batteriets laddning &r svag.

Sakerhetsforeskrifter
Hantering av laser klass 2

Laserstralning!

Titta aldrig direkt in i laserstralen!
Laser klass 2
<1mW:-515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017

— Observera: Titta inte in i en direkt eller reflekterad strale.

— Rikta inte laserstralen mot nadgon person.

—Om laserstralning av klass 2 traffar 6gat ska man blunda medvetet och
genast vridabort huvudet fran strélen.



- Titta aldrig med optiska apparater (lupp, mikroskop, kikare, ...) pa laserstralen eller
reflexioner fran den.

— Anvand inte lasern i gonhaojd (1,40...1,90 m).

—Tack over alla ytor som reflekterar, speglar eller glanser under anvandning
av en laserapparat.

- | offentliga trafiksituationer ska stralgdngen om mojligt begransas med
avsparrningar och 16sa vaggar och laseromradet markas med varningsskyltar.

Sakerhetsforeskrifter
Kontakt med elektromagnetisk stralning

— Matapparaten uppfyller foreskrifter och gransvarden for elektromagnetisk kompatibilitet
i enlighet med EMV-riktlinjen 2014/30/EU.

— Lokala driftsbegransningar, t.ex. pa sjukhus, flygplan, bensinstationer eller i narheten
av personer med pacemaker ska beaktas. Det ar mojligt att det kan ha en farlig paverkan
pa eller stora elektroniska apparater.

Kalibrering

Matinstrumentet maste kalibreras och kontrolleras regelbundet for att sékerstélla
noggrannhet och funktion. Vi rekommenderar kalibreringsintervall pa 1-2 ar.
Kontakta vid behov din dterforsaljare eller vand dig till serviceavdelningen for
UMAREX-LASERLINER.

Isattning av batterier

Oppna batterifacket och légg i batterier
enligt installationssymbolerna. Tank pa att
vanda batteriernas poler at ratt hall.

Stromforsorjning

Batterier

Nar rod LED blinkar kontinuerligt maste batteriet bytas.

Anslutning av extern néatspanning

Vid anslutning av extern natspanning gar man forbi de interna batterierna.

Inga batterier kan laddas in i rotationsenheten nar man anvander nataggregatet.
Anvand endast ett passande Laserliner nataggregat.
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Integralgrepp

Kontrollpanel
Vertikallibell Z
Batterifack
Géanganslutning 5/8"
Rotationshuvud
Batterifack
Géanganslutning 5/8"
Horisontallibell X
Nivelleringsskruv B
Horisontallibell Y

Kontrollpanel

Skanningslage

L Nivelleringsskruv C

M Laserlodstrale

N  Nivelleringsskruv A

O  Hastighet / Vinkelomrade
P Pa/Av

Q IR-mottagningsfalt

R LED:er

S Handmottagarldge

T

U

Rotationslage



SensoCommander - Tillbehor
SensoCommander forenar fiarrkontroll och lasermottagare.

SensoCommander 120: 1 Utgéng IR-signal
(Lysdiod baksidan) 2 Mottagningsflt for laserstrale
3 Lysdiod for SpotLite Marking
4  lysdiodsindikator
10 5  Fastskruv
N 6 Universalhdllare
4 7  Lasspak
8  Batterifack
9 9 Kontrollpanel
10 Cirkuldr markeringsfals
8
(skruvad) =—7 6 5
Kontrollpanel SC 120 11 Position
12 Hastighet / ljudstyrka / Vinkelomrade
15 l @ Q) 11 13 P&AV-knapp
4 Handmottagarlage/Omkoppling:
14 l % Q ,, 12 Finomrade I
13 @ @ Frihandsomrade

14 Skanningslage
15 Rotationslage

Lasermottagaren har tva toleransomraden: Fin- och frihandsomrade.
I P& SensoCommander 120 visas omradena med LED:er: Finomrade gron,

®  frihandsomréde orange.
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Anvandning av SensoCommander (tillval)

SensoCommander upptacker laserstrdlen dven pa stora
avstand. Ror SensoCommander uppdt och nedat genom
laserstralen tills ett mittersta méatvérde visas. Markera

nu mathojden pa den cirkuldra markeringsfalsen. SpotLite
visar mathojden som komplettering.

Universalfaste (tillval):

Mottagaren kan fastas pa matribbor med universalfastet. Skjut
dé universalfastet pa lasermottagaren och skruva fast den pé
maétribborna med fastskruvar. For att ta bort mottagaren fran
universalfastet lossar man snabbsparren i pilens riktning.

Horisontell nivellering
Borja med att nivellera libell (X) genom att
vrida pa nivelleringsskruvarna (A) och (B).

I For att undvika avlasningsfel ska man
m alltid titta pa libellerna lodréatt.

Vrid nu pé nivelleringsskruv (C) for att
nivellera libell (Y).

I Upprepa vid behov hela detta forlopp.
| |

Vertikal nivellering Vattenpass
Stall BCM vertikalt pa dess integralgrepp eller  Z
fast BCM pa ett stativ. Nivellera nu bara libell

(2) med nivelleringsskruv (C).



Anvandning

Sla pa BCM:
Tryck pa knappen @ “P&/Av” i en sekund tills huvudet pd BCM bérjar @)
vrida sig. Rotationslaget ar da aktiverat.

1. Punktlage:

Rotationslasern sander ut en punktnoggrann
laserstrale Gver ett stort avstand.

For att komma till punktlaget minskar man
hastigheten till noll med minusknappen .

Andra position
@ p& rotationslasern

@ @ med SensoCommander

2. Skanningslage:

Ett ljusstarkt segment med olika bredd och
position kan stéllas in.

Aktivera lage
®  pa rotationslasern
@  med SensoCommander

Andra position Andra skanningsvinkel
Y@ pé rotationslasern ® O pa rotationslasern
©® @ med SensoCommander ® (O med SensoCommander
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3. Rotationslage:

En laserstrale som vrider sig 360° med ett varvtal
upp till 120 varv per minut.

Aktivera lage
© pa rotationslasern

© med SensoCommander
Andra hastighet
® © pa rotationslasern

® (® med SensoCommander

4. Handmottagarlage: X
Optimal mottagningskvalitet genom konstant hogt z
varvtal (hogsta hastighet = 550 varv per minut). "%

Aktivera lage a. A
y

® pé rotationslasern
®  med SensoCommander

I Anvisning for alla lagen: Rod LED lyser nar man nar slutet pa omradet
m (t.ex. maximalt varvtal, storst skanningsvinkel osv.).

Forbereda kalibreringskontroll

Kalibreringen av lasern kan kontrolleras. Satt upp enheten mitt emellan tva vdggar som

&r minst 5 m fran varandra.

Nivellera apparaten och sla pa den. For optimal kontroll skall ett stativ anvdndas.

1. Markera punkten A1 pa vaggen. (Anvand punktlaget)

2. Vrid enheten 180° och markera punkten A2. Mellan A1 och A2 har du nu en
horisontell referens.

[ B
I i

2.

:180":

"% A2

17



Kalibreringskontroll
3. Stall apparaten sa nara vaggen som mojligt i hojd med den markerade punkten A1,
och rikta upp apparaten pa X-axeln.

I Markera antingen nivelleringsskruv A eller B som referensskruv.
s Rikta upp apparaten med den andra nivelleringsskruven.

4. Vrid apparaten 180°, rikta upp den pa X-axeln och markera punkten A3.
Differensen mellan A2 och A3 &r avvikelsen pa X-axeln.
5. Upprepa steg 3 och 4 for kontroll av Y- resp. Z-axeln.

3.
A1 < A2
£ A2
L] E L]
(4. 10e s A3 ]
L) \Z A2

ﬁ\ A3

Om punkterna A2 och A3 ligger mer &n 0,2 mm / m fran varandra pa X-, Y- eller
Z-axeln, behovs en ny justering. Kontakta er dterforséljare eller serviceavdelningen
pa UMAREX-LASERLINER eller genomfér kalibreringen sjélv med hjalp av féljande
bruksanvisning.

Genomfora kalibrering

6. Efter att stegen 1 till 4 utforts och darmed punkt A2 (referens) och A3 (avvikelse)
kontrollerats, anvands motsvarande nivelleringsskruv for att fa punkt A3 att
Overensstamma med punkt A2. Under detta forlopp ror sig libellens luftblasa
i sidled fran sitt centrala lage.

7. Ta bort skyddslocket fran libellerna i sidled. Kalibrera Kalibreringsskruvar
libellen med de frilagda kalibreringsskruvarna (anvand
bifogad insexnyckel SW 2,5). Kalibreringen &r klar /
nar libellens luftbldsa ater ar centrerad. I

8. Upprepa dessa steg ror de 6vriga axlarna. g 10
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Anvisningar for underhall och skotsel

Rengor alla komponenter med en l4tt fuktad trasa och undvik anvéndning av puts-,
skur- och lésningsmedel. Ta ur batterierna fore langre férvaring. Forvara apparaten
pa en ren och torr plats.

Tekniska data (Tekniska andringar forbehalls. 20W46)

Noggrannhet +0,2mm/m

Noggrannhet strélférdelare | 20"

Rotationsvarvtal 0 ... 120 varv/min variabelt, 550 varv/min fér mottagare
Nivellering manuell

Laservagslangd 635 nm

Laserklass 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)
Stromforsérjning 4 x 1,5V LR6 (AA)

Anvandningstid Cirka 40 timmar

Arbetsbetingelser 0°C ... 50°C, luftfuktighet max. 80% rH, icke-

kondenserande, arbetshojd max. 4000 m &ver havet

Forvaringsbetingelser -10°C ... 70°C, luftfuktighet max. 80% rH

Matt (B x H x D) 175 x 150 x 135 mm

Vikt 678 g (inkl. batterier)
0 (valfrit)

Lasermottagningsomrade max. 120 m

Stromforsorjning 2 x 1,5V LRO3 (AAA)

Anvandningstid Cirka 70 timmar

EU-bestammelser och kassering

Apparaten uppfyller alla nédvandiga normer

for fri handel av varor inom EU.

Den héar produkten ar en elektrisk apparat och den
maste sopsorteras enligt det europeiska direktivet
for uttjanta el- och elektronikapparater.

Ytterligare sdkerhets- och extra anvisningar pa:
http://laserliner.com/info?an=AAV



Les fullstendig gjennom bruksanvisningen, det vedlagte heftet «Garanti-
og tilleggsinformasjon» samt den aktuelle informasjonen og opplysningene
i internett-linken ved enden av denne bruksanvisningen. Fglg anvisningene
som gis der. Dette dokumentet ma oppbevares og leveres med dersom
laserinnretningen gis videre.

Manuelle rotasjonslaser

- Noyaktig horisontal finposisjonering

— Ekstra vertikal utjevning

— Enkel posisjonering av hellinger

— Lasermodi: punkt-, scanne-, rotasjons- og handmottakermodus

— Loddfunksjon for synkront arbeid pé& gulv og tak

— Spesiell plattform av trykkstgpt sink garanterer lang tids stabilitet

— SpotLite-marking: Effektiv forhindring av parallaksefeil og lettvint markering
av referansehgyden

Generelle sikkerhetsinstrukser

— Bruk instrumentet utelukkende slik det er definert i kapittel Bruksformél og innenfor
spesifikasjonene.

— Maéleinstrumentene og tilbehgret er intet leketey for barn.
De skal oppbevares utilgjengelig for barn.

— Ombygginger eller endringer pa instrumentet er ikke tillatt, og i slikt tilfelle taper
godkjennelsen og sikkerhetsspesifikasjonen sin gyldighet.

— Ikke utsett instrumentet for mekaniske belastninger, enormetemperaturer, fuktighet
eller sterke vibrasjoner.

— Apparatet ma umiddelbart tas ut av bruk ved feil pa en eller flere funksjoner eller
hvis batteriet er svakt.

Sikkerhetsinstrukser
Omgang med laser klasse 2

Laserstraling!

Ikke se inn i stralen!
Laser klasse 2
<1mW-515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017

— OBS: Ikke se inn i den direkte eller reflekterte strélen.

— Laserstralen ma ikke rettes mot personer.

— Dersom laserstraler av klasse 2 treffer gyet, sd ma gynene lukkes bevisst, og hodet
ma ayeblikkelig beveges ut av stralen.

0 @®
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— Se aldri pé laserstralen eller refleksjonene med optiske apparater (lupe, mikroskop,
kikkert, ...).

— Bruk ikke laseren i gyehgyde (1,40...1,90 m).

— Godt reflekterende, speilende eller glinsende flater mé& dekkes til mens
laserinnretninger er i bruk.

- | offentlige trafikkomrader méa stralegangen om mulig begrenses med sperringer
og oppstilte vegger, og laseromrddet ma merkes vha. varselskilt.

Sikkerhetsinstrukser
Omgang med elektromagnetisk straling

— Maleinstrumentet tilfredsstiller forskriftene og grenseverdiene for elektromagnetisk
kompatibilitet iht. EMC-direktivet 2014/30/EU.

— Vaer oppmerksom pa lokale innskrenkninger nar det gjelder drift, eksempelvis
pa sykehus, i fly, pa bensinstasjoner eller i naerheten av personer med pacemaker.
Farlig interferens eller forstyrrelse av elektroniske enheter er mulig.

Kalibrering

Maéleinstrumentet ber kalibreres og kontrolleres regelmessig for & garantere
neyaktigheten og funksjonen. Vi anbefaler kalibreringsintervaller pa 1-2 ar.
Ved behov kan du i denne sammenhengen ta kontakt med din forhandler,

eller henvend deg til serviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER.

Sette i batterier

Apne batterirommet og sett inn
batteriene ifglge installasjonssymbolene.
Serg for at polene blir lagt riktig.

Stremforsyning

Batterier

Nar den rade LED blinker kontinuerlig, mé batteriet skiftes ut.

Tilkopling til en ekstern nettdel

Nar apparatet koples til en ekstern nettdel, brokoples de interne batteriene. Man kan

ikke lade opp oppladbare batterier med nettdelen i rotasjonsenheten. Vennligst bruk
bare en nettdel som passer til Laserliner.

® n
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Integrerte handtak

Betjeningsfelt
Vertikallibelle Z
Batterirom

Gjenget tilkopling 5/8”
Rotasjonshode
Batterirom

Gjenget tilkopling 5/8”
Horisontallibelle X
Nivellieringsskrue B
Horisontallibelle Y

Betjeningsfelt

- C

wv

cHw=xpUvozzr

(o)

oS

\@
___@@/
—®

R

Nivellieringsskrue C
Laserloddestrale
Nivellieringsskrue A
Hastighet / Vinkelomrade
Pa / Av

IR-mottaksfelt

LEDer
Handmottakermodus
Scannemodus

Rotasjonsmodus

P
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SensoCommander - Tilbehar (fakultativ)
SensoCommander forener fiernbetjening og lasermottaker.

SensoCommander 120: 1 Utgangs IR-signal
(Dioder 0gsé pa baksiden) 2 Mottaksfelt laserstrale
3 Spotlite Marking LED
4  LED-display
10 5 Festeskrue
N 6  Universalholder
a4 7  Festearm
8  Batterirom
9 9 Betjeningsfelt
10 Omlgpende markeringsspor
8
(skrudd) =—7 6 5
Betjeningsfelt SC 120 11 Posisjon
12 Hastighet / lydstyrke / vinkelomrade
15 l @ R 11 M PA/AV-knapp
) Q) Handmottakermodus / omkopling:
14 l 8 Q ,, 12 Finomrade ¥
13 @ @ Frihdndsomrade

14 Scannemodus
15 Rotasjonsmodus

Lasermottakerne har 2 toleranseomrader tilgjengelige: Fin- og frihdndsomrade.
I P& SensoCommander 120 indikeres omradene vha. LEDene: Finomradet lyser

®  grgnt, mens frihdndsomradet lyser oransje.



Arbeid med SensoCommander (valgfri)

SensoCommander kan registrere laserstralen over en stor
avstand. Beveg SensoCommander opp og ned gjennom
laserstralen inntil avlesningen i midten vises. Marker na
malehgyden pa det omlgpende markeringssporet.
SpotLite indikerer ogsa mélehayden.

Spotlite_/Z8
Marking \$%

Universalholder (valgfri):

Mottakeren kan festes til malestenger med universalholderen.

Til dette skyver man universalholderen inn pa lasermottakeren

og skrur den fast pa malestangen med festeskruer. For a skille
mottakeren fra universalholderen lgsnes hurtigldsen i pilenes retning.

Horisontal nivellering
Begynn 4 nivellere libellen (X) ved & dreie
pé nivelleringsskruene (A) og (B).

I Se alltid loddrett pa libellene for a
= unnga en feilavlesning.

Drei nd pa nivelleringsskruen (C) for
& nivellere libellen (Y).

Libelle Y

I Gjenta hele dette forlgpet om
m hedvendig.

Vertikal nivellering

Still BCM loddrett pa sine integrale handtak,
eller fest BCM pa et stativ. og niveller na bare
libellen (Z) med nivelleringsskruen (C).
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Betjening

Innkopling av BCM:
Hold P& / Av- knappen @ trykket i 1 sekund, hodet til BCM begynner @
a dreie seg, rotasjonsmodus er na aktivert.

1. Punktmodus:

Rotasjonslaseren sender en absolutt ngyaktig
laserstrale ut over en svaert stor avstand. For &
na frem til punktmodus, reduseres hastigheten
til null med minusknappen ©.

Endring av posisjon
"/ﬂ) pa rotasjonslaseren

@ @ med SensoCommander

2. Scannemodus:

Det kan stilles inn et lysintensivt segment
av forskjellig bredde og posisjon.

Aktivering av modus
®  pa rotasjonslaseren
@  med SensoCommander

Endring av posisjon Endring av scannevinkel
Y@ pa rotasjonslaseren ® O pa rotasjonslaseren
® @ med SensoCommander ® ® med SensoCommander



3. Rotasjonsmodus:

En laserstrale som dreier seg 360° med et turtall
pa inntil 120 RPM.

Aktivering av modus
© pa rotasjonslaseren

© med SensoCommander

Endring av hastighet
@® © pa rotasjonslaseren
® (© med SensoCommander

4. Handmottakermodus:
Optimal mottakskvalitet gjennom et konstant
heyt turtall (maksimalhastighet = 550 RPM). "g

Aktivering av modus [ a‘
@® pa rotasjonslaseren 4

® med SensoCommander

I Henvisning for alle modi: Den rade LEDen lyser nar enden av et omrade
s har blitt nadd (f.eks. maksimum turtall, starste scannevinkel etc.).

Forberedelse av kontroll av kalibreringen
Du kan kontrollere kalibreringen av laseren.. Still opp instrumentet i midten mellom
to vegger, disse ma ha en avstand fra hverandre pd minst 5 m.
Niveller instrumentet og sl& det pa. Det er best & bruke et stativ for & oppna
enoptimal kontroll.
1. Marker punkt A1 pa veggen. (bruk punktmodus for & gjgre dette)
2. Drei instrumentet 180° og marker punktet A.
Mellom A1 og A har du na en horisontal referanse.

1.

I &

2.

:180 >

% A2

1] ]
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Kontroll av kalibreringen

3.

4.

5.

Still instrumentet s& naer veggen som mulig, pd samme hgyde som det markerte
punktet A1, og finposisjoner instrumentet pa X-aksen.

Marker enten nivelleringsskruen A eller B som referanseskrue. Rett na
instrumentet inn med den andre nivelleringsskruen.

Drei instrumentet 180°, rett det inn pa X-aksen og marker punktet A3. Differansen
mellom A2 og A3 er X-aksens avvik.
Gjenta skritt 3. og 4. for & kontrollere Y- og Z- aksen.

3.
A1 < A2
£ A2
- =
4. 7 180° S A3
M A2

ﬁ\ A3

Hvis X-, Y- eller Z-aksen til punktene A2 og A3 ligger mer enn 0,2 mm/m
fra hverandre, er det nedvendig a foreta en ny justering. Henvend deg til din
fagforhandler eller til serviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER, eller foreta
kalibreringen selv med hjelp av de fglgende instruksene.

Gjennomfering av kalibrering

6.

. Gjenta disse skrittene for de andre aksene ogsa. d

Etter at du har utfert skrittene 1. til 4. og p& denne méte har beregnet punktene A2
(referanse) og A3 (awvik), legger du punkt A3 i dekning med punkt A2 ved hjelp av
de respektive nivelleringsskruene. Mens dette gjeres, vandrer luftblaeren i libellen bort
fra sin sentrale posisjon og ut mot siden.

. Fjern beskyttelseshetten pa siden av libellen. Kalibrer libellen

med kalibreringsskruene som na er tilgjengelige (bruk den Kalibreringsskruer

medleverte umbracongkkelen SW 2,5). Kalibreringen er avsluttet
nar luftblaeren i libellen befinner seg i midten igjen. AT
L K
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Laserliner

Informasjon om vedlikehold og pleie

Rengjer alle komponenter med en lett fuktet klut. Unngé bruk av pusse-, skurre-
og lgsemidler. Ta ut batteriet/batteriene for lengre lagring. Oppbevar apparatet
pa et rent og tert sted.

Tekniske data (Det tas forbehold om tekniske endringer. 20W46)

Ngyaktighet +0,2mm/m

Ngyaktighet straledeler 20"

Rotasjonsturtall 0 ... 120 o/min variabel, 550 o/min for mottaker

Nivellering manuell

Laserbglgelengde 635 nm

Laserklasse 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)

Stremforsyning 4 x 1,5V LR6 (AA)

Driftstid ca. 40 timer

Arbeidsbetingelser 0°C ... 50°C, luftfuktighet maks. 80% rH, ikke
kondenserende, arbeidshayde maks. 4000 m.o.h.

Lagringsbetingelser -10°C ... 70°C, luftfuktighet maks. 80% rH

Mal (B x H x D) 175 x 150 x 135 mm

Vekt 678 g (inkl. batterier)

SensoCommander 120 (fakultativ)

Mottaksomréde laser maks. 120 m

Stremforsyning 2 x 1,5V LRO3 (AAA)

Driftstid ca. 70 timer

EU-krav og kassering

Apparatet oppfyller alle ngdvendige normer for fri samhandel

innenfor EU.

Dette produktet er et elektroapparat og ma kildesorteres

og avfallsbehandles tilsvarende ifglge det europeiske

direktivet for avfall av elektrisk og elektronisk utstyr.

Ytterligere sikkerhetsinstrukser og tilleggsinformasjon _——

pé: http://laserliner.com/info?an=AAV
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Kullanim kilavuzunu, ekinde bulunan ,Garanti ve Ek Uyarilar’ defterini ve de

bu kilavuzun sonunda bulunan internet link'i ile ulasacaginiz akttiel bilgiler ve
uyarilari eksiksiz okuyunuz. Icinde yer alan talimatlari dikkate aliniz. Bu belge
saklanmak zorundadir ve lazer tesisati elden cikarildiginda beraberinde verilmelidir.

Manuel rotasyon lazeri

— Titiz yatay dogrultma

— Ek dikey tesviye

— Egimler kolayca ayarlanabilir

— Lazer modlari: nokta, tarama, rotasyon ve el alicisi modu

— Zeminde ve tavanda senkron calismalar icin lot fonksiyonu

- Ozel basinch cinko dékiim platformu sayesinde uzun sireli dayaniklilik saglanmaktadir

— SpotLite-Marking: Paralaks hatalar etkili bir sekilde énlenmekte ve referans ytkseklik
kolaylikla isaretlenmektedir

Genel giivenlik bilgileri

— Cihazi sadece kullanim amacina uygun sekilde teknik &zellikleri dahilinde kullaniniz.

- Olclim cihazlari ve aksesuarlar cocuk oyuncaklari degildir.
Cocuklarin erisiminden uzak bir yerde saklayiniz.

— Cihaz Uzerinde degisiklikler veya yapisal degistirmeler yasaktir. Bu durumda cihazin
onay belgesi ve guvenlik spesifikasyonu gecerliligini kaybetmektedir.

— Cihazi mekanik yuklere, asin sicakliklara, neme veya siddetli titresimlere maruz
birakmayiniz.

- Bir veya birden fazla fonksiyonu ariza gésterdiginde ya da batarya dolulugu zayif
oldugunda cihazin bir daha kullaniimamasi gerekmektedir.

Emniyet Direktifleri
Sinif 2'ye ait lazerlerin kullanimi

Lazer isini!
Dogrudan isina bakmayiniz!
Lazer sinif 2
<1mW-515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017

— Dikkat: Lazer isinina veya yansiyan isina direkt olarak bakmayiniz.

— Lazer isinint insanlarin Gsttne dogrultmayiniz.

— 2 sinifi lazer 1sini géze vurdugunda gozlerin bilingli olarak kapatilmasi ve basin derhal
isindan disari cevrilmesi gerekmektedir.



— Lazer isinlarina veya yansimalarina (/refleksiyonlarina) asla optik cihazlar
(buyuteg, mikroskop, durbin, ...) araciligiyla bakmayiniz.

— Lazeri g6z hizasinda kullanmayiniz (1,40...1,90 m).

— lyi yansima yapan, aksettiren veya parlayan alanlari lazer cihazlarini calistirirken
ortmelisiniz.

—Umumi trafik alanlarinda 1sin gidisatini mimkin oldugunca engeller
ve bolmeler ile sinirlandirarak lazer alanini ikaz tabelalari ile isaretleyin.

Emniyet Direktifleri

Elektromanyetik isinlar ile muamele

— Olctim cihazi, 2014/30/AB sayili Elektro Manyetik Uyumluluk Yénetmeliginde (EMV)
belirtilen, elektromanyetik uyumluluga dair kurallara ve sinir degerlerine uygundur.

— Mekansal kullanim kisitlamalarinin, 6rn. hastanelerde, ucaklarda, benzin istasyonlarinda
veya kalp pili taslyan insanlrin yakininda, dikkate alinmasi gerekmektedir. Elektronik
cihazlarin ve elektronik cihazlardan dolayi bunlarin tehlikeli boyutta etkilenmeleri veya
arizalanmalari mumkundr.

Kalibrasyon

Olctim hassasiyetini ve islevini korumak icin élciim cihazi diizenli olarak kalibre ve kontrol
edilmelidir. Kalibrasyon araliklarinin 1-2 yil olmasini tavsiye ediyoruz. Bunun icin gerekirse
saticinizla iletisime gecin veya UMAREX-LASERLINER'in servis bolimune basvurun.

Pillerin takilmasi

Pil yuvasini aginiz ve pilleri gosterilen sekillere
uygun bir sekilde yerlestiriniz. Bu arada kutuplarin
dogru olmasina dikkat ediniz.

Elektrik beslemesi

Piller

Kirmizi LED surekli yanip séndiginde pillerin degistirilmesi gerekmektedir.

Harici bir gii¢ kaynaginin (sarj aletinin) baglanmasi

Harici bir gtic kaynaginin baglanmasi durumunda cihaz icindeki piller képruleniyor.
Rotasyon birimindeki bataryalar sarj aleti ile doldurulamaz. Litfen, sadece uygun
bir Laserliner sarj aleti kullanin.
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integral tutacaklar

Kumanda alani
Dikey su terazisi Z
Pil yuvasi

Disli baglanti 5/8"
Rotasyon kafasi
Pil yuvasi

Disli baglanti 5/8"
Yatay su terazisi X
Tesviye vidasi B
Yatay su terazisi Y

Kumanda alani

cHw=xxpUvwvozzr

Tesviye vidasi C
Lazer lot 1sini
Tesviye vidasl
Hiz / Aci alani
Ac¢ma / Kapama
IR-Alici alani
LEDler

El alicisi modu
Scan modu
Rotasyon modu



SensoCommander (opsiyonal) aksesuarlar
SensoCommander uzaktan kumandayi ve lazer alicisini birlestirmektedir.

SensoCommander 120: 1 IR Sinyali gikisi
(Arka tarafta da diyodlar bulunmaktadir) 2 Lazer isini alici alani
3 Spotlite Marking LED
4  LED gobstergesi
10 5 Sabitleme vidasi
N 6  Universal duvar askisi
4 7 Sabitleme kolu
8  Batarya/Pil yeri
9 9 Kumanda alani
10 Doner isaret olugu
8
(vidalanmis) =—7 6 5
Kumanda alani SC 120 11 Pozisyon

12 Hiz / Ses / Aci alani

15 @ G 1 13 AC/Kapa tusu

14 Q}) El alicisi modu / ayar degistirme:
N 12 ince ayar alani ¥

13

@ @ Serbest el alani

14 Scan modu

AOC

15 Rotasyon modu

Lazer alicllarinin 2 tolerans alanlari bulunmaktadir: ince ayar ve serbest el alani.
I SensoCommander 120'de bu alanlar LED'ler ile gosterilmektedir: ince ayar yesil,

®  serbest el alani turuncu.
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SensoCommander ile ¢calisma (opsiyonal)

SensoCommander lazer 1sinini uzak mesafede algilayabilir.
SensoCommander’i lazer isini iginden, orta gosterge
gosterilene kadar yukari ve asagi hareket ettiriniz. Simdi
donen markalama kanalinda 6lciim seviyesini isaretleyiniz.
SpotLite ek olarak 6lcim seviyesini gosterir.

Spotlite \
Marking /

Universal duvar askisi (opsiyonal):

Aliciyr Universal duvar askisi ile 6lcu tahtalarina yerlestirebilirsiniz.
Bunun icin, tniversal duvar askisini lazer alicisina gegirin ve 6lcl
tahtasina sabitleme vidasi ile vidayi sikarak yerlestirin. Aliciyr Universal
duvar askisindan sékmek icin hizli kilitleme tertibatini ok isaretleri
yonunde agin.

Yatay tesviye

(X) Su terazisini (A) ve (B) tesviye vidalarini

cevirerek tesviye etmeye baslayin. A
I Okuma hatalarini engellemek icin, su yusufcuk )
m terazilerine daima dikey acidan bakin. X

Simdi (Y) su terazisini tesviye etmek icin (C)
tesviye vidasini gevirin.

I Gerekirse tim islemi tekrarlayiniz.
n

Dikey tesviye yusufcuk —_
BCM'yi dikey olarak entegral tutacaklarin z £
Uzerine koyun veya BCM'yi bir statif Gzerine
takin. Simdi sadece (2) su terazisini (C) tesviye
vidasl ile tesviye edin.

@ a3



Kullanim

BCM'yi calistirma:
@ “Acma/Kapama” tusunu 1 saniye basili tutun, BCM'nin kafasi @
dénmeye basliyor, rotasyon modu etkin haldedir.

1. Nokta modu:

Rotasyon lazeri ¢cok uzun mesafede noktasina
kadar hassas bir lazer i1sini yaymaktadir.
Nokta moduna ge¢mek icin hizi eksi tusu

ile sifira getirin ©.

Pozisyonu degistir
@ rotasyon lazeri tizerinde

@ @ SensoCommander ile

2. Scan modu:
Rotasyon lazeri cok uzun mesafede noktasina
kadar hassas bir lazer i1sini yaymaktadir. Nokta
moduna ge¢mek icin hizi eksi tusu ile sifira getirin.
Modu etkinlestir

@  rotasyon lazeri Gzerinde

@  SensoCommander ile

Pozisyonu degistir Scan agisini degistir
Y@ rotasyon lazeri Gzerinde ® O rotasyon lazeri tizerinde
® @ SensoCommander ile ® (® SensoCommander ile
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3. Rotasyon modu:

120 RPM devir sayisina kadar ulasabilen
ve 360° donen bir lazer isini.

Modu etkinlestir
© rotasyon lazeri Uzerinde

© SensoCommander ile

Hizi degistir
@® @ rotasyon lazeri Gzerinde

® © SensoCommander ile

4. El ahicisi modu: X
Degismez yukseklikteki devir sayisi (azami hiz = z
550 RPM) sayesinde mukemmel alici kalitesi. "%

Modu etkinlestir a. A
y

® rotasyon lazeri (izerinde
® SensoCommander ile

I Tim modlar icin uyari: Bir alanin sonuna ulasildiginda kirmizi LED yanar
m  (ms. maksimum devir sayisi, en biytk scan agisi vs.).

Kalibrasyon kontroliiniin hazirlanmasi
Lazerin kalibrasyonunu kontrol edebilirsiniz. Cihazi birbirlerine en az 5 m mesafesinde
bulunan 2 duvarin arasinda kurunuz.
Cihazi tesviye ediniz ve calistiriniz. En iyi kontrol sonuclarini alabilmek igin, lutfen
bir sehpa kullaniniz.
1. Duvarda A1 noktasini isaretleyiniz. (nokta modunu kullaniniz)
2. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A noktasini isaretleyiniz.
Simdi A1 ve A noktalari arasinda yatay bir referans ¢izginiz vardir.

ﬂt
I B

2.

:180 >

“% A2

1] ]
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Kalibrasyon kontrolii
3. Cihazi olabildigince duvara yaklastirip A1 noktasinin hizasina kurunuz, cihaz
X-ekseninde hizalandiriniz.

I A veya B tesviye vidasini referans vidasi olarak isaretleyin. Simdi cihazi diger
m tesviye vidalari ile hizaya getirin.

4. Cihaz 180 derece geviriniz, cihazi X-ekseninde hizalandiriniz ve noktayi isaretleyiniz.
A ve A noktalari arasindaki mesafe, X-ekseninin sapmasidir.
5. Y veya Z eksenlerinin kontrolt icin 3 ve 4 nolu islemleri tekrarlayin.

3.
A1 < A2
£ A2
- =
4. 7 180° S A3
M A2

ﬁ\ A3

X, Y veya Z eksenlerinde A2 ve A3 noktalari birbirlerine 0,2 mm / m’den daha
buyUk bir uzaklikta bulunuyorlarsa, yeniden ayarlamayapiimasi gerekmektedir.
Bu durumda yetkili saticinizla ya da UMAREX-LASERLINER'in misteri servisi
departmaniyla irtibata geciniz ya da asagida belirtilen talimatlara uygun olarak
kalibrasyonu kendiniz gerceklestirin.

Kalibrasyonu gerceklestirmek

6. 1'den 4’e kdar olan islemleri yaptiktan ve boylece A2 noktasini (referans) ve A3
noktasini (sapma) belirledikten sonra, tesviye vidalarini kullanarak A3 noktasini
A2 noktasinin Uzerine getirin. Bu islem esnasinda su terazisinin hava kabarikgigi
merkezi konumundan yana dogru kayar.

7. Su terazilerinin yanlarinda bulunan koruma kapakgiklarini Kalibrasyon vidalar
cikarin. Agikta kalan kalibrasyon vidalari ile su terazisini
kalibre edin (bunun icin aksesuarlar arasinda bulunan Inbus /
anahtar SW 2,5'i kullanin). Su terazisinin hava kabarikcigi i

yeniden ortalandiginda kalibrasyon tamamlanmis olur. g F— 1 B
8. Bu islemi diger eksenler icin de tekrarlayiniz.
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Bakima koruma islemlerine iliskin bilgiler

Tum bilesenleri hafifce nemlendirilmis bir bez ile temizleyin ve temizlik, ovalama

ve ¢6zlct maddelerinin kullanimindan kaginin. Uzun sreli bir depolama ¢ncesinde
bataryalari cikariniz. Cihazi temiz ve kuru bir yerde saklayiniz.

Teknik 6zellikler (Teknik degisiklik yapma hakki saklidir. 20W46)

Hassasiyet +0,2mm/m

Isin boluculeri hassasiyeti 20"

Rotasyon devir sayisi 0 ... 120 U/dak degisken, 550 U/dak alicr icin
Duzegleme mandel

Lazer dalga boyu 635 nm

Lazer sinifi 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)
Gu¢ beslemesi 4 x 1,5V LR6 (AA)

Kullanim suresi yak. 40 saat

Calistirma sartlari 0°C ... 50°C, hava nemi maks. 80% rH,

yogusmasiz, calisma yukseklik maks. 4000 m
normal sifir Uzeri

Saklama kosullari -10°C ... 70°C, hava nemi maks. 80% rH
Ebatlar (G x Y x D) 175 x 150 x 135 mm

Agirhgi 678 g (piller dahil)
SensoCommander 120 (opsiyonal)

Lazer alici alani maks. 120 m

Gu¢ beslemesi 2 x 1,5V LRO3 (AAA)

Kullanim suresi yak. 70 saat

AB Diizenlemeleri ve Atik Aritma

Bu cihaz, AB dahilindeki serbest mal ticareti icin
gecerli olan tum gerekli standartlarin istemlerini
yerine getirmektedir.

Bu Urtin elektrikli bir cihaz olup Avrupa Birligi'nin
Atik Elektrik ve Elektronik Esyalar Direktifi uyarinca
ayri olarak toplanmali ve bertaraf edilmelidir.
_—

Diger emniyet uyarilari ve ek direktifler igin:
http://laserliner.com/info?an=AAV



ONHOCTBIO MPOYTHTE MHCTPYKLMIO MO SKCMTyaTaLmm, npunaraemMbliin npocrekT
LMHdopmaLs o rapaHTUK 1 AONONHUTENbHbIE CBEAEHMA”, @ TakKe NocnefHIo
MHMOPMALMIO 1 YKa3aHWs, KOTOPbIE MOXHO HaWUTW MO CCbINKE Ha CalT, MPUBEAEHHON
B KOHLIe 3TOM UHCTPYKLmKM. CobriofaTb COAeP XKaLLMEecs B STUX JOKYMEHTaX yKa3aHus.
TOT LOKYMEHT HeOBXOAMMO COXPaHWUTL 1 NepeaaTb NpW Nepefaye NasepHoro
YCTPOMCTBA.

PoTaunoHHbIN Na3epHbIN HUBENUP C PYHHOW perynnpoBKon

— TO4HOEe HMBENMPOBAaHWE NO rOPU3OHTaNN

- ,D,OﬂOJ'IHVITe}'IbHOe BepTVKasibHOe BbipaBHVBaHMe

- rlpOCTOe HUBeNMpPoOBaHMe HakKNoHa

— Pexxnmbl nasepa: pexuvm No3nLMOHNPOBaHWSA, CKaHMPOBaHWSA, BPaLLEHNA 1 PYHHOro Npuema

- (DyHKLI,l/Iﬂ oTBeCa gnqa CI/IHXpOHHOl;I Pa3sMeTKy Ha nosy 1 notoske

- Nlntoe noa AasneHnem oCHOBaHWE U3 LMHKOBOIO CrjiaBa obecne4nsaer yc‘roﬂqmsoe
NnonoxeHwe B Te4eHre NPpoAOSIXUTENIbHOIO BpeMeHn

— Pa3mertka SpotLite: npaBunbHas NMHUS BU3MPOBaHWS NO3BONSET M36exaTb owmnbKm
napannakca, npocras Mapkmposka OI'IOpHOl;I BbICOTbI

OGLIJ,VIe yKa3aHusa no TeXHuKe Oe3onacHoOCTU

— Mpunbop 1cnonb3oBaTh TONLKO CTPOTO MO Ha3HAYEHWIO 1 B Mpefenax yCIoBUiA, YKa3aHHbIX
B cneumdukaumn.

— W3mepuTenbHble Nprbopbl U NPUHAANEXHOCTU K HUM - He UrpyLLKa.
WX cnepyeT XpaHWTb B HEAOCTYMHOM AN feTer MecTe.

— BHOCKTb B NprbOp niobble M3MEHEHMS U MOANMDUKALMMA 3anpeLLeHo, B MPOTUBHOM Clydae
LloNycK 1 TpeboBaHWA No TexHVKe 6e30MacHOCTN yTPaYMBaIOT CBOIO CUTY.

- He nogsepratb nprbop MexaHW4eckMM Harpyskam, YpesmMepHbIM TemMnepatypam, BnaxHoCTu
VAW CIIVLLKOM CUTbHBIM BUOPaLUMsM.

- Pabota c npvbopoM B criyHae oTkasa OAHON UK HECKOMbKMX (OYHKLMIA UK NPK HU3KOM
3apsae 6aTapew CTporo 3anpeLieHa.

lMpaBuna TeXHUKn Ge3onacHocTH
ObpalleHvie C nasepamu knacca 2

TazepHoe nsny4veHve!
M36eranTe nonagaHus ny4a 8 rnasa!
Knacc nasepa 2
<1 MBT+515 HM
EN 60825-1:2014/AC:2017

— BHMMaHWe: 3anpeLLaeTcs HanpaBnATb MPSMON UK OTPaXKeHHBIR yY B r1a3a.

— 3anpeLUaeTca HanpaBnATb Na3epHbI NyY Ha NioAew.

— Ecnvi nasepHoe 13nyyeHue knacca 2 nonaaaer B rnasa, HeobXoAMMO 3aKpbITh r1a3a
1 HeMeANeHHO YOpaTb roNoBY M3 30HbI Nyya.
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— Hu B KOeM cry4ae He CMOTPETb B N1a3ePHbIN 4 MPpK MOMOLLM ONTUHECKMX NPprBopoB
(nynbi, Mykpockona, GuHokns, ...).

— He ncnonb3oatb nasep Ha yposHe rma3 (1,40 - 1,90 m).

— Bo Bpems paboTbl la3epHbIX YCTPOMCTB 3aKPbIBaTh XOPOLLO OTPAXatoLLme, 3epKabHbIe Un
rMAHLEBble NOBEPXHOCTU.

— B MecTax 06LLEero nonb3oBaHust Mo BO3MOXHOCTN OrpaHN4MBaTh XOL, l1yyew
C MOMOLLIbIO OrPaXAeHUI 1 NepPeropofoK 1 pa3MeLLaTb NpeaynpexaaioLvie Tabnmnykm B 3oHe
[eNCTBNA Na3ePHOrO M3NyHeHns.

MpaBuna TeXHNKn Ge3onacHocTH
ObpalLeHue € 31eKTPOMarHUTHbIM U3NyYeHViem

- B vamepwTenbHoM nprbope cobniofieHbl HOPMbI U NpefenbHble 3HaYeHWs, yCTaHOBNeHHbIe
NPUMEHUTENBHO K 3NEKTPOMArHUTHOM COBMECTUMOCTU cornacHo anpektnee EC no SMC
2014/30/EU.

— Cnepnyert cobniofiaTb AENCTBYIOLME B KOHKPETHBIX MECTax OrpaHUYeHNs Mo SKCnyaTaumm,
HanpuMep, 3anpeT Ha UCNofb3oBaHKe B GoNbHMULAX, B CAMOSETax, Ha aBTo3anpaskax unm
PAAOM C NIOABMU C KapANOCTUMYNATOPaMU. B Takmx yCnoBmax CyLLLeCTBYeT BO3MOXHOCTb
0MacHOro BO3AeVCTBMS U BO3HUKHOBEHWS MOMEX OT 1 L1151 SEKTPOHHBIX MPUGOPOB.

Kann6poska

[lns obecneyeHns TOHHOCTN pe3ynLTaToB U3MEPEHN U DYHKLMOHANBHOCTM CleayeT perynspHo
NpPOBOAMTb KanNMOPOBKY 1 NPOBEPKY M3MepUTeNbHOTO Nprbopa. Mbl pekoMeHyeM MHTepBanb
kanmbposkuM 1 — 2 roaa. Bbl MoXeTe NoNy4mnTb KOHCYETaLMIO MO 3STOMY BOMPOCY Y BalLero
nponasLLa Unv COTPYAHUKOB Cnyx0bl nopaepxkn UMAREX-LASERLINER.

YcraHoBKa 6aTapei

OTkponTe oTheneHve ans 6atapen

1 ycTaHoBWTe GaTapeu ¢ cobriofeHrem
NoKasaHHOM NoNAPHOCTY.

He nepenyTante NonspHOCTb.

I'Iwralou.l,ee HanpsxeHue
Bbarapen
Ecnn kpacHbIi CBETOAMOA NOCTOSHHO MUraeT, 6aTapeto HEOBXOANMO 3aMeHUTb.

MoakntoyeHne BHeLLHEro ceTeBoro 6noka

Mpv NoAKIOYEHMI BHELLIHEro ceTeBoro H6roka BHyTpeHHWe HGaTapen WwyHTMpytoTcs. batapen
HeNb3s 3apsXaTb C MOMOLLbIO ceTeBoro 651oka B 6110Ke BpatLieHws. Mcnonb3oBaTh TONbKO
COOTBETCTBYIOLLMIA ceTeBOW Gnok Laserliner.

QD 49



H

1
f
L

Pyukn

MaHenb ynpasneHus
BepTukanbHbIN ypoBeHb Z
OtpaeneHve ans batapen
Pe3bboBoe coefnHeHne 5/8"
BpaluatoLianca ronoska

OtaeneHue ans batapen

I 6 m m oo N ® >

Pe3bboBoe coefnHeHne 5/8"

FOpW30HTaNbHbBIA ypoBeHb X

-

PerynnpoBoyHbIN BUHT B

K Topuv3oHTanbHbIN ypoBeHb Y

0 @

MaHenb ynpasneHus

PerynnpoBoYHbIv BUHT C

Jly4 nasepHow namkm
PerynmpoBOYHbIZ BUHT A
CkopocTb / YrnoBow AnanasoH
Bkn / Bbikn

MHdbpakpacHoe none npuema
Cetoguon

Pexxm py4Horo npuema

Pexum ckaHmpoBaHus

c 4w > 0 vozg2g-r-

Pexm BpaLieHus
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Mone3Hble NpHagNeXHoOCcTN (AOMONHUTENbHO)
SensoCommander O6'be,ElMHﬂeT B cebe LONCTaHLUWOHHOE yrnpaBneHne n na3eprM NpremMHKK.

SensoCommander 120:

(anopbl Takxe Ha 3afHeN CTOpoHe)

Bbixog MHdpakpacHoro curHana
lNone npuema nasepHoro nyya
MapkepHbin C1 SpotLite
XKK-nHpnkatop

KpenexHbi 6ont
YHuBepcanbHbIN aepxartenb
KpenexHbIi pbidar

Otnenexne ans Gatapeu

W 00 N O U1 & W N =

MaHenb ynpasnexuns
10 MapkepHble nasbl N0 BCeMy NepumMeTpy

10
4
9
8 -
(BUHTOBOW) =—7

MaHenb ynpaeneHus SC 120

15 {%’1

14 l@ V1
13 l®@-’

O—__

1
2

11 onanasoH
12 CkopocTb / TpOMKOCTb / YrnoBow AnanasoH

13 KHonka BKJ1/BbIKJ1
Pexum noptat1BHOro npueMHuka / MepekiodeHue:
[l1anasoH TO4YHOM perynmpoBkm X
[l1ana3soH NPOU3BONLHOM PErynMpoBKM

14 Pexxm cKaHMpoBaHUs

15 Pexxum BpalleHns

J1a3epHble NPUEMHVKN UMeIOT 2 Anana3oHa fonyckos: [nana3oH TOYHOW U

npown3BorbHOM perynnposkun. Ha SensoCommander 120 Anana3oHsl 0603HavaloTcs
cBeToAMofaMU: [I1ana3oH TOYHOM perynnmpoBKi 3eMeHbl, AvanasoH NPon3BONbHON
PErynMpoBKIN OPaHXKEBbI.



Pa6ota c SensoCommander (AONONHUTENbLHO)

SensoCommander pacno3HaeT la3epHbiii Ny4 Ha GoNbLIOM
paccrosHuu. [iBurante SensoCommander Yepes ny4 nasepa

BBEPX W BHK3, NOKa He NOABATCH CpefHVe NokasaHus. Tenepb  —— o o o

OTMeTbTe BbICOTY M3MePeHVA Ha BpaLLaTellbHOM MapKepHOM r —

nasy. I |

SpotLite AONONHWUTENBHO NOKa3bIBAET BbICOTY M3MEPEHNS. —q
- —_—

YHuBepcanbHbIN AepXxaTtenb (AONONHUTENbHO):

MpreMHIK MOXET 3aKpennaTbCa yHBEPCanbHbIM AepxXaTenem ~

Ha M3MepuTenbHbIX perkax. [N 3Toro 3aABUHYTb yHUBEPCANbHbIV .E -

Aepxartenb Ha na3eprn?| NPUEMHUK 1N MPOYHO NPUBUHTUTL

Ha MBMepMTEﬂbHOI;I pel;IKe C NOMOULbIO KPEMEXHOrO BUHTA.

Jna CHATUA NpUeMHKKa C YyHMBEepPCalibHOro fepxxaTens oTKpy TUTb
6bICTpOE KpenneHune no HanpasneHnto CTPenok.

FopusoHTanbHoe HUBenMpoBaHue

HauaTb HMBENMpPOBaHWe ypoBHs (X) BpaLueHrem
perynmMpoBo4HbIX BUHTOB (A) 1 (B).

YpoBHM Bcerfa npocMaTpuBaTh no
I BepTvKanu, 4tobbl n3bexartb ownbKn
" CcyuTbIBaHUS.

BpaluaTb perynnposodHbIit BUHT (C) ans
HUBENMPOBaHWA ypoBHsa (Y).

I Mpyr HeobXOAMMOCTM NOBTOPUTL BECh
m  pouecc.

BepTukanbHoe HuBennposaHue

YcraHosuTb BCM BepTuKanbHO Ha ero F
py4Kku nnam 3akpenuts BCM Ha wraTuse.
Tenepb HYBENMPOBATb TONBLKO YPOBeHb (Z)
perynnpoBoYHbIM BUHTOM (C).

2 @
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O6cnyXxuBaHue

Bkniounts BCM:
Ynepxusatb knasvwy @ “Bkn/Bbikn” B TeueHne 1 cekyHabl, ronoska BCM @)
HauMHaeT BpaLLaTbCs, PeXUM BPALLEHWUS BKIIOYEH.

1. PeXkmM no3numMoHnpoBaHus:

Bpatuatowmmncs nasep HanpaenseT TOHHbIN
Na3epHbIN JTy4 Ha o4eHb OONbLIOE PacCTOsHME.
YT0ObI [OOUTLCA PexXVMa NO3NLMOHNPOBAHNS,
YMEHbLLWTb CKOPOCTb KNaBuLen ,MUHYC” [o

HYna (.

NameHeHue no3uuumn
@ Ha BpaLLatoLLeMCs Nasepe

@ @ cnomolblo SensoCommander

2. Pexxum ckaHnpoBaHus:

MOXHO HacTPOWUTb OTPE30K MHTEHCMBHOTO CBeTa
paB}'II/IHHOI;I WPWHBI 1 NO3NLNNA.

BknioyeHune pexvma

@ Ha Bpallaloemcs nasepe

®  cnomoubio SensoCommander

W3meHeHune nosnumnmn N3meHeHne yrna ckaHnpoBaHus
Y@ Ha BpaLLaloLLeMcs nasepe ® O Ha spaluaioliieMcs nasepe

® @ cnomouwpio SensoCommander & (O ¢ nomotbio SensoCommander



3. Pexxknm BpalwyeHuns:

Bpatuaembin Ha 360° nasepHbI Nyy € YacToTom
BpalleHns go 120 06,/MuH.
BknioyeHune pexuma

© HaBpalaioemcs nasepe

© cnomousio SensoCommander

N3meHeHune ckopocTn
® (© Ha BpalatoLLemcs nasepe

® (O cnomouysio SensoCommander

4. PeXkuM py4yHoro npuéma:
OnTrManbHoe KayecTBo npremMa C nNomMoLLbio

NOCTOAHHO BbICOKOM 4aCTOThI BpaLLEHWs!
(MaKkcmanbHas ckopocTb = 550 06/MuH). "‘%
BK/loYeHNe pexmnmMa [a‘ y

@ Ha BpalalolemMcs nasepe
® cnomolbio SensoCommander

YKa3zaHue Anis Bcex peXkMmMoB: KpacHbi CBETOAMO, 3aropaeTcsi, ecin AOCTUMHYTO
OKOHYaHVe AvanasoHa (Hanp., MakcumasbHasi 4acToTa BpalleHwsi, GombLIon yron
CKAHWPOBAHWA U T.4.).

MoparotoBka NpoBepkn KannbpoBaHus

Bbl MOXeTe KOHTPONMpPOBaTh KannbpoBaHue nasepa. YCTaHOBUTb NPUbop nocepeamnHe
Mex[ly 2 CTeHamu, KoTopble yaneHbl Apyr OT Apyra, kak MUHUMYM, Ha 5 M.
HuBenvpoBaTb NPUOOP 1 BKIIOYWTL ero. s onTMManbHOM NPOBEPKM UCMONb30BaTL
LUTaTMB.

1. OTMeTUTb Ha cTeHe TouKy A1. (MCNONb30BaTh PEXMM MO3ULUOHUPOBAHWS )
2. TloBepHyTb Nprbop Ha 180° 1 OTMETUTL TouKY A2.
Tenepb mexay Todkamut A1 1 A2 Bbl MeeTe ropu3OHTaNbHYIO CCbINKY.

HL
I~ i

2.

i180°:

"% A2

1] ]
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MpoBepka kanubpoBaHus
3. YCTaHoBUTL NPUOOP Kak MOXHO Brxe K CTeHe Ha BbICOTe OTMe4eHHOM Touku A1,
HanpaBuTb NprOop Ha ocb X.

OTmMeTUTH perynmposoqulDl BMHT A 1nu B B Ka4ecTBe ONOPHOro BMHTa. Hanpasnatb
n l'lpl/l60p TONbKO C APYrMMu perynnpoBOYHbIMU BUHTaMK.

4. TMosepHyTb Nprbop Ha 180°, HanpasWTb NPUBOP Ha OCb X N OTMETUTL TOHKY A3.
Pa3sHuua mexay Todkamu A2 1 A3 aBnseTca OTKIOHeHneM ocu X.
5. TMoBTOpUTL Warn 3. 1 4. ans nposepku ocn Y maun Z.

3.
A1 < A2
£ A2
- =
4. o 180°, s A3
— ! A2 —_
R :

HoBas loctnpoBka Tpebyetcs, ecnv Ha ocn X, Y unn Z To4kn A2 1 A3 pacronoxeHsb
Ha paccTosHum Bonee 0,2 MM Ha Kaxable M Apyr OT Apyra. O6paTnTbcs K Batemy
avnepy unu B cepeucHbl otaen pupmsl UMAREX-LASERLINER vnu BeinonHuT
KanMbpoBaHMEe CAMOCTOSITENBHO C MOMOLLBIO HUXKEYKa3aHHOW MHCTPYKLMN.

BbinonHeHne KaﬂVIGpOBaHI/ISI

6. lMocne BbINOMHEHWs Waros 1. - 4. v Tem camblM onpefeneHns Todek A2 (onopHas Touka)
1 A3 (OTKNOHEHME) C MOMOLLIO COOTBETCTBYIOLLINX PETYIMPOBOYHbIX BUHTOB NEPeHecT
TouKy A3 Ans nepekpbITs To4kon A2. Bo Bpems 3TOro npoLecca BO3AyLHbIN Ny3bipb
YPOBHS BbIXOAMT 13 CBOETO LIEHTPasIbHOrO MOSIOXKeHUst COOKY.

7. CHATb 3alLWTHble konnayku cboky yposHen. KannbposaTtb Kanubposoble BIHTEI
YPOBEHb OTKPbITBIMUN KaNMOPOBOYHBIMI BUHTaMM (MCMOMNb30BaTh
npunaraembiii Koy ¢ BHyTPEHHUM LLIeCTUrpaHH1KoM SW 2,5)
KannbpoBaHwie 3aBepLUeHO, eV BO3AYLLHbIN My3bipb YPOBHS
CHOBa OTLIEHTPVPOBAH.

8. [OBTOPWUTL 3TV LIATW ANS OCTaSIbHbIX OCEN.




Laserliner

NHdpopmauus no o6cy>KNMBaHUIO U yXORY

Bce KOMMOHEHTbI 04MLLATL Cllerka BRaxHOM candeTkoi; He MCMomb3oBaTh HYNCTALLME CPeACTBa,
abpasviBHble MaTepuansl U pactBopuTenu. Mepes AnnTenbHLIM XpaHeHeM nprbopa
0bsi3aTeNnbHO BbIHYTb 13 Hero 6atapeio/6atapen. MpUGOP XpaHUTb B HACTOM 1 CYXOM MecTe.

TexHU4eckne AKTEPUCTUKM (M3roToBUTENb COXPAHSET 33 COBOM NPaBo
Ha BHECEHVe TEXHUYECKMX M3MeHeHWn. 20W46)

To4HOCTb +0,2MM /M

To4HOCTb pasgenuTtens ny4a 20"

Yactota spalueHms 0 - 120 06/MuH perynunpyemas, 550 06/mMuH ans

npyemMHuKa
HwnsennposaHue BPY4HYIO
[nvHa BonHbI Nasepa 635 Hm
Knacc nasepos 2 /<1 MBT(EN 60825-1:2014/AC:2017)
WCTOYHWK NUTaHus 4x 1,5B LR6 (AA)

Cpok paboTbl an1emMeHToB NuTaHWa | ok. 40 YacoB

Pabouwe ycnosus 0°C... 50°C, BnaxHoCTb BO3ayxa Makc. 80% rH,
6e3 0Opa3oBaHMs KOHAEHCaTa, paboyas BbicoTa
He 6onee 4000 M Hag ypoBHEM MOps

Ycnosus xpaHeHus -10°C... 70°C, BnaxHoCTb BO3ayxa Makc. 80% rH
Pasmepbi (LI x B x T) 175 x 150 x 135 MM

Bec 678 r (c Gatapewikm)

SensoCommander 120

[lnana3oH npvema nasepa makc. 120 m

WCTOYHMK NTaHus 2% 1,5B LRO3 (AAA)

Cpok paboTbl 3n1eMeHTOB NUTaHWa | ok. 70 4acos

Mpasuna n Hopmbl EC n yTunusauums
Mpr6op BbINONHSAET BCe HEOOXOAMMbIE HOPMbI,

pernameHTMpyioLiMe cBOOOLHbIV ToBapoobopoT

Ha Tepputopum EC.

[laHHOe n3penve NpeacTaBnsaeT coboi 3nekTpruyeckmnin

nprbop, NoanexaLmin caade B LeHTpbl cbopa oTxonoB

1 yTUAN3aLmMmn B pa3obpaHHOM Bre B COOTBETCTBUM C

€BPONencKon AMPEKTUBOM O ObIBLUMX B ynoTpebneHun

3NEKTPUHECKMX W SNEKTPOHHBIX Mprbopax. ]

[pyrvie npasuina TexHMkK 6e30MacHOCTU 1 AOMONHUTENbHBIE
MHCTPYKLWMY cM. no aapecy: http://laserliner.com/info?an=AAV

% @
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YBaXHO NpoumTaTe iHCTPYKLio 3 ekcnyaTtauii Ta GpoLuypy «IHopMaLlis Npo rapaHTii
Ta AOAATKOBI BIIOMOCTi», fika AOAAETCA, Ta 03HANOMTECh 3 akTyanbHUMMN AaHUMM Ta
pekoMeHAAaLisIMU 3a NOCUNAHHAM B KiHL L€l iHCTPYKLi. [JoTpUMYy#MTECh HacTaHOB, Lo
B HUX MICTATbCSA. Llei pokyMeHT 36epiraTit Ta JokNlaaatvi 40 J1a3epHOro Npucrpoio,
BiAal04M B iHLLI pyKU.

PoTauinHun nasepHun HiBenip 3 py4HUM peryntoBaHHAM

— ToYHe ropu3oHTasnbHe HiBeNoBaHHS

— JonatkoBe BepTMKanbHe BUPIBHIOBAHHS

— lMpocTe HiBeNoBaHHS Haxunny

— Pexxmm poboTn HiBenipa: TOYKOBWIA, BisNIOBMIA, 0BEPTOBWI Ta 3 PyHHUM NPUIAMaYEM

— OyHKUif NpAMOBUCA ANA CUHXPOHHOI PO3MITKM Ha Mianosi Ta cteni

— JInTa nifg TMCKOM OCHOBA 3 LIMHKOBOTO CriflaBy 3abe3neudye CTilke NoNoXeHHst poTArom
TP1BaNOro Yacy

— Po3miTka SpotLite: npasunbHa NiHif Bi3yBaHHA [O3BONSAE YHUKHYTX MOMUIKW Napanakca,
NpocTe MapkyBaHHs BU3ipHOI BUCOTK

3aranbHi BKa3iBku no 6e3nedi

— BuikopucToBy#Te npunag, BUKMIOHHO 33 NPU3HAYEHHAMY B MeXaXx 3asiBNEHNX TeXHIYHMX
XapaKTepuCTHK.

— BumipioBanbHi npunagm i npunagas fo HUX — He AWUTAYa irpaLuka.
306epirat y HeaOCXKHOMY AN AiTer Micuj.

— MepepobKu Ta 3MiHW KOHCTPYKLLT NpUnaay He LO3BONSIOTLCS, iHAKLLE aHyNIoIOTbCA AOMNYCK A0
ekcnyarawii Ta CBioLUTBO Npo 6e3neyHicTb.

— He HapaxalTe npvnaf Ha MexaHi4He HaBaHTaXeHHA, eKCTpeMasnbHy Temneparypy, BOSOTiCTb
abo cunbHi BibpaLyii.

— 3ab0pOoHSETLCA ekcryaTaLis npunagy Npy BiAMOBI OAHIEN Yn Kinbkox dyHKLi abo npun
3aHM3bKOMY PiBHi 3apsay enemeHTa XuBNeHHS.

BkasiBKU 3 TexHiku 6e3neku
MoBoaXeHHs 3 nasepamMu Knacy 2

TNasepHe BUNPOMIHIOBaHHs!
He cnpsamMoByBaTy nornsa Ha NpomiHb!
Nazep knacy 2
< 1MBT:515HM
EN 60825-1:2014/AC:2017

— YBara: He AMBUTUCS Ha NPAMUI Y1 BIAOUTUIA NPOMIiHb.

— He HaBoAWTW NasepHU NPOMIHb Ha Nloaen.

— SIKLLLO Na3epHe BMNPOMIHIOBAHHS Knacy 2 NoTpanuTb B OKO, LWLiNbHO 3aKpWTK OYi Ta HeramHo
Bi}BECTW rOMOBY Bifl NPOMEHS.

— 3a00POHAETHCA ANBUTUCA Ha Na3epHUN NPOMiHb abo Moro A3epkasnbHe BinobpaxeHHs Hepes
By ab-aKi oNTUYHi Npunaam (nyny, Mikpockor, BiHOKIb TOWO).
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— Mif, Yac BUKOPWCTaHHA Npunaay NasepHin NPOMiHb He MOBMHEH 3HAXOAUTUCS
Ha pigHi o4eit (1,40 - 1,90 m).

— MoBepxHi, Aki fO6pe BiAOVBaIOTL CBITNO, A3epKanbHi abo GNCKyYi NOBEPXHi MOBUHHI
3aTynATVCA Nif Yac ekcnnyaraLii NasepHUX NpUCTPOIB.

- Nig yac npoBefeHHs PobiT NobNM3y aBTOMOBINBHNUX AOPIT 3arafibHOrO KOPWUCTYBAHHS Ha
LUNSAXY NPOXOLXKEHHS Na3epHOro NPoMeHs BaxkaHo BCTaHOBUTY OropoXKi Ta NepeHoCHi LuTK,
a 30Hy il 1a3epHOro NPOMEHsi MO3HAYUTL NONepPeaXyBabHUMM 3Hakamu.

BkasiBKM 3 TexHikn 6e3nekun
ﬂOBO,ﬂ)KE‘HHﬂ 3 AXXepenamu eJ'IeKTpOMaFHiTHOFO BVII']pOMiHIOBaHHﬂ

- BuMiptoBanbHWUI Npunag BifNoBiAaEe BUMOraM i 0OMeXeHHsAM L0 eNekTpoMarHiTHol
cymicHocTi 3rigHo anpektven €C 2014/30/EU.

— HeobxinHo [oTprMYBaTLCA NOKaNbHMX eKCryaTaliiHnX 0OMexeHb, Hanpuknag, B nikapHax,
niTakax, Ha 3anpaBHWX CTaHLisx abo NopyY 3 NOALMU 3 eNeKTPOKAPLIOCTUMYAATOPOM. ICHYE
MOXIMBICTb HEraTVBHOIO BMMBY abO NOpyLUEHHS POOOTN €NEKTPOHHIX MPUCTPOIB / Yepe3
€NeKTPOHHI NPUCTPOI.

KaniGpyBaHHs

[1ns 3abe3neyeHHs TOYHOCTI pe3ynbTaTiB BUMIPIOBaHb i hyHKLOHaNbHOCTI Cif, perynspHo
NPOBOAMTM KanibpyBaHHs Ta NepeBsipKy BUMipioBanbHoro npunagdy. Mu pekomeHoyeMo
iHTepBany kanibpysaHHs 1 — 2 poku. 3 LbOro NPMBOLY BU MOXETE 3BEPHYTMCS [0 BALLOMO
npogasus abo cniBpoOiTHWKIB cyx6um nigTprMkm UMAREX-LASERLINER.

3aknapeHHs 6aTaperiok

Biokputn Bigcik ans 6atapenok i Bknactn
©aTaperiku 3rigHo 3 cumBonamu. CrigkysaTu
3a NOAAPHICTIO.

)XuBneHHs

Bartapei

AKLLO YEPBOHMI CBITNOAIOA NOCTINHO MUrae, baTapei HeOOXiAHO 3aMIHMTH.
MipKnioYeHHs 30BHILLIHLOrO MepeXeBoro 6noka

Mpw NigKN0YEHHI 30BHILLHLOTO MepexeBOoro 61oka BHyTPiLLHI 6aTapei LyHTYIoTbCS.
BaTtapei He MOXHa 3apsaxaTh 3a LONOMOrolo MepexeBoro 61oka y 6oL 0bepTaHHs.
BrkopmncToBYBaTY TiNbKM BiANOBIAHWUI MepexeBuii 6ok Laserliner.
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Py4dkn

MaHenb KepyBaHHs
BepTukanbHui piBeHb Z
Biacik ans 6atapen
PisbboBse rHizpo 5/8"
ObepToBa ronoska

Biacik ans 6aTapen
PisbboBse rHizpo 5/8"
TOpW30HTaNbHWIA piBeHb X
PeryntoBanbHWUi rBUHT B

TOpW30HTaNbHWIA piBeHb Y

MaHenb KepyBaHHS

cHw=pvozzgr

PerynioBansHWi reuHT C
MpoMiHb Na3epHOro NasHHA
PerynioBansHWA rBUHT A
LLBmakicTe / KyToBui AianasoH
BMmUIKaHHS / BUMUKaHHA
IHpayepBOHe none npuomy
Csitnogion,

PexxuM py4qHoro npuiomy
PeXuM ckaHyBaHHA

Pexxm obepTaHHs



Mone3Hble NpUHaANEXHOCTU
SensoCommander noeaHye 6ok ANCTAHLINHOTO KepyBaHHS Ta Na3epHUI Npunmay.

SensoCommander 120: 1 Buxin iHdpadepsoHOro curHany
(pioan Takox nosaay) 2 [lone NpuoMy nasepHOro NPoMeHs
3 MapkepHun C[l SpotLite
4  PK-ingvikaTop
10 5  KpinunbHW rBuHT
N _x_ _____ _ 6  YHiBepcanbHuM TpyMay
| L= | 7  KpinunbHuia Baxinb
4 = | 8  Bincik ans Gatapeit
9  [laHenb kepyBaHHsA
9 ni 10 MapkepHi nasu no BCbOMy nepumeTpy
8
(FBUHTOBWI) =—7 6 5
MaHenb kepyBaHHsa SC 120 11 Mo3uuisa

12 LWBKAKICTb / ry4HiCTb / KYTOBWI Aiana3oH
15 I-W’ 11 13 KHOMKa BBIMKHEHHS / BUMKHEHHS
14 l @ Q}) ngmm NOPTaTMBHOrO NpUNMaYa / NepemuKaHHs:
l ¢ 12 [lianasoH TO4HOTO perymioBaHHs ¥
@ [lianasoH [0BINbHOrO PerymioBaHHs 5
13 @ @ ’ 14 Pexunm ckaHyBaHHA

15 Pexum obepTaHHs

JlasepHui NpyiMay Mae 2 fianasoHu OMycKy: Aiana3oH TOYHOro Ta AOBINBHOO
peryntoBaHHs. Ha SensoCommander 120 Aiana3oHu Bia3Ha4atoTbCa CBiTIoAiogaMu:
[liana3oH TOYHOTO perynioBaHHs 3eNeHni, iana3oH AOBiNbHOMO perynoBaHHs
noMapaH4eBUN.
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PoboTa 3 SensoCommander (80aaTKoBO)

SensoCommander Moxe po3ni3HaBaTV Na3epHUIA NPOMiHb Ha
BENWKIN BifcTaHi. PyxanTe SensoCommander Yepes nasepHuia
NPOMiHb BrOpY Ta BHI3, [JOKW He 3'ABNATLCA CepefHi NoKasHUKM, —— - o
Tenep HeoOXiAHO BiA3HAYWTV BMUCOTY BUMIpIOBaHHS Ha
06epTOBOMY MapKepHOMY nasy.

SpotLite nokasye A00ATKOBO BUCOTY BUMIPIOBAHHS.

YHiBepcanbHU TpUMau (A0AaTKOBO):

MpuriAMa4 Moxe KpinuUTCS 3a AOMOMOrolo yHiBEpCanbHOro Tprmada
Ha BVMIpIOBaNbHKX perKkax. [1ns Lboro 3acyHyTV yHiBepcanbHui
TPUMaYy Ha nasepHU NpUAMaY i MiLHO NPUFBUHTUTL Ha BUMIPIOBabHIN
penLL 3a LONOMOroto KPIiNWAbHOTO rBUHTa. [Ans 3HATTA NpuiMaya 3
YHiBepCcanbHOro Tprmada BioKpyTUTU WBUAKE KPiMieHHs 3a HanpsiMoMm
CTpinok.

FopusoHTanbHe HiBeNnoBaHHA

Mo4aTn HiBenoBaHHs pisHa (X) obepTaHHAM
perynioBanbHUX revHTie (A) Ta (B).

' PiBHi 3aBXAM NepernagaTtv no Beptvkani,
m  LLUOO YHVKHYTV MOMUWIKM 34MTYBaHHS.

KpyTTit perymioBansHumin reuHT (C) ans
HiBenoBaHHs pisHs (Y).

I 3a HeobXIiAHOCTI MOBTOPUTH
m  Becb npolec.

BepTukanbHe HiBenoBaHHS
YcraHoBuT BCM BepTUKANbHO Ha MOro pyyKkm
abo 3akpinuT BCM Ha wraTusi. Tenep
HiBenoBaTW NnLLe piBeHb (Z) perynioBanbHUM
reuHToMm (C).




O6GcnyroByBaHHs

BmukaHHs BCM:
Y1pumysat knasiwy @ “Bmk./BUMK.” npoTarom 1 cekyHau, ronoska BCM @)
No4MHae 06epTaTUCs, PeXM 0DepTaHHs BKIIOHEHWNI

1. PeXXum no3unuioHyBaHHS:
O6epToBWI Nasep HanNPaBnsE TOYHWIN Na3epHNiA
NPOMiHb Ha [ly>e Benuky BiactaHb. LLLo6
LOBUTUCS PeXXVMY MO3WLIOHYBaHHS, 3MEHLLNTA
WBMAKICTb Knasilwelo ,MiHyc" 1o Hyna (.

3miHa no3uuii
@ Ha 0bepTOBOMY Nnasepi

@ @ 3aponomoroto SensoCommander

2. Pexkum no3unuioHyBaHHS:
Mo>kHa BCTaHOBUTY BIAPI30OK iHTEHCUMBHOIO CBITNa
PIi3HOT WWPUHM Ta No3uLi.

BMUKaHHS pexumy

@®  Ha obeptoBomy nasepi

@  3aponomoroio SensoCommander

3miHa nosuuit 3MiHa KyTa ckaHyBaHHs
Y@ Ha obepToBOMY nasepi ® O Ha obepTosomy nazepi

© @ 3aponomoroio SensoCommander ® (@ 3aponomorowo SensoCommander
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3. PeXkum oGepTaHHS:
Jla3epHuWii NpoMiHb, Lo obepTaeTbes Ha 360°,
i3 YacToTolo 0bepTaHHs Ao 120 06/xB.

BMUKaHHS peXxumy
© Ha obeproBoMy nasepi

© 3aponomoroto SensoCommander

3MiHa WBUAKOCTI
® © Ha obepToBOMY Nnasepi

® (® 3a ponomoroto SensoCommander

4. Pexkmm py4HOro NpumMMaHHs:
OnTtmanbHa fKiCTb NPUAMaHHA 3a AONOMOTol0

NOCTIMHO BMCOKOI 4acToTK 0bepTaHHs (MakcManbsHa
WBMAKICTL = 550 06/x8). "‘% .

BMUKaHHS pexumy a‘ y
® Ha obBepToBomy nasepi

® 3aponomoroto SensoCommander

BkasiBka Ans ycix peXxuMiB: HepBOHWI CBITNIOAIOA 3aropsEThCS, AKLLIO JOCATHyTE
I 3aKiH4eHHs AianasoHy (Hamp., MakcMmarbHa YacTota obepTaHHs, BENIMKMIA KyT
B CKaHyBaHHS i T.i.).

MiaproToBka nepeBipku KaniopyBaHHs
KanibpyBaHHs nasepa MOXHa KOHTPOMIOBATU. BCTaHOBUTH Npwunag nocepeuHi Mix 2
CTiHaMW, sKi 3HaXOAATLCA OAHa Bif, OAHOI, K MiHIMYM, Ha BiacTaHi 5 M. HisenoBaT npunag
Ta yBIMKHYTV 1oro. 1ns onTManbHoOi NepeBipky BUKOPUCTOBYBATY LITATUB.
1. MomitbTe Touky A1 Ha CTiHi. (BUKOPUCTOBYBATU PEXMM MO3ULIOHYBaHHS )
2. TloBepHiTb Npunag Ha 180° i nomiTbTe Touky A2.

Tenep Mixx Toykamu A1 i A2 BCTaHOBNEHE rOPU30HTaNbHE BifHOLLEHHS.

[ B
IB B i
]
]

2. > 180°~

"% A2




MepeBipka KaniopyBaHHs

3. BcTaHoBWTW Npunag skHanbnmxye [o CTiHW Ha BUCOTI BiA3HayYeHoi Touku A1, HanpasuTu
npunag Ha sicb X.

I MoMITUTK perynioBanbHWUIN rBUHT A abo B y sIKOCTi OMOPHOTO I'BUHTA.
s Hanpasnati npunag, Tinbku 3 iHLWUWUMK PerynioBanbHUMM FBUHTAMMU.

4. TMoBepHYTM Npunag Ha 180°, HanpaBWUTX NPUNAL Ha Bicb X i NOMITUTK To4Ky A3.
Pi3HMUs Mix Todkamm A2 i A3 € BigxmneHHsM oci X.
5. ToBTOpPWTU KpOKM 3. i 4. Ans nepesipku oci Y abo Z.

3.
A1 < A2
£ A2
- £
4. s s A3
| <= v A2

ﬁ A3

HoBe kanibpyBaHHs NoTpiGHO, AKLLO Ha oci X, Y abo Z Toukm A2 i A3 po3TalloBaHi Ha
BifCTaHi 6inbL Hix 0,2 MM Ha 1 M 0fiHa Bif 0AHOI. 3BEpHYTUCS A0 Baworo annepa
4ymn fo cepsicHoro Biaainy dipmyu UMAREX-LASERLINER abo BMKOHaTV KanibpyBaHHs
CaMOCTIVHO 3a AOMOMOrOI0 HVXYeHaBeAEHO! IHCTPYKLLi.

BuKOHaHH# kaniépyBaHHs

6. Tlicns BUKOHAHHS KPOKIB 1. - 4. i TM CaMUM BU3HaYeHHs To4ok A2 (omopHa Touka) i A3
(BiOXMNEHHS) 3a LONMOMOTOIO BIAMOBIAHWX PEryioBaNbHUX IBUHTIB NepeHecTy TouKy A3
ANs nepekpuTTa Todkoto A2. Mig 4ac Lboro npoLiecy NoeiTpsiHa Oynbka PiBHA BUXOAUTD 3i
CBOTO LIEHTPAsbHOrO NOMOXeHHst 300Ky.

7. 3HATW 3aX1CHi KoBNaykm 300Ky piBHiB. Kanibpysatu piBeHb
BILKPUTVMM KanibpyBanbHUMM IBUHTaMM (BUKOPUCTOBYBATA
NPUKNAAEHN KIIOY i3 BHYTPILLHIM WeCTUrpaHHukom SW 2,5)
KanibpyBaHHs 3aBepLLeHe, fKLLO NOBITPsiHa Oynbka piBHS 3HOBY
BiALLEHTPOBaHa.

8. [OBTOPUTY Lii KPOKM ANS HLINX OCeW.

KanibpysanbHi reuHTv
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IHCTpyKLUia 3 TeXHiYHOro OGCHyFOByBaHHﬂ Ta pornsapy

BCi KOMMOHEHTY CIlifL, OYMLLYBATH 3BOSTOKEHOIO TKAHWMHOIO, YHUKATI 3aCTOCYBaHHS MUIOYMX
abo umcTAUMX 3aCo6iB, @ TaKoX PO3UMHHMKIB. Mepes, TprBanumM 36epiraHHAM Ciif, BUTAMHYTA
eneMeHT (-Tn) X1BneHHs. 36epiraTv NPUCTPIN Y YUCTOMY, CYXOMY MiCLi.

TexHi4Hi AaHi (Mpaso Ha TexHi4Hi 3MiHK 36epexeHe. 20W46)

ToyHicTb +*0,2MM /M

ToyHicTb po3pinbHMKa NpomeHs 20"

Yacrota obepraHHs 0 - 120 06/xB perynboBaHa, 550 06,/x8 Ans NpuiMaya
HisenioBaHHs py4He

[loBXWHa xBWNb Nasepa 635 Hm

Knac nasepa 2 /<1 mBT(EN 60825-1:2014/AC:2017)

XuBneHHs 4 x 1,5BLR6 (AA)

TepMiH ekcnnyatauii 6nu3bko 40 roguH

Pexum pobotn 0°C... 50°C, BonoricTb nosiTps max. 80% rH,

6e3 KoHAeHcallii, poboya B1cota max. 4000 M
Hag, piBHeM Mopst (HOPMabHWA Hyfb)

YMoBY 36epiraHHst -10°C.... 70°C, Bonorictb nositpst max. 80% rH
TabaputHi posmipu (LU x B xT) | 175x 150 x 135 mm

Maca 678 r (3 baTapeiiku)
SensoCommander 120 (aoAaTKOBO)

[iana3oH npuinomy nasepa makc. 120 m

KwvBneHHs 2 x 1,5B LRO3 (AAA)

TepMiH ekcnnyaTtauii 6n13bko 70 roamH

HopmaTtumeHi BuMoru €C n ytunisauis

Ller npucTpit 3af0BONbHAE BCiM HEOOXILHMM HOpMaM o0
BiNbHOro 00iry ToBapis B Mexax €C.

3rifiHO 3 €BPOMNENCHKOIO [NPEKTUBOIO OO eNEKTPUHHUX i

€neKTPOHHWX NPUNagis, WO BIACTYXUAM CBII TEPMIH, Lien
BUPIO AIK enekTponpunag, nignarae 36opy v ytunisauii okpemo
Bif IHWIMX BiAXOMIB.
|

[letanbHi BKasiBku Wofo Oe3nekw 11 LoaaTkoBa iHopMaLlis
Ha canTi: http://laserliner.com/info?an=AAV
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Kompletné si proc¢téte navod k obsluze, pfilozeny sesit , Pokyny pro zaruku

a dodatec¢né pokyny”, aktuélni informace a upozornéni v internetovém odkazu
na konci tohoto navodu. Postupujte podle zde uvedenych instrukci. Tuto
dokumentaci je nutné uschovat a v pfipadé predani laserového zafizeni treti
0sobé se musi predat zaroven se zafizenim.

Ru¢ni rotacni lasery

— Pfesné horizontaIni vyrovnani

- Dodatec¢né vertikalni vyrovnani

- Snadné vyrovnani sklond

— Rezimy laseru: bodové, skenovaci, rotacni a rezim ru¢niho pfijimace

— Funkce olovnice pro synchronni praci na podlaze a stropé

— Specialni zakladna ze zinkové tlakové litiny zajistuje dlouhodobou stabilitu

— Znacka SpotLite: Efektivni prevence chyb paralaxy a snadné oznaceni referen¢ni vysky

Vseobecné bezpecnostni pokyny

— Pouzivejte pfistroj vyhradné k ur¢enému Ucelu pouziti v rdmci danych specifikaci.

— Mé¥ici pfistroje a pfislusenstvi nejsou hrackou pro déti.
Uchovavejte tyto pfistroje pred détmi.

— Nejsou dovolené prestavby nebo zmény na pfistroji, v takovém piipadé by zaniklo
schvaleni pfistroje a jeho bezpec¢nostni specifikace.

— Nevystavujte pfistroj zadnému mechanickému zatizeni, extrémnim teplotdm, vihkosti
nebo silnym vibracim.

— Pokud nefunguje jedna nebo vice funkci nebo je nizka Uroven nabiti baterie, nemélo
by se zafizeni déle pouzivat.

Bezpecnostni pokyny
Zachéazeni s laserem tfidy 2

Laserové zareni!
Nedivejte se do paprsku!
Laser tidy 2
<1mW:515nm
EN 60825-1:2014/AC:2017

— Pozor: Nedivejte se do pfimého nebo odrazeného paprsku.

— Nemifte laserovym paprskem na lidi.

— Pokud laserové zafent tfidy 2 zasahne oci, je nutné védomé zavfit oci a ihned hlavu
odvratit od paprsku.
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— Nikdy nesledujte laserovy paprsek ani jeho odrazy optickymi pfistroji
(lupou, mikroskopem, dalekohledem, ...).

— Nepouzivejte laser ve vysce o¢i (1,40...1,90 m).

— Béhem provozu laserovych zafizeni se musi zakryt hodné reflexni, zrcadlici nebo lesklé
plochy.

— Ve vefejnych provoznich prostorach pokud mozno omezte drdhu paprsku zabranami
a délicimi sténami a oznacte laserovou oblast vystraznymi stitky.

Bezpecnostni pokyny

Zachazeni s elektromagnetickym zafenim

— Méici pfistroj dodrzuje pfedpisy a mezni hodnoty pro elektromagnetickou kompatibilitu
podle smérnice EMC 2014/30/EU.

— Je tfeba dodrzovat mistni omezeni, napf. v nemocnicich, letadlech, ¢erpacich stanicich
nebo v blizkosti osob s kardiostimulatory. Existuje moznost nebezpec¢ného ovlivnéni nebo
poruchy elektronickych pfistrojd.

Kalibrace

Pro zajisténi presnosti a funkce by mél byt méfici pfistroj pravidelné kalibrovan
a testovan. Doporucujeme intervaly kalibrace 1-2 roky. V pfipadé potfeby

se spojte se svym specializovanym prodejcem nebo vyuzijte servisniho oddélenf
spole¢nosti UMAREX-LASERLINER.

VlozZeni baterii

Otevrete prihradku na baterie a podle
symbold pro instalovani viozZte baterie.
Dbejte pfitom na spravnou polaritu.

Napdjeni elektrickym proudem

Baterie

Jestlize stéle blika cervend kontrolka, musi se vyménit baterie.

Pfipojeni k externimu napajecimu obvodu

PFi pfipojeni k externimu napajecimu obvodu se interni baterie pfemosti. V rota¢ni
jednotce nelze dobijet zddné akumulatory napajecim obvodem. Pouzijte pouze vhodny
napéjeci obvod Laserliner.
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Ovladaci panel

A Zabudované drzaky L Nivela¢ni Sroub C

B Ovlddaci panel M Laserovy kolmy paprsek
C  VertikdInf libela Z N Nivela¢ni Sroub A

D  Misto pro baterie O  Rychlost / Rozsah thlu
E  Zavitova pfipojka 5/8" P Zap/Vyp

F Rotacni hlava Q  Pfijimaci pole IR

G Misto pro baterie R Kontrolky

H  ZAvitova pfipojka 5/8" S Rezim ru¢niho pfijimace
| Horizontalni libela X T  Skenovaci rezim

J Nivela¢ni Sroub B U  Rotacni rezim

K Horizontélni libela Y
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SensoCommander (varianta) — pfislusenstvi
SensoCommander spojuje dalkové ovlddani a laserovy prijimac.

SensoCommander 120: 1 Vystup IR signélu
(diody i na zadni strané) 2 Piijimaci pole laserového paprsku
3 Spotlite Marking LED
4  LED displej
10 5 Upevnovaci sroub
N _x_ 6  Univerzalni drzak
J 7  Upevnovaci paka
8  Misto pro baterie
9 9 Ovladaci panel
10 Obvodova znackovaci drazka
8
(3roubovany) =7 6 5
Ovladaci panel SC 120 11 Pozice

12 Rychlost / Hlasitost / Rozsah thlu
15 l O G 11 13 Thacitko ZAP/VYP

D) Rezim ru¢niho pfijmu / Pfepinani:
14 l 8 O ,, 12 Jemny rozsah ¥
13

v . Y

@ C_‘) Ru¢ni rozsah 3
14 Skenovaci rezim

15 Rotacni rezim

Laserové pfijimace maji 2 toleran¢ni rozsahy: jemny rozsah a ru¢ni rozsah.
I Rozsahy u SensoCommanderu 120 jsou indikovany LED diodami: Jemny
" rozsah - zelena dioda, ru¢ni rozsah — oranzova kontrolka.



Prace se SensoCommanderem (varianta)

SensoCommander dokaze rozpoznat laserovy paprsek na
velkou vzdalenost. Pohybujte SensoCommanderem nahoru
a doltl pres laserovy paprsek, dokud se neobjevi stfedni
hodnota na ukazateli. Nyni na obvodové znac¢kovaci drazce
vyznacte vy3ku méreni.

SpotLite navic ukazuje vysku méreni.

Univerzalni drzak (varianta):

Prijimac se muze upevnit pomoci univerzéalniho drzaku k méficim
latim. Univerzalni drzak nasunte na laserovy pfijimac a upevnéte
ho k méfici lati pomoci Sroubu. Pro odmontovani pfijimace z
univerzalniho drzaku uvolnéte rychloaretaci ve sméru Sipky.

Horizontalni nivelace
Otacenim nivela¢nich Sroubd (A) a (B)
zacnete nivelizovat libelu (X).

Na libelu se divejte vzdy kolmo,
I abyste se vyhnuli chybdm pfi odecitani
" hodnoty.

Nyni otacejte nivela¢nim Sroubem (C) pro :
nivelizaci libely (Y). Libela Y

Cely postup opakujte, pokud je
s potreba.

Vertikalni nivelace

Postavte BCM vertikalné na jeho zabudovana
drzadla nebo ho upevnéte na stativ.

Nyni nivelujte libelu (Z) pomoci nivela¢niho
sroubu (C).
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Ovladani

Zapnuti BCM:
Tlacitko @ “Zap/Vyp" podrzte stisknuté 1 s, hlava BCM se za¢ne @)
otacet, rotacni rezim je aktivovany.

1. Bodovy rezim:

Rotacni laserovy nivela¢ni pfistroj posild na
velkou vzdalenost bodové presny laserovy
paprsek.

Pro nastaveni bodového rezimu snizte rychlost
pomodi tla¢itka ,minus” na nulu .

Zména polohy
@ u rota¢ni laser

@ @ se SensoCommanderem

2. Skenovaci rezim:

MUZe se nastavit segment se svételnou
intenzitou o rlizné 3ifce a poloze.

Aktivace rezimu
®  urotatni laser
@  se SensoCommanderem

Zména polohy Zména skenovaciho thlu
Y@ u rotacni laser ® O urotacni laser
©® @ se SensoCommanderem ® O se SensoCommanderem



3. Rotacni rezim:

Laserovy paprsek otacejici se 0 360° s otackami
az 120 RPM

Aktivace rezimu
© urotacni laser

©  se SensoCommanderem

Zména rychlosti
@® (© u rotacni laser

® © se SensoCommanderem

4. Rezim rucniho pfijimace: X
Optimalni kvalita pfijmu diky konstantni velikosti z
poctu otacek (maximalni rychlost = 550 RPM). "%

Aktivace rezimu [a‘ »
y

@ u rotacni laser
® se SensoCommanderem

I Poznamka pro viechny rezimy: Cervens kontrolka sviti, kdy? je dosazeno
m  konce rozsahu (napf. maximalni pocet otacek, maximalni skenovaci uhel atd.).

Pfiprava kontroly kalibrace

Mzete zkontrolovat kalibraci laseru. Umistéte pfistroj doprostied mezi dvé stény,
které jsou od sebe vzdaleny minimainé 5 m.

Nivelujte pfistroj a zapnéte ho. Pro optimalni pribéh kontroly pouzijte stativ.

1. Na sténé oznacte bod A1. (pouZijte bodovy rezim)
2. Otocte pristroj o 180° a vyznacte bod A2.
Mezi body A1 a A2 nyni méate horizontalni referenci.

HL
I &

2.

i180°:

"% A2
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Kontrola kalibrace
3. Postavte pfistroj co mozna nejblize ke sténé na vysku vyznaceného bodu A1,
vycentrujte pfistroj v ose X.

I Oznacte si bud' nivelacni Sroub A nebo B jako referen¢ni Sroub.
m  Nyni pfistroj vyrovnejte pomoci ostatnich nivelacnich Sroubd.

4. Otocte pfistroj o 180°, vycentrujte pfistroj v ose X a vyznacte bod A3. Rozdil mezi
body A2 a A3 je odchylkou osy X.
5. Opakujte 3. a 4. pro kontrolu osy Y resp. Z.

3.
A1 ﬁ % A2
£ A2
- =
4. > 180° S A3
— ! A2_
f -

KdyZz jsou u osy X, Y nebo Z body A2 a A3 vice nez 0,2 mm / m od sebe,
I je nutné nové sefizeni. Obratte se na svého specializovaného prodejce nebo
m servisni oddéleni firmy UMAREX-LASERLINER nebo kalibraci provedte sami
pomoci nasledujiciho nédvodu.

Provedeni kalibrace
6. Po té, co jste provedli kroky 1 az 4 a tim jste stanovili body A2 (referen¢ni) a A3
(odchylka), nastavte pomoci odpovidajiciho nivela¢niho Sroubu bod A3 tak, aby
se kryl s bodem A2. Béhem tohoto procesu se vzduchové bublina v libele posune
na stranu ze své centralni polohy.
7. Odstrante ochranou krytku na boku libel. Provedte kalibraci Kalibracni $rouby
libely pomoci odkrytych kalibrovacich 3roubt libely (pouzijte
prilozeny imbusovy kli¢ SW 2,5). Kalibrace je ukoncena, kdyz /
je vzduchova bublina libely opét uprostied. B | wron NN
8. Tyto kroky zopakuijte i pro ostatni osy. g —— 0J
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Pokyny pro udrzbu a oSetfovani

V3echny komponenty cistéte lehce navihéenym hadrem a nepouZivejte zadné Cistici nebo
abrazivni prostfedky ani rozpoustédla. Pfed delsim skladovanim vyjméte baterii/baterie.
Skladujte pfistroj na Cistém, suchém misté.

Technické parametry (Technické zmény vyhrazeny. 20W46)

Presnost +0,2mm/m

Presnost rozdélovace paprsku | 20"

Otacky rotace 0 ... 120 ot./min. variabilng, 550 ot./min. pro pfijima¢
Nivelace manualni

Vinova délka 635 nm

laserového paprsku

Trida laseru 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)

Napajeni 4 x 1,5V LR6 (AA)

Provozni doba cca 40 hod.

Pracovni podminky 0°C ... 50°C, vlhkost vzduchu max. 80% rH,

nekondenzuijici, pracovni vy3ka max. 4000 m n.m
(normélini nulovy bod)

Skladovaci podminky -10°C ... 70°C, vlhkost vzduchu max. 80% rH
Rozméry (5 x V x H) 175 x 150 x 135 mm

Hmotnost 678 g (v¢etné baterii)
SensoCommander 120 (dopliikové vybaveni)

Prijimaci dosah laseru max. 120 m

Napéjenf 2 x 1,5V LRO3 (AAA)

Provozni doba cca 70 hod.

Ustanoveni EU a likvidace

Pristroj splfiuje v3echny potfebné normy pro

volna pohyb zbozi v rdmci EU.

Tento vyrobek je elektricky pfistroj a musi byt oddélené

vytfidén a zlikvidovan podle evropské smérnice pro E

pouzité elektrické a elektronické pfistroje.

Dal3i bezpecnostni a dodatkové pokyny najdete na:
http://laserliner.com/info?an=AAV
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SERVICE

Umarex GmbH & Co. KG

— Laserliner -

MohnestraBe 149, 59755 Arnsberg, Germany
Tel.: +49 2932 638-300, Fax: +49 2932 638-333
info@laserliner.com

Umarex GmbH & Co. KG c € E ﬁ
Donnerfeld 2 i

59757 Arnsberg, Germany

Tel.: +49 2932 638-300, Fax: -333
www.laserliner.com Laserliner
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