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Laserliner

Lesen Sie die Bedienungsanleitung, das beiliegende Heft , Garantie- und Zusatzhinweise” sowie
die aktuellen Informationen und Hinweise im Internet-Link am Ende dieser Anleitung vollstandig
durch. Befolgen Sie die darin enthaltenen Anweisungen. Diese Unterlagen sind

aufzubewahren und bei Weitergabe des Produktes mitzugeben.

BestimmungsgemaBe Verwendung

Dieser Rotationslaser ist zum Ausrichten der horizontalen und vertikalen Ebene bestimmt. Der Rotationslaser
eignet sich durch eine digitale Neigungseinstellung und einen manuellen Neigungsmodus auch zum
Anlegen von Gefallen. Der Quadrum DigiPlus lasst sich zusammen mit geeigneten Empfangern verwenden,
die fur den Einsatz mit roten Rotationslasern mit einer Wellenlange von 635 nm ausgelegt sind.

Allgemeine Sicherheitshinweise

— Setzen Sie das Geréat ausschlieBlich gemaB dem Verwendungszweck innerhalb der Spezifikationen ein.
— Das Gerat und das Zubehor sind kein Kinderspielzeug. Vor Kindern unzugénglich aufbewahren.
— Umbauten oder Verdnderungen am Gerdt sind nicht gestattet, dabei erlischt die Zulassung und
die Sicherheitsspezifikation.
— Setzen Sie das Geréat keiner mechanischen Belastung, enormen Temperaturen,
Feuchtigkeit oder starken Vibrationen aus.
— Das Gerét darf nicht mehr verwendet werden, wenn eine oder mehrere Funktionen ausfallen
oder die Batterieladung schwach ist, sowie bei Beschadigungen des Gehauses.

— Achten Sie beim AuBeneinsatz darauf, dass das Gerat nur unter entsprechenden Witterungs-
bedingungen bzw. bei geeigneten SchutzmaBnahmen eingesetzt wird.
— Bitte beachten Sie die Sicherheitshinweise von lokalen bzw. nationalen Behérden.

Sicherheitshinweise
Umgang mit Lasern der Klasse 2

Laserstrahlung! Nicht in
den Strahl blicken!
Laserklasse 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Achtung: Nicht in den direkten oder reflektierten Strahl blicken.

— Den Laserstrahl nicht auf Personen richten.

— Falls Laserstrahlung der Klasse 2 ins Auge trifft, sind die Augen bewusst zu schlieBen
und der Kopf sofort aus dem Strahl zu bewegen.

— Betrachten Sie den Laserstrahl oder die Reflektionen niemals mit optischen Geraten
(Lupe, Mikroskop, Fernglas, ...).

— Verwenden Sie den Laser nicht auf Augenhoéhe (1,40 ... 1,90 m).

— Gut reflektierende, spiegelnde oder glanzende Flachen sind wahrend des Betriebes
von Lasereinrichtungen abzudecken.

—In ¢ffentlichen Verkehrsbereichen den Strahlengang maglichst durch Absperrungen und Stellwéande
begrenzen und den Laserbereich durch Warnbeschilderung kennzeichnen.

- Manipulationen (Anderungen) an der Lasereinrichtung sind unzuléssig.
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Sicherheitshinweise
Umgang mit elektromagnetischer Strahlung

— Das Messgeréat halt die Vorschriften und Grenzwerte fur die elektromagnetische Vertraglichkeit
gemaB EMV-Richtlinie 2014/30/EU ein.

— Lokale Betriebseinschrankungen, z.B. in Krankenhdusern, in Flugzeugen, an Tankstellen, oder in der
Néhe von Personen mit Herzschrittmachern, sind zu beachten. Die Mdglichkeit einer gefahrlichen
Beeinflussung oder Stérung von und durch elektronische Geréte ist gegeben.

— Bei einem Einsatz in der Nahe von hohen Spannungen oder unter hohen elektromagnetischen
Wechselfeldern kann die Messgenauigkeit beeinflusst werden.

Besondere Produkteigenschaften und Funktionen

Der Rotationslaser richtet sich selbstédndig aus. Er wird in die bendtigte Grundstellung
avromatic  3ufgestellt — innerhalb des Arbeitswinkels von + 6°. Die Feineinstellung tbernimmt sofort
die Automatik: Drei elektronische Messsensoren erfassen dabei die X-, Y- und Z-Achse.

ﬁ“ Transport LOCK: Das Gerat wird mit einer speziellen Motorbremse beim Transport
B8 lock geschutzt.

Schutz vor Staub und Wasser — Das Gerat zeichnet sich durch besonderen Schutz vor Staub
und Regen aus.

ADS Das Anti-Drift-System (ADS) verhindert Fehlmessungen. Das Funktionsprinzip: Der Laser
wird 30 Sekunden nach dem Aktivieren des ADS permanent auf eine korrekte Ausrichtung Uberprift.
Wird das Gerat durch duBere Einwirkungen bewegt oder verliert der Laser seine Hohenreferenz, bleibt
der Laser stehen und blinkt. Zusatzlich leuchtet TILT permanent, ein Warndreieck erscheint im LC-Display
und ein Warnsignal ertént. Um weiterarbeiten zu kdnnen, die Tilt-Taste erneut driicken oder das Gerat
aus- und einschalten. Fehlmessungen werden so einfach und sicher verhindert.

Das ADS ist nach dem Einschalten nicht aktiv. Um das eingerichtete Gerat vor Lageverdnderungen
durch Fremdeinwirkung zu schiitzen, muss das ADS durch Driicken der Tilt-Taste aktiviert werden. Die
ADS-Funktion wird durch Blinken von , TILT” im LC-Display angezeigt, siehe Schaubild unten.

Das ADS schaltet erst 30 Sek. nach vollstandiger Nivellierung des Lasers die Uberwachung scharf
I (Einrichtphase). , TILT" blinkt im Sekundentakt wahrend der Einrichtungsphase, langsames Blinken,
wenn ADS aktiv ist.

Funktionsweise ADS
ADS scharf nach

Beginn 30 Sekunden, , TILT"
Ein Rotation blinkt langsam. Fremdeinwirkung
I:MQ 7L
Einrichtphase Aktivieren des ADS:
Sensor Automatic Tilt-Taste drucken, Der
LTI blinkt im Laser .
Sekundentakt bleibt sicherheits-

halber stehen, der
Laser blinkt und , TILT”
leuchtet permanent.

@ o
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Raumgitter: Diese zeigen die Laserebenen und Funktionen an.
auto: Automatische Ausrichtung / man: Manuelle Ausrichtung
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Horizontales Nivellieren Vertikales Nivellieren Neigung der X-Achse Neigung der Y-Achse
slope
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Neigungen 90° Winkel Lotfunktion

Einsetzen und Entnahme der Batterien/Akkus
und Laden des Akkus
— Vor Einsatz des Gerates Akku voll aufladen.

— Das Netz-/Ladegerat nur innerhalb geschlossener Rdume verwen-
den, weder Feuchtigkeit noch Regen aussetzen, da ansonsten die
Gefahr eines elektrischen Stromschlages besteht.

— Der Akku darf nur mit dem beiliegenden Ladegerat aufgeladen und
ausschlieBlich mit diesem Produkt verwendet werden. Ansonsten
besteht Verletzungs- und Brandgefahr.

— Offnen Sie den Akku nicht. Es besteht die Gefahr eines
Kurzschlusses.

— Ladegerat mit dem Stromnetz und der Ladebuchse (J) des
Akkufachs (L) verbinden. Bitte nur das beiliegende Ladegerat
benutzen. Wenn ein falsches verwendet wird, erlischt die Garantie.
Der Akku kann auch auBerhalb des Gerates geladen werden.

— Wahrend der Akku geladen wird, leuchtet die LED des Ladegerates
(N) rot. Der Ladevorgang ist abgeschlossen wenn die LED griin
leuchtet. Wenn das Gerat nicht am Ladegerat angeschlossen ist,
blinkt die Netzteil-LED (N).

— Den Akku (L) bzw. Batteriefach (K) in das Einschubfach (G)
einschieben und mit der Befestigungsschraube (I) festschrauben.
Die elektrischen Kontakte (H) mUssen dabei verbunden werden.

— Bei eingeschobenem Akku ist das Gerat wahrend des
Ladevorganges einsatzbereit.

— Alternativ kénnen auch Alkali-Batterien (4 x Typ C) verwendet
werden. Diese in das Batteriefach (K) einlegen. Dabei auf die
Installationssymbole achten.

— Wenn in der LC-Anzeige das Batteriesymbol (14) standig blinkt,
mussen die Batterien gewechselt bzw. die Akkus neu geladen
werden.

— Vor Entnahme der Batterie das Gerat ausschalten und vom
Netz trennen. Zum Entnehmen des Akkus bzw. der Batterien
die Befestigungsschraube (I) I6sen und das Akkufach (L) bzw.
Batteriefach (K) herausnehmen.

[ CD)
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Einlegen der Batterien bei der Fernbedienung
Das Batteriefach 6ffnen und Batterien (2 x 1,5V LR6 (AA))
gemdaB den Installationssymbolen einlegen.

Dabei auf korrekte Polaritat achten.

Vertikalbetrieb

F
G
A Austritt Referenz-, Lotlaser I Befestigungsmutter
B Prismenkopf / Austritt Laserstrahl Batterie- bzw. Akkufach
C Empfangsdioden fir Fernbedienung (4 x) J Ladebuchse
D Bedienfeld K Batteriefach
E LC-Anzeige L Akkufach
F 5/8" Gewinde / M Ladegeréat / Netzteil
Austritt Referenz-, Lotlaser N Betriebsanzeige
G Einschubfach fur Akku- bzw. Batteriefach rot: Akku wird geladen

grin: Ladevorgang abgeschlossen
H Elektrische Kontakte
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Bedienfeld Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

LC-Anzeige
Quadrum DigiPlus
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auto/slope-Funktion
Umschalten der X-, Y-Achse

Rotationsgeschwindigkeit wahlen
600/300/120/60/0 U/min

AN-/AUS-Taste

Plus-Taste zur Neigungseinstellung
bei der digitalen und der manuellen
Neigungsfunktion

Minus-Taste zur Neigungseinstellung
bei der digitalen und der manuellen
Neigungsfunktion

Scan-Modus
Tilt-Funktion

Anzeige Neigungseinstellung der
X-Achse

Anzeige Neigungseinstellung der
Y-Achse

Warnsymbol Tilt-Funktion

Anzeige Scan-Modus

Anzeige DualGrade-Funktion
Anzeige Batterieladezustand
Anzeige Kalibriermodus

Anzeige Geschwindigkeit

Anzeige Nivellierung

Anzeige Tilt-Funktion

Anzeige manueller Modus
Positionierungs-Taste (links drehen)

Positionierungs-Taste (rechts drehen)
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Horizontales und vertikales Nivellieren

— Horizontal: Das Gerat auf einer maglichst ebenen Flache aufstellen oder
auf einem Stativ befestigen.

— Vertikal: Das Gerat auf die seitlichen FiiBe stellen. Das Bedienfeld zeigt
nach oben. Mit der optionalen Wandhalterung (Art-Nr. 080.70) kann

das Gerat im Vertikaleinsatz auf einem Stativ montiert werden.
— AN/AUS-Taste driicken.

I Der Rotationslaser richtet sich nach dem Einschalten automatisch aus.
n

— Das Gerat nivelliert sich in einem Bereich von + 6° automatisch aus. In der Einrichtphase blinkt der
Laser und der Prismenkopf steht still. Wenn die Nivellierung erfolgt ist, leuchtet der Laser permanent
und dreht mit max. Drehzahl. Siehe dazu auch Abschnitt Gber "Sensor Automatic" und "ADS-Tilt".

Wenn das Gerat zu schrag aufgestellt wurde (auBerhalb von 6°), steht der Prismenkopf still,
I der Laser blinkt und es ertént ein Warnsignal. Dann muss das Gerat auf einer ebeneren Flache

aufgestellt werden.

Positionieren der vertikalen Laser-Ebene

Im Vertikalbetrieb kann die Laser-Ebene exakt positioniert werden. Die "Sensor Automatic" bleibt aktiv
und nivelliert die vertikale Laserebene aus. Siehe nachfolgende Abbildung.
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Wenn der maximale Neigungsbereich von 6° erreicht ist, bleibt der Laser stehen, blinkt und es
ertont ein Signal. Dann den Neigungswinkel reduzieren.
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Digitale Neigungsfunktion (DualGrade-Funktion)

Die horizontale Ebene kann digital in X- und Y-Achse geneigt werden. Die maximale "
Neigung betragt in einer Ebene bis £10%, in der Summe der beiden Achsen redu-

ziert sich der maximale Eingabewert je Achse. Auf der groBen LC-Anzeige werden >

die Werte dargestellt und kénnen getrennt voneinander eingegeben werden. v
Einstellung der Achsen: Die auto/slope-Taste (1) driicken. Auf der LC-Anzeige blinkt In 1 Ebene

die Anzeige der X-Achse. Mit den Plus- und Minus-Tasten (5/6) konnen die Zahlen-
werte eingestellt werden. Durch Drlcken der X-/Y-Taste (2) wird zur Y-Achse ge-
wechselt. Dann kann der Y-Wert mit den Plus- und Minus-Tasten (5/6) eingestellt b
werden. Durch erneutes Driicken der X-/Y-Taste (2) wird die Eingabe bestatigt.

AnschlieBend stellt sich das Gerat auf den gewinschten Wert ein. Siehe nach-
folgende Abbildungen.
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Wichtig: Wahrend des Nivelliervorgangs kann keine weitere Eingabe erfolgen, in der LC-Anzeige blinkt
das Nivelliersymbol (17). Wenn das Nivelliersymbol erlischt, ist die Nivellierung abgeschlossen und es
kénnen neue Werte eingestellt werden.

I Bei der digitalen Neigungsfunktion ist die Sensor-Automatic aktiv.
|

I Die X-/Y-Achsen sind auf dem Gerat markiert.
n

Manuelle Neigungsfunktion bis 6° — horizontal

Mit der Aktivierung der Neigungsfunktion wird die Sensor-Automatic ausgeschaltet. Um den Laser in den
manuellen Modus zu schalten, die AN-/AUS-Taste lange gedriickt halten bis das Handsymbol (19) in der
LC-Anzeige erscheint. Zur Einstellung der horizontalen Ebene die X-/Y-Taste driicken. Die Plus/Minus-
Tasten ermdglichen die motorische Verstellung der Neigung. Dabei lassen sich X- und Y-Achse getrennt
voneinander verstellen. Siehe nachfolgende Abbildungen.

1. 2. 3
auto slope

= & & ‘@6 &

©) Od ®O @@@




Quadrum DigiPlus

Manuelle Neigungsfunktion bis 6° — vertikal

© ey @

Wenn der maximale Neigungsbereich von 6° erreicht ist, bleibt der Laser stehen, blinkt und es
ertdnt ein Signal. Dann den Neigungswinkel reduzieren.

Manuelle Neigungsfunktion > 6°

GroBere Neigungen kénnen mit der optionalen Winkelplatte
(Art-Nr. 080.75) angelegt werden.

TIPP: Zuerst das Gerat selbstandig ausrichten lassen und die
Winkelplatte auf Null stellen. Dann die Sensor-Automatic aus-
schalten — siehe hierzu: Manuelle Neigungsfunktions bis 6°.
AnschlieBend das Gerét in den gewUlinschten Winkel neigen.

I Wenn das Handsymbol in der LC-Anzeige erscheint, ist die Sensor-Automatic nicht aktiv und es
s kann nicht horizontal und vertikal nivelliert werden.

Lasermodi

Rotations-Modus

Mit der Rotations-Taste werden die Drehzahlen eingestellt:
0, 60, 120, 300, 600 U/min

Punkt-Modus

Um in den Punkt-Modus zu gelangen, die Rotations-Taste so oft driicken,
bis der Laser nicht mehr rotiert. Der Laser kann mit den Positionierungs-
Tasten zur Messebene in die gewiinschte Position gedreht werden.

Scan-Modus

Mit der Scan-Taste kann ein lichtintensives Segment in 4 unterschied-
lichen Breiten aktiviert und eingestellt werden. Das Segment wird mit
den Positionierungs-Tasten in die gew{inschte Position gedreht.

Handempfanger-Modus

Arbeiten mit dem optionalen Laserempfanger: Den Rotationslaser auf die
maximale Drehzahl einstellen und den Laserempfanger einschalten. Siehe
hierzu die Bedienungsanleitung eines entsprechenden Laserempfangers.
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Arbeiten mit dem Referenz- bzw. Lotlaser

Das Gerat verfugt Uber zwei Referenzlaser. Im Horizontalbetrieb kann mit
diesem ein Lot gefallt werden. Im Vertikalbetrieb dienen die Referenzlaser
zum Ausrichten des Gerates. Dazu die Referenzlaser parallel zur Wand
justieren. Dann ist die vertikale Laserebene rechtwinklig zur Wand ausge-
richtet, siehe Abbildung.

Kalibrierungsiiberpriifung vorbereiten

Sie kénnen die Kalibrierung des Lasers kontrollieren. Stellen Sie das Geréat in die Mitte zwischen

2 Wanden auf, die mindestens 5 m voneinander entfernt sind. Schalten Sie das Gerat ein. Zur

optimalen Uberpriifung bitte ein Stativ verwenden. WICHTIG: Die Sensor-Automatik muss aktiv

sein.

1. Markieren Sie Punkt A1 auf der Wand.

2. Drehen Sie das Gerat um 180° u. markieren Sie Punkt A2. Zwischen A1 u. A2 haben Sie jetzt
eine horizontale Referenz.

ﬂ 1.
U At % H
2. 180° ﬂ
H A1 ﬁ A2 u
Kalibrierung liberpriifen

3. Stellen Sie das Gerat so nah wie moglich an die Wand auf Hohe des markierten Punktes A1,
richten Sie das Gerat auf die X-Achse aus.

4. Drehen Sie das Gerat um 180° und markieren Sie den Punkt A3. Die Differenz zwischen A2
u. A3 ist die Toleranz fur die X-Achse.

5. 3. und 4. fir die Uberpriifung der Y- bzw. Z- Achse wiederholen.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

0,75mm/10m

-
=]
o
°

<

-
A2 L
ﬁ A3 L

Wenn bei der X-, Y- oder Z- Achse die Punkte A2 und A3 mehr als 0,75 mm / 10 m auseinander
I liegen, ist eine neue Justierung erforderlich. Setzen Sie sich mit lhrem Fachhandler in Verbindung
oder wenden Sie sich an die Serviceabteilung von UMAREX-LASERLINER.
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Justier-Modus

1. Achten Sie bei der Justierung auf die Ausrichtung des Rotationslasers.
Immer alle Achsen justieren.

2. Schalten Sie das Gerat in den Justier-Modus:

Den Rotationslaser ausschalten und mit gedriickter auto/slope-Taste wieder einschalten. Die
auto/slope-Taste dabei so lange gedriickt halten bis die Anzeige der X-Achse im LC-Display @)
blinkt. Dann kann auch die auto/slope-Taste losgelassen werden.

Im Horizontalbetrieb (X-, Y-Achse) blinkt zuerst die Anzeige der X-Achse. Mit der X-/Y-Taste @
des Rotationslasers kann zwischen X- und Y-Achse umgeschaltet werden.

Im Vertikalbetrieb (Z-Achse) wird ausschlieBlich die Y-Achse angezeigt.
3. Korrektur der Justierung:

Mit den Plus/Minus-Tasten des Rotationslasers den Laser von seiner aktuellen Position auf @ @
Hohe des Referenzpunktes A2 fahren. Nur durch mehrmaliges Driicken verandert der Laser
seine Position.

4. Justierung beenden:

Abbrechen:  Durch Abschalten (EIN-/AUS-Taste) des Rotationslasers wird die gesamte @
Justierung verworfen und der vorherige Zustand wieder hergestellt.
Speichern:  Mit der auto/slope-Taste wird die neue Justierung gesichert.
Positionieren: Mit den Positionierungs-Tasten auf der Fernbedienung kann @ @
der Laser gedreht werden.
z T X-/Y-/
Z-Achsen

Uberpriifen Sie regelmaBig die Justierung vor dem
Gebrauch, nach Transporten und langer Lagerung.
Kontrollieren Sie dabei immer alle Achsen. Y

Hinweise zur Wartung und Pflege

Reinigen Sie alle Komponenten mit einem leicht angefeuchteten Tuch und vermeiden Sie den Einsatz
von Putz-, Scheuer- und Losungsmitteln. Entnehmen Sie den Akku vor einer langeren Lagerung. Lagern
Sie das Gerat an einem sauberen, trockenen Ort.

Kalibrierung

Das Messgerat muss regelmaBig kalibriert und gepruft werden, um die Genauigkeit der Messergebnisse zu
gewabhrleisten. Wir empfehlen ein Kalibrierungsintervall von einem Jahr. Setzen Sie sich dazu bei Bedarf mit
lhrem Handler in Verbindung oder wenden Sie sich an die Serviceabteilung von UMAREX-LASERLINER.
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Technische Daten (technische Anderungen vorbehalten. 25W23)

Selbstnivellierbereich +6°
Genauigkeit +0,075mm/10m
Nivellierung horizontal / vertikal Automatisch mit elektronischen Libellen und Servomotoren
Einstellgeschwindigkeit ca. 30 Sek. Uber gesamten Arbeitswinkel
Senkrechter Referenzstrahl 90° zur Rotationsebene
Rotationsgeschwindigkeit 0, 60, 120, 300, 600 U/min
Fernbedienung Infrarot IR
Laserwellenldnge 635 nm
Laserwellenldnge Lotlaser 650 nm
Laserklasse 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021)
Ausgangsleistung Laser <1 mw
Schutzart IP 66
Stromversorgung 4 x 1,2V HR14 (C) NIMH /4 x 1,5V LR14 (C)
Betriebsdauer Akku ca. 35 Std.
Betriebsdauer Batterien ca. 50 Std.
Ladedauer Akku ca. 7 Std.
-10°C ... 50°C, Luftfeuchtigkeit max. 80% rH,
Arbeitsbedingungen nicht kondensierend, Arbeitshohe max. 4000 m Gber NN
(Normalnull)
Lagerbedingungen -10°C ... 70°C, Luftfeuchtigkeit max. 80% rH
Abmessungen B x H x T)/ 215 x 205 x 165 mm /
Gewicht (inkl. Akku) 2,6 kg
Stromversorgung 2x1,5VAAA
Reichweite Fernbedienung max. 40 m (IR-Control)
Abmessungen B x H x T) / 63 x 130 x 24 mm /
Gewicht (inkl. Batterien) 0,15 kg

EU- und UK-Bestimmungen und Entsorgung
Das Gerat erfillt alle erforderlichen Normen fir den freien Warenverkehr innerhalb der EU und UK.

Dieses Produkt, inklusive Zubehor und Verpackung, ist ein Elektrogerat welches nach den européischen
und UK Richtlinien fur Elektro- und Elektronik-Altgerate, Batterien und Verpackungen einer
umweltgerechten Wiederverwertung zugefiihrt werden muss, um wertvolle Rohstoffe
zurtickzugewinnen. Elektrogerate, Batterien und Verpackung gehdren nicht in den Hausmall.
Verbraucher sind gesetzlich verpflichtet verbrauchteBatterien und Akkus bei einer 6ffentlichen
Sammelstelle, in einer Verkaufsstelle oder beim technischen Kundendienst kostenfrei abzugeben.

Die Batterien sind ohne Werkzeugeinsatz entnehmbar und einer separaten Sammlung zuzufhren,
bevor Sie das Gerat zur Entsorgung zuriickgeben. Wenden Sie sich bei Fragen zur Entnahme der Batterie
bitte an die Serviceabteilung von UMAREX-LASERLINER. Informieren Sie sich bitte bei Ihrer Gemeinde
Uber entsprechende Entsorgungseinrichtungen und beachten Sie die jeweiligen Entsorgungs- und
Sicherheitshinweise an den Annahmestellen.

Weitere Sicherheits- und Zusatzhinweise unter: https://packd.li/ll/aek/in
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Completely read through the operating instructions, the ,, Warranty and Additional Information”
booklet as well as the latest information under the internet link at the end of these instructions.
Follow the instructions they contain. This documents must be kept in a safe place and if the laser
device is passed on, this documents must be passed on with it.

Intended use

This rotational laser is designed for aligning horizontal and vertical planes. Thanks to digital inclination
adjustment and manual inclination mode, it is also suitable for establishing slopes. The Quadrum DigiPlus
can be used with compatible receivers designed for red rotational lasers with a wavelength of 635 nm.

General safety instructions
— The device must only be used in accordance with its intended purpose and within
the scope of the specifications.
— The device and accessories are not toys. Keep out of reach of children.
— Modifications or changes to the device are not permitted, this will otherwise invalidate
the approval and safety specifications.
— Do not expose the device to mechanical stress, extreme temperatures, moisture or significant vibration.
— The device must no longer be used if one or more of its functions fail, the battery charge is weak,
or the housing has been damaged.
—When using the device outdoors, make sure that the weather conditions are appropriate and/or
that suitable protection measures are taken.
— Please ensure compliance with the safety regulations set out by local and national authorities with regard
to the correct and proper use of the device.

Safety instructions
Using class 2 lasers

Laser radiation!
Do not stare into the beam!
Class 2 laser - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Attention: Do not look into the direct or reflected beam.

— Do not point the laser beam towards persons.

- If a person's eyes are exposed to class 2 laser radiation, they should shut their eyes and immediately
move away from the beam.

— Under no circumstances should optical instruments (magnifying glass, microscope, binoculars)
be used to look at the laser beam or reflections.

— Do not use the laser at eye level (1.40 ... 1.90 m)

— Reflective, specular or shiny surfaces must be covered whilst laser devices are in operation.

—In public areas shield off the laser beam with barriers and partitions
wherever possible and identify the laser area with warning signs.

— Tampering with (making changes to) the laser device is not permitted.
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Safety instructions

Dealing with electromagnetic radiation

— The measuring device complies with electromagnetic compatibility regulations and limit values in
accordance with EMC-Directive 2014/30/EU.

— Local operating restrictions — for example, in hospitals, aircraft,petrol stations or in the vicinity
of people with pacemakers — may apply. Electronic devices can potentially cause hazards or
interference or be subject to hazards or interference.

— The measuring accuracy may be affected when working close to high voltages or high
electromagnetic alternating fields.

Special product features and functions

ETENERIY  The rotary laser aligns itself automatically. It is set to the required initial position (to within
ARuTomaTic  3n operating angle of = 6°) and the automatic system then performs the necessary fine
adjustment, with three electronic measurement sensors detecting the X, Y and Z axes.

ﬁ“l . Transport LOCK: The device is protected by a special motor brake during transport.
[ oC

The device characterised by specific protection against dustand rain.

ADS The anti-drift system (ADS) prevents erroneous or inaccurate measurements. How it works:
continuous monitoring of the alignment of the laser is activated 30 seconds after the ADS is switched on.
If the device moves due to external factors or if the laser loses its height reference, the laser will come to
a standstill and blink. In addition, TILT will be illuminated continuously, a warning triangle will appear on
the LC display and the system will beep. To continue working, press the tilt button again or switch the
device off then on again. Erroneous and inaccurate measurements are thus prevented simply and reliably.

The ADS is not active following switch-on. Once the device has been set up, press the tilt button to
activate the ADS, enabling you to protect the laser from changes in position caused by the device being
disturbed by external factors. The word , TILT” will flash on the display to indicate that the ADS function
is active; see the diagram below.

The ADS does not activate the monitoring function until 30 seconds after the laser levelling
I procedure has been completed (set-up phase). The word , TILT* will flash every second during
the set-up phase and then flash more slowly when the ADS is active.

ADS function

ADS active after

Rotation 30 seconds; , TILT"
ON begins flashes slowly. External influence
I:MQ 7L
Adjustment phase @ ADS activation: press
Sensor Automatic ‘ the Tilt button; the The )
word , TILT* will laser will

remain stationary as a
precaution. Then the laser
will flash and the word
LTILT” will be illuminated
continuously.

flash every second
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&

Space grids: These show the laser planes and functions.
auto: Automatic alignment / man: Manual alignment

auto auto

b2
o
(.
A

1

<

Horizontal levelling Vertical levelling X axis slope Y axis slope
slope ii l. %
Slope function 90° angle Plumb function

Battery Installation and Removal /
Charging the Battery
— Charge the device's battery completely prior to use.

— Use the power supply/charger unit only in closed rooms; do not
expose to moisture or rain otherwise risk of electric shock.
— The battery may only be charged with the power supply unit

provided and used only with this laser device. Any other use
may cause injury or fire.

— Do not open the rechargeable battery. This could cause short-
circuits.

— Connect the charger to mains power supply and the charging
socket (J) of the battery compartment (L). Please only use the
charger supplied; using a different charger will invalidate the
warranty. The rechargeable battery can also be charged when
it is not inserted in the device.

— When the rechargeable battery is being charged, the LED on
the charger (N) lights up red. When the LED changes to green,
charging is complete. When the unit is not connected to the
charger the power charger’s LED lamp will blink.

— Insert battery (L) / battery compartment (K) into slot (G) and
secure it in place with fastening screw (I). The electrical
contacts (H) must be connected.

— With the rechargeable battery inserted, the device is ready
to run even during charging.

— Alkaline batteries (4 x type C) can be used as an alternative.
Insert them in the battery compartment (K) as per the
installation symbols.

— If the battery symbol (14) flashes continuously on the LC display,
the batteries must be replaced or the rechargeable battery must
be charged.

— Before removing the battery, switch off the device and disconnect it
from the mains. To remove the battery, loosen the fixing screw (1),
then remove the battery compartment (L) or battery housing (K).
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Insert batteries into the remote control R

Open the battery compartment and insert batteries (2 x 1,5V LR6 (AA)) | It
according to the symbols.

Vertical operation

Reference / plumb laser outlet | Battery compartment /

Prism head / laser beam outlet battery fastening nut

Receiver diodes for remote control (4 x) J' Charging socket

Control panel K Battery compartment

LC display L Rechargeable battery
compartment
5/8" thread /

Reference, plumb laser outlet

mm g N w >

M Mains unit / charger

N Operation indicator
red: battery is charging
green: charging process complete

G Slot for rechargeable battery / battery
compartment

H Electrical contacts

16 GO
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Control panel Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

LC display
Quadrum DigiPlus

X 000% 9
Y 080% 10
15—cL A—MN
16—C 00T 12
17— 1Y) 13

18— TILT| m=m 14

19

Remote control

10

1
12
13
14
15
16
17
18
19
20

21

auto/slope function
Switching the x and y-axes

Rotary speed for selection
600/300/120/60/0 rpm

ON/OFF button

Plus button for setting the
inclination with the digital and
manual slope function

Minus button for setting the
inclination with the digital and
manual slope function

Scan mode
Tilt function

Display of inclination setting
of the x-axis

Display of inclination setting
of the y-axis

Tilt function warning indicator
Scan mode indicator

Dual grade function indicator
Battery charge status indicator
Calibrating mode indicator
Speed indicator

Levelling indicator

Tilt function indicator

Manual mode indicator

Positioning button
(rotate to the left)

Positioning button
(rotate to the right)
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Horizontal levelling and vertical levelling
— Horizontal: Position the device on a level surface or on a tripod. ’
— Vertical: Set the unit on its side feet. The operator panel should be " Q

at the top. With the optional wall bracket (product ref. 080.70),

the device can be mounted on a tripod for vertical usage. ‘ 0
— Press the ,,ON/OFF” switch @ @

I The rotary laser aligns itself automatically once it is turned on.
| |

— The device levels itself automatically to within a range of + 6°. During the set-up phase, the laser flas-
hes and the prism head remains stationary. When levelling is complete, the laser lights up continuously
and rotates at maximum speed. Refer also to the sections about ,Sensor Automatic” and ,ADS Tilt".

If the device has been placed on a surface with too much of a slope (more than 6°), the prism
I head will remain stationary and the laser will flash and emit a warning sound. The device must
then be placed on a more even surface.

Positioning the vertical laser level

In vertical mode the laser level can be positioned exactly. , Sensor Automatic” remains active and levels
to the vertical laser level. Refer to the illustration below.

2 7
<~

<Dps
§

A

®0

When the maximum slope range of 6° has been reached, the laser will stay fixed and blink and
emit a sound. In this case, reduce the slope angle.
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Digital inclination function (dual grade function)

The horizontal plane can be inclined digitally in the x and y-axes. The maximum !

inclination of a plane is up to £10%. In the sum of both axes, the maximum value q
is reduced per each axis. On the large LC display, the values are displayed and can 6

be entered independently.

Setting the axes: Press the auto/slope button (1). The x-axis indicator blinks on the On 1 plane
LC display. The numbers can be set with the Plus and Minus buttons (5/6). Switch to

the y-axis by pressing the X/Y button (2). Then the y value can be set with the Plus ‘>
and Minus buttons (5/6). Pressing the X/Y button (2) again confirms the entry. The b‘
device then adjusts to the desired value. Refer to the illustrations below. v

. 2. 3. 4. ‘> 5.
= & Bl e

+10%

® ®O0 ® ®O ®

Important: It is not possible to enter any information while the device is levelling. The LC display shows
the blinking levelling symbol (17). When the levelling symbol stops blinking, levelling is complete and
new numbers can be entered.

I The automatic sensor is activated whenever the digital slope function is in use.
n

I The X/Y axes are marked on the device.
-

Manual slope function up to 6° — horizontal

Activation of the slope function deactivates the automatic sensor, To return the laser to manual mode,
keep the ON/OFF button pressed until the hand symbol (19) appears on the LC display. Press the X/Y
button to set the horizontal plane. The plus/minus buttons are used to re-adjust the slope by means of
a motor. In the process the X-and Y-axis can be adjust separately. Refer to the illustrations below.

. 2. 3.
= @ ‘@6 s

©) 0Od ®0O @@@
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Manual slope function up to 6° - vertical

1. 2. 3.
auto slope slope

O | 0 &

When the maximum slope range of 6° has been reached, the laser will stay fixed and blink and
emit a sound. In this case, reduce the slope angle.

Manual slope function > 6°

Steeper slopes can be set using the angle plate, which is
available as an optional extra (product ref. 080.75).

TIP: Allow the device to align itself automatically and set
the angle plate to the zero position. Then switch off the
automatic sensor. See: Manual slope function up to 6°.
Finally, incline the device to the angle you require.

I When the hand symbol appears on the LC display, the automatic sensor is not activated
s and therefore horizontal and vertical levelling is not possible.

Laser modes

Rotary mode

The following speeds can be set using the rotary button:
0, 60, 120, 300, 600 rpm

Spot mode

You access spot mode by pressing the rotary button repeatedly until
the laser stops rotating. The laser can then be positioned exactly at
the measuring point by means of the direction buttons.

Scan mode

The scan button can be used to activate and set a lightintensive
segment in 4 different widths. You position the segment via the
direction buttons.

Hand receiver mode
Working with the laser receiver (available as an optional extra): Set the @
rotary laser to maximum speed and switch on the laser receiver. Refer

to the operating instructions for the respective laser receiver about this.
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Working with the reference/plumb laser

The unit has two reference lasers. In horizontal operation these lasers
can be used to drop a perpendicular. In vertical operation these reference
lasers are used to align the unit. This is done by adjusting the reference
lasers parallel to the wall. This aligns the vertical laser plane at a right
angle to the wall, see illustration.

Preparing the calibration check

It is possible for you to check the calibration of the laser. To do this, position the device midway
between 2 walls, which must be at least 5 metres apart. Switch the device on. The best calibration
results are achieved if the device is mounted on a tripod. IMPORTANT: The automatic sensor must

be active.

1. Mark point A1 on the wall.

2. Turn the device through 180° and mark point A2. You now have a
horizontal reference between points A1 and A2.

ﬂ 1.
o= 7
H 2. 180° ﬂ
A1 'ﬁ A2 U
Performing the calibration check
3. Position the device as near as possible to the wall at the height of point A1.
Now adjust the device in the X axis.

4. Turn the device through 180° and mark point A3. The difference between
points A2 and A3 is the tolerance for the X axis.

. To check the Y and Z axis, repeat steps 3 and 4.

3.
A2

A2

(%]

\
o
= 0K

A3

0,75mm/10m

-
[
(=]
°

<

L
1 R
[ |-
If points A2 and A3 are more than 0,75 mm / 10 m apart on either the X or Y axis, the device is

I in need of adjustment. Contact your authorised dealer or else the UMAREX-LASERLINER Service
Department.
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Adjustment mode

1. Take the alignment of the rotary laser into account when performing adjustment work.
Always adjust all the axes.

2. Switch the device to adjustment mode:

Switch off the rotary laser and switch it on again while holding the auto/slope button. Press
and hold the auto/slope button until the x-axis indicator starts to flash on the display. Then @)
you can release the auto/slope button.

The x-axis indicator flashes first in horizontal mode (X/Y axis). You can switch between x and @
y-axis using the X/Y button on the rotary laser.

Only the Y-axis indicator is shown in vertical mode (z-axis).
3. Correcting the adjustment:

Using the Plus/Minus buttons on the rotary laser, you can move the laser away from its current
position to the level of reference point A2. The laser only changes its position by pressing the @ @
buttons several times.

4. Completing the adjustment:

Cancel: Switch the rotary laser off (via the ON/OFF button) to reject all adjustment @
settings and restore the previous status.

Save: Pressing the auto/slope button saves the new adjustment settings.

Positioning:  The laser can be rotated by pressing the positioning buttons on @
the remote control. @

Regularly check the adjustment before use, after Y
I transport and after extended periods of storage.

"  Always make sure to control all axes.

Information on maintenance and care
Clean all components with a damp cloth and do not use cleaning agents, scouring agents and solvents.
Remove the battery before storing for longer periods. Store the device in a clean and dry place.

Calibration

The measuring device should be calibrated and tested on a regular basis to ensure it is accurate and working
properly. We recommend the measuring device is calibrated every year. If necessary, contact your distributor
or the UMAREX-LASERLINER service department.
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Technical data (Subject to technical alterations. 25W23)

Self-levelling range + 6°
Accurancy +0,075mm/10m
Horizontal / vertical levelling Automatic with electronic sensors
and servo motors
Self-levelling alignment time Approx. 30 seconds over the entire operating angle
Vertical reference beams 90° to rotation plane
Rotation speed 0, 60, 120, 300, 600 RPM
Remote control Infrared IR
Laser wavelengths 635 nm
Laser wavelength plumb laser 650 nm
Laser class E[\j ;016én9\:/\2/égl;|)60825 1:2014/A11:2021 /
Laser output rating <1 mw
Protection class IP 66
Power supply 4 x 1.2V HR14 (C) NiIMH / 4 x 1.5V LR14 (C)
Rechargeable battery life approx. 35 h
Non-rechargeable battery life approx. 50 h
Battery recharging time ca.7h
-10°C ... 50°C, max. humidity 80% rH,
Operating conditions no condensation, max. working altitude 4000 m
above sea level
Storage conditions -10°C ... 70°C, max. humidity 80% rH
Dimensions (W x H x D) 215 x 205 x 165 mm
Weight (incl. batteries) 2,6 kg
Remote control
Power supply 2 x type AA
Remote control range max. 40 m (IR-Control)
Dimensions (W x H x D) / 63 x 130 x 24 mm/
Weight (incl. batteries) 0,15 kg

EU and UK directives and disposal
This device complies with all necessary standards for the free movement of goods within the EU and the UK.

This product, including accessories and packaging, is an electrical appliance that must be recycled in an
environmentally appropriate manner in accordance with European and UK directives on waste electrical
and electronic equipment, batteries and packaging, in order to recover valuable raw materials.
Electrical devices, batteries and packaging do not belong in household waste. Users are obliged by law
to surrender used batteries or battery packs to a public collection point, to sales outlets, or to technical
customer services, free of charge. Remove the batteries from the device without damaging it using
standard commercial tools: arrange separate collection before returning the device for disposal.

Please do not hesitate to contact the UMAREX-LASERLINER service department if you have any queries
regarding removing the battery. Look for information on local disposal facilities and note the relevant
disposal and safety information at the collection points.

Further safety and supplementary notices at: https://packd.li/ll/aek/in



Laserliner

Lees de handleiding, de bijgevoegde brochure ,Garantie- en aanvullende aanwijzingen” evenals
de actuele informatie en aanwijzingen in de internet-link aan het einde van deze handleiding
volledig door. Volg de daarin beschreven aanwijzingen op. Bewaar deze documentatie en
geef ze door als u de laserinrichting doorgeeft.

Doelmatig gebruik

Deze rotatielaser is bestemd voor het uitlijnen van het horizontale en verticale vlak. De rotatielaser

is door zijn digitale hellingsinstelling en een handmatige hellingsmodus ook geschikt voor het aanleggen
van hellingen. De Quadrum DigiPlus kan samen met geschikte ontvangers worden gebruikt, die voor
het gebruik met rode rotatielasers met een golflengte van 635 nm zijn bestemd.

Algemene veiligheid

— Gebruik het apparaat uitsluitend doelmatig binnen de aangegeven specificaties.

— De meetapparaten en het toebehoren zijn geen kinderspeelgoed. Buiten het bereik van kinderen bewaren.

— Ombouwwerkzaamheden of veranderingen aan het apparaat zijn niet toegestaan, hierdoor komen de
goedkeuring en de veiligheidsspecificatie te vervallen.

— Stel het apparaat niet bloot aan mechanische belasting, extreme temperaturen, vocht of sterke trillingen.

— Het apparaat mag niet meer worden gebruikt als een of meerdere functies uitvallen, als de batterijlading
zwak is of als de behuizing beschadigd is.

— Let bij gebruik buitenshuis op dat het apparaat alleen onder dienovereenkomstige weersomstandigheden
resp. na het treffen van geschikte veiligheidsmaatregelen toegepast wordt.

— Neem de veiligheidsvoorschriften van lokale resp. nationale instantiesvoor het veilige en deskundige
gebruik van het apparaat in acht.

Veiligheidsinstructies
Omgang met lasers van klasse 2

Laserstraling!
Niet in de straal kijken!
Laser klasse 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Opgelet: Kijk nooit in de directe of reflecterende straal.

— Richt de laserstraal niet op personen.

— Als laserstraling volgens klasse 2 de ogen raakt, dient u deze bewust te sluiten en uw hoofd zo snel
mogelijk uit de straal te bewegen.

— Bekijk de laserstraal of de reflecties nooit met behulp van optische apparaten (loep, microscoop,
verrekijker, ...).

— Gebruik de laser niet op ooghoogte (1,40 ... 1,90 m).

— Goed reflecterende, spiegelende of glanzende oppervlakken moeten tijdens het gebruik van
laserinrichtingen worden afgedekt.

— In openbare verkeersbereiken moet de lichtbaan zo goed mogelijk door afbakeningen
en scheidingswanden beperkt en het laserbereik door middel van waarschuwingsborden
gekenmerkt worden.

— Manipulaties (wijzigingen) aan de laserinrichting zijn niet toegestaan.
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Veiligheidsinstructies

Omgang met elektromagnetische straling

— Het meettoestel voldoet aan de voorschriften en grenswaarden voor de elektromagnetische
compatibiliteit volgens de EMC-richtlijn 2014/30/EU.

— Plaatselijke gebruiksbeperkingen, bijv. in ziekenhuizen, in vliegtuigen, op pompstations of in de buurt
van personen met een pacemaker, moeten in acht worden genomen. Een gevaarlijk effect op of
storing van en door elektronische apparaten is mogelijk.

— Bij de toepassing in de buurt van hoge spanningen of hoge elektromagnetische wisselvelden
kan de meetnauwkeurigheid negatief worden beinvloed.

Bijzondere producteigenschappen en functies

ELERERY  De rotatielaser lijnt zich zelfstandig uit. Hij wordt in de vereiste basisstand geplaatst - binnen
auromamic  aen werkhoek van + 6°. De fijne afstelling wordt direct door de automatiek uitgevoerd: drie
elektronische meetsensors registreren daarbij de X-, Y- en Z-assen.

ﬁ“ Transport LOCK: Het apparaat wordt tijdens het transport beschermd met een speciale
& lock motorrem.

Bescherming tegen stof en water - deze meetapparaten zijn uitstekend beschermd tegen
stof en regen.

ADS Het Anti-Drift-Systeem (ADS) voorkomt foutieve metingen. Het werkingsprincipe: de laser
wordt 30 seconden na het inschakelen van het ADS permanent op een correcte uitlijning gecontroleerd.
Als het apparaat door externe inwerking beweegt of de laser zijn hoogtereferentie verliest, blijft de laser
staan en begint te knipperen. Bovendien brandt TILT permanent, een waarschuwingsdriehoek verschijnt
op het LC-display en een waarschuwingssignaal klinkt. Druk opnieuw op de tilt-toets of schakel het
apparaat uit en weer in om door te kunnen werken. Foutieve metingen worden op deze wijze eenvoudig
en veilig voorkomen.

Na het inschakelen is het ADS niet actief. Om het ingerichte toestel te beschermen tegen
positiewijzigingen door externe inwerking, moet het ADS door het indrukken van de tilt-toets
ingeschakeld worden. De ADS-functie wordt weergegeven door een knipperende ,TILT'-melding
op het LC-display, zie afbeelding beneden.

Het ADS schakelt de bewaking pas 30 sec. na de volledige nivellering van de laser scherp
I (inrichtfase). Tijdens de inrichtfase knippert ,TILT’ iedere seconde en als ADS actief is, knippert
® TILT" langzaam.

Werking ADS
ADS is scherp na
Begin 30 seconden, ,TILT"
Aan rotatie knippert langzaam. Externe inwerking
Ij%k 7L
Inrichtfase ‘ Activeren van het
Sensor Automatic ADS: Druk op de tilt- De

laser blijft
veiligheidshalve staan,

de laser knippert en | TILT
brandt permanent.

toets, ,TILT" knippert
iedere seconde.

@D 25
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Ruimterasters: Deze tonen de laserniveaus en -functies.
auto: automatische uitlijning / man: handmatige uitlijning
auto

auto auto x auto

W

e
&
e
N/

{

Horizontaal nivelleren Verticaal nivelleren Neiging van de X-as Neiging van de Y-as

slope

®
(=
#

Neigingen 90° hoeken Loodfunctie

Plaatsen en verwijderen van de batterijen /
accu’s en laden van de accu
— Laad de accu véor het gebruik van het apparaat compleet op.

— De netadapter/het laadtoestel mag alleen in gesloten ruimten
gebruikt en niet aan vocht of regen blootgesteld worden omdat
anders gevaar voor elektrische schokken bestaat.

— De accu mag alleen worden opgeladen met de bijgeleverde
netadapter en mag uitsluitend met dit laserapparaat worden
gebruikt. In het andere geval bestaat gevaar voor letsel en brand.

— Open de accu nooit. Er bestaat gevaar voor kortsluiting.

— Sluit het laadtoestel aan op het stroomnet en de laadbus (J) van het
accuvakje (L). Gebruik alléén het bijgevoegde laadtoestel. Wanneer
een verkeerd toestel wordt gebruikt, komt de garantie te vervallen.
De accu kan ook los van het apparaat worden opgeladen.

— Terwijl de accu gealden wordt, brandt de LED van het laadtoestel
(N) rood. Het laadproces is afgesloten wanneer de LED groen
brandt. Wanneer het apparaat niet op het laadtoestel aangesloten
is, knippert het LED van het laadtoestel.

— Schuif de accu (L) resp. het batterijvakje (K) in het inschuifvak (G)
en draai het vast met de bevestigingsschroef (l). De elektrische
contacten (H) moeten daarbij verbonden worden.

— Bij ingeschoven accu is het apparaat tijdens het laadproces
gebruiksgereed.
— Alternatief kunnen ook alkalibatterijen (4x type C) worden

gebruikt. Plaats deze in het batterijvakje (K). Let daarbij op de
installatiesymbolen.

— Als het batterijsymbool (14) op het LC-display voortdurend
knippert, moeten de batterijen vervangen resp. de accu’s
opnieuw geladen worden.

— V66r het verwijderen van de batterij het apparaat uitschakelen en
van het stroomnet loskoppelen. Voor het verwijderen van de accu
of van de batterijen de bevestigingsschroef (l) losdraaien en het
accuvak (L) resp. batterijvak (K) verwijderen.

26 (ND
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Plaatsen van de batterijen in de afstands-bediening A —

Open het batterijvakje en plaats de batterijen

(2 x 1,5V LR6 (AA)) overeenkomstig de installatie symbolen.

Let op de correcte polariteit

Verticaalbedrijf

A Uitlaat referentie-/ loodlaser
B Prismakop / uitlaat laserstraal

C Ontvangstdioden voor
afstandsbediening (4x)

D Bedieningsveld
E LC-display

F 5/8" schroefdraad /
Uitlaat referentie-, loodlaser

G Inschuifvakje voor de accu resp.
het batterijvakje

H Elektrische contacten

I Bevestigingsmoer batterijvakje resp. accu
J Laadbus

K Batterijvakje

L Accuvakje

M Netadapter / oplader

N Bedrijfsindicator
rood: accu wordt geladen
groen: laadproces afgesloten
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Bedieningsveld Quadrum DigiPlus 1 auto/slope-functie
Omschakelen van de X-, Y-as
Rotatiesnelheid kiezen
600/300/120/60/0 o/min
1 > 4 AAN-/UlT-toets
2 6 5 Plus-toets voor de neigingsinstelling
bij de digitale en de handmatige
. neigingsfunctie
3 6 Min-toets voor de neigingsinstelling
bij de digitale en de handmatige
4 8 neigingsfunctie
ciagR iR el T A Scanmodus
— Quadrum DigiPlus —
B e Tilt-functie
Weergave neigingsinstelling
. van de X-as
LC-dISpl.a){ 10 Weergave neigingsinstelling
Quadrum DigiPlus van de Y-as
11 Waarschuwingssymbool tiltfunctie
12 Weergave scanmodus
X 080%— 9 _
13 Weergave DualGrade-functie
Y 000% 10
u.uu /0 .
14 \Weergave batterij-laadtoestand
15— CAL Aﬂno 1 15 Weergave kalibratiemodus
16& uu <112 16 Weergave snelheid
17— w ] —13 17 Weergave nivellering
18 TILT| E== 14 18 Weergave tiltfunctie
19 19 Weergave handmatige modus
20 Positioneringstoets (linksom draaien)
Afstandsbediening 21 Positioneringstoets (rechtsom draaien)
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Horizontaal nivelleren en verticaal nivelleren

auto auto
— Horizontaal: plaats het apparaat op een zo vlak mogelijke ondergrond
of bevestig het op een statief. " Q»
— Verticaal: plaats het apparaat op de opzij aangebrachte poten. Het 0 0

bedieningsveld wijst naar boven. Met de optionele wandhouder
(art.-nr. 080.70) kunt u het apparaat bij verticale toepassing op
een statief monteren.

— Druk de AAN-/UIT-toets in.

I De rotatielaser lijnt na het inschakelen automatisch uit.
| |

— Het toestel nivelleert automatisch binnen een bereik van = 6°. In de inrichtfase knippert de laser en de
prismakop staat stil. Wanneer de nivellering voltooid is, brandt de laser permanent en draait met max.
toerental. Zie hiervoor ook het punt over ,Sensor-Automatic” en , ASD-tilt"”.

Als het toestel te schuin wordt geplaatst (buiten het bereik van 6°), staat de prismakop stil,
I knippert de laser en klinkt een waarschuwingssignaal. U moet het toestel dan op een vlakke
® ondergrond plaatsen.

Positioneren van het verticale laserniveau

In de verticale modus kan het laserniveau exact worden gepositioneerd. De , Sensor-Automatic” blijft
actief en nivelleert het verticale laserniveau. Zie ook de navolgende afbeelding.

1. 2.
auto (’7@"
/

<> | Db
& @&
©) ®0O

Als het maximale neigingsbereik van 6° bereikt is, blijft de laser staan, knippert en genereert
een signaal. Verminder dan de neigingshoek.
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Digitale neigingsfunctie (DualGrade-functie)

Het horizontale vlak kan digitaal naar de X- en Y-as worden geneigd. De maximale !

neiging bedraagt op een niveau tot £10%, in de som van de beide assen vermindert q
de maximale invoerwaarde per as. Op het grote LC-display worden de waarden 6

weergegeven en kunnen zij gescheiden van elkaar worden ingevoerd.

Uitlijning van de assen: druk op de auto/slope-toets (1). Op het LC-display knippert Op 1 niveau
de weergave van de X-as. Met de plus-/min-toetsen (5/6) kunt u de cijferwaarden

instellen. Druk op de X-/Y-toets (2) om naar de Y-as over te schakelen. Daarna kan ‘

de Y-waarde met de plus- en min-toetsen (5/6) worden ingesteld. Druk opnieuw b

op de X-/Y-toets (2) en bevestig de invoer. Vervolgens stelt het toestel zich in op

de gewenste waarde. Zie ook de navolgende afbeeldingen.

=1 <> | D
= & @ e

® @X@ @@Y@@

Belangrijk: tijdens het nivelleren is geen invoer mogelijk. Op het LC-display knippert het nivellerings-
symbool (17). Als het nivelleringssymbool dooft, is de nivellering voltooid en kunt u nieuwe waarden
instellen.

I Bij de digitale neigingsfunctie is de Sensor Automatic actief.
| |

I De X-/Y-assen zijn op het apparaat gekenmerkt.
| |

Handmatige neigingsfunctie tot 6° - horizontaal

Met de activering van de neigingsfunctie schakelt u de Sensor-Automatic uit. Om de laser naar de
handmatige modus te schakelen, houdt u de AAN-/UIT-toets ingedrukt totdat het handsymbool (19)
op het LC-display verschijnt. Druk op de X-/Y-toets om het horizontale niveau in te stellen. De plus/min
toetsen maken het mogelijk motorisch de neiging te verstellen, de x-en y assen laten zich apart van
elkaar instellen. Zie volgende afbeeldingen.

1. 2. 3
auto slope

= & ® ‘@6 &
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Handmatige neigingsfunctie tot 6° - verticaal

1. 2. 3.
slope slope

B | e |
N &
© 00 @ ©

I Als het maximale neigingsbereik van 6° bereikt is, blijft de laser staan, knippert en genereert een
s signaal. Verminder dan de neigingshoek.

Handmatige neigingsfunctie > 6°

Grotere neigingen kunnen met de optionele hoekplaat,
art.-nr. 080.75 worden aangelegd.

TIP: laat het apparaat eerst zelfstandig uitlijnen en zet de
hoekplaat op nul. Schakel vervolgens de Sensor-Automatic
uit — zie hiervoor ook: Handmatige neigingsfunctie tot 6°.
Neig het toestel vervolgens in de gewenste hoek.

I Als het handsymbool op het LC-display verschijnt, is de Sensor-Automatic niet actief en kan niet
s horizontaal of verticaal worden genivelleerd.

Lasermodi
Rotatie-Modus

Met behulp van de rotatietoets worden de toerentallen ingesteld: @
0, 60, 120, 300, 600 o/min

Puntmodus

Druk - om naar de puntmodus over te schakelen - steeds weer op

de rotatietoets totdat de laser niet meer roteert. De laser kan met de
richtingtoetsen exact ten opzichte van het meetoppervlak gepositioneerd
worden.

Scanmodus

Met de scantoets kunt u een lichtintensief segment in 4 verschillende
breedten activeren en instellen. Positioneer het segment met behulp
van de richtingtoetsen.

Handontvanger-Modus

Werken met de optionele laserontvanger: Stel de rotatielaser in op het
maximale toerental en schakel de laserontvanger in. Zie hiervoor ook
de handleiding van de dienovereenkomstige laserontvanger.
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Werken met de referentie- resp. loodlaser

Het aparaat beschikt over twee referentielasers. In horizontaal gebruik
kunt u hiermee een loodlijn trekken. In verticaal gebruik is de referentie-
laser bedoeld voor het uitlijnen van het apparaat. Stel daarvoor de
referentielaser parallel aan de wand af. Het verticale laserniveau is dan
haaks op de wand uitgelijnd, zie afbeelding.

Kalibratie controle voorbereiden
U kan de kalibrering van de laser controleren. Plaats het toestel in het midden tussen twee muren die
minstens 5 meter van mekaar verwijderd zijn. Schakel het toestel aan. Voor een optimale controle een
statief gebruiken. BELANGRIJK: de Sensor-Automatic moet actief zijn.
1. Markeer punt A1 op de wand.
2. Draai het toestel 180° om en markeer het punt A2. Tussen A1 en A2 heeft u nu

een horizontale referentie.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 80 ﬂ
H a =y 2 [ |
Kalibratie controleren

3. Plaats het toestel zo dicht mogelijk tegen de wand ter hoogte van punt A1.
Richt het toestel uit op de X-as.

4. Draai het toestel vervolgens 180° en markeer punt A3. Het verschil tussen
A2 en A3 is de tolerantie voor de X-as.

5. Herhaal punt 3 en 4 voor de Y- en Z-as voor volledige controle.

3.
A2

A2

\
E
=0K

A3

0,75mm /10 m

<

A2

Wanneer bij de X- of Z-as het verschil tussen punt A2 en A3 groter is dan aangegeven als
I tolerantie nl. 0,75 mm / 10 m, is een afstelling nodig. Neem hiervoor contact op met uw
vakhandelaar.

|
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Afstelmodus

1. Let bij de afstelling op de uitlijning van de rotatielaser.
Stel altijd alle assen af.

2. Het apparaat naar de afstelmodus schakelen:

Schakel de rotatielaser uit en schakel hem weer in terwijl u de auto/slope-toets ingedrukt
houdt. Houd de auto/slope-toets daarbij ingedrukt totdat de weergave van de X-as op het @)
LC-display knippert. Daarna kunt u ook de auto/slope-toets loslaten.

In horizontaalbedrijf (X-, Y-as) knippert eerst de weergave van de X-as. Met behulp van @
de X-/Y-toets van de rotatielaser kunt u tussen de X- en de Y-as omschakelen.

In verticaalbedrijf (Z-as) wordt uitsluitend de Y-as weergegeven.
3. Correctie van de afstelling:

Stuur de laser met de plus-/mintoetsen van de rotatielaser van zijn actuele positie naar de
hoogte van het referentiepunt A2. De laser verandert alleen van positie als u meerdere @ @
malen drukt.

4. Afstelling afsluiten:

Annuleren:  Door het uitschakelen (AAN-UIT-toets) van de rotatielaser wordt de hele @
afstelling gewist en de voorafgaande toestand weer hersteld.
Opslaan: U kunt de nieuwe instelling opslaan met behulp van de auto/slope-toets.
Positioneren: U kunt de laser draaien met behulp van de positioneringstoetsen op @ @
de afstandsbediening.
Z X-/Y-/
Z-assen

o X
Controleerd u regelmatig de afstelling voor Y e
u de laser gebruikt, ook na transport en n
wanneer de laser langere tijd is opgeborgen
geweest. Kontroleerd u daarbij alle assen.

Opmerkingen inzake onderhoud en reiniging

Reinig alle componenten met een iets vochtige doek en vermijd het gebruik van reinigings-, schuur- en
oplosmiddelen. Verwijder de accu voordat u het toestel gedurende een langere tijd niet gebruikt. Bewaar
het apparaat op een schone, droge plaats.

Kalibratie

Het meettoestel dient regelmatig gekalibreerd en gecontroleerd te worden om de nauwkeurigheid en de
functie te waarborgen. Wij adviseren, het toestel elk jaar te kalibreren. Neem hiervoor zo nodig contact op
met uw handelaar of de serviceafdeling van UMAREX-LASERLINER.
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Technische gegevens (technische veranderingen voorbehouden. 25W23)
Zelfnivelleringsbereik + 6°
Nauwkeurigheid +0,075mm/10m

Automatisch met elektronische
libellen en servomotoren.

Nivellering horizontaal / verticaal

Instelsnelheid ca. 30 sec over de hele werkhoek

Verticale referentiestraal 90° t.o.v. het rotatieniveau

Rotatiesnelheid 0, 60, 120, 300, 600 o/min

Afstandsbediening Infrarood IR

Lasergolflengte 635 nm

Lasergolflengte loodlaser 650 nm

Laserklasse 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Uitgaand vermogen laser <1 mw

Beschermingsklasse IP 66

Voeding 4 x 1,2V HR14 (C) NIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)

Bedrijfsduur accu ca.35h

Bedrijfsduur batterij ca. 50 h

Laadduur accu ca.7h
-10°C ... 50°C, Luchtvochtigheid max. 80% rH,

Werkomstandigheden niet-condenserend, Werkhoogte max. 4000 m
boven NAP (Nieuw Amsterdams Peil)

Opslagvoorwaarden -10°C ... 70°C, Luchtvochtigheid max. 80% rH

Afmetingen (B x H x D) / 215 x 205 x 165 mm /

Gewicht (incl. accu) 2,6 kg

Stroomvoorziening 2 x 1,5V type AA

Reikwijdte afstandsbediening max. 40 m (Infrarood)

Afmetingen (B x H x D) / 63 x 130 x 24 mm /

Gewicht (incl. accu) 0,15 kg

EU- en UK-bepalingen en afvoer

Het apparaat voldoet aan alle van toepassing zijnde normen voor het vrije goederenverkeer
binnen de EU en met het UK.

Dit product, inclusief toebehoren en verpakking, is een elektrisch apparaat dat op een milieuvriendelijke
manier moet worden gerecycled in overeenstemming met de Europese en Britse richtlijnen betreffende
afgedankte elektrische en elektronische apparatuur, batterijen en verpakkingen, om waardevolle
grondstoffen terug te winnen. Consumenten zijn wettelijk verplicht om gebruikte batterijen en
oplaadbare batterijen gratis in te leveren bij een openbaar inzamelpunt, bij een verkooppunt of bij de
technische klantenservice. De accu’s/batterijen moeten met in de handel verkrijgbaar gereedschap uit het
apparaat worden verwijderd zonder ze te vernietigen, en apart worden ingezameld voordat het apparaat
voor verwijdering wordt geretourneerd. Als je vragen hebt over het verwijderen van de batterij, neem
dan contact op met de serviceafdeling van UMAREX-LASERLINER. Informeer bij uw gemeente naar
dienovereenkomstige inzamelpunten en neem de van toepassing zijnde afvoer- en veiligheidsinstructies
op de inzamelpunten in acht.

Verdere veiligheids- en aanvullende instructies onder: https://packd.li/ll/aek/in

3¢ (D
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Du bedes venligst lzese betjeningsvejledningen, det vedlagte haefte , Garanti- og supplerende
anvisninger” samt de aktuelle oplysninger og henvisninger pa internet-linket i slutning af denne
vejledning fuldsteendigt igennem. Falg de heri indeholdte instrukser. Dette dokument skal
opbevares og felge med laserenheden, hvis denne overdrages til en ny bruger.

Tilsigtet anvendelse

Denne rotationslaser egner sig til at nivellere det horisontale og vertikale niveau. Rotationslaseren egner
sig pa grund af en digital haeldningsindstilling og en manuel haldningsmodus ogsa til etablering af
haeldninger. Quadrum DigiPlus kan anvendes sammen med egnede modtagere, som er dimensioneret
til brug sammen med rgde rotationslasere med en bglgelzengde pa 635 nm.

Almindelige sikkerhedsforskrifter

— Apparatet ma kun bruges til det tiltaenkte anvendelsesformal inden for de givne specifikationer.

— Maleapparaterne og tilbeharet er ikke legetaj. Skal opbevares utilgaengeligt for barn.

— Ombygning eller zendring af apparatet er ikke tilladt og vil medfere, at godkendelsen og
sikkerhedsspecifikationerne bortfalder.

—Undga at udsaette apparatet for mekaniske belastninger, meget hgje temperaturer, fugt eller
kraftige vibrationer.

— Apparatet ma ikke anvendes mere, hvis en eller flere funktioner svigter, eller hvis batteriladningen
er svag samt ved beskadigelse af huset.

— Ved brug udendgrs ma apparatet kun anvendes under egnede vejrforhold og/eller ved brug af
passende beskyttelsesforanstaltninger.

— lagttag sikkerhedsforanstaltningerne fra lokale og/eller nationale myndigheder med henblik
pa saglig korrekt brug af apparatet.

Sikkerhedsanvisninger
Omgang med lasere i klasse 2

Laserstraling!
Se ikke ind i stralen!
Laser klasse 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Pas pa: Undga at se ind i en direkte eller reflekterende strale.
— Undga at rette laserstralen mod personer.
— Hvis laserstraling i klasse 2 rammer en person i gjnene, skal ved-kommende bevidst lukke gjnene
og straks fjerne hovedet fra stralen.
— Laserstralen eller dens refleksioner ma aldrig betragtes gennem optisk udstyr (lup, mikroskop, kikkert, ...).
- Undlad at anvende laseren i gjenhgjde (1,40 ... 1,90 m).
— Godt reflekterende, spejlende eller skinnende overflader skal tildaekkes, sa laenge der bruges laserudstyr.
-l omrader med offentlig faerdsel skal stralebanen s vidt muligt begraenses af afspaerringer og
skillevaegge, og laseromréadet skal afmaerkes med advarselsskilte.
— Manipulation (eendring) af laserenheden er ikke tilladt.



Sikkerhedsanvisninger

Omgang med elektromagnetisk straling

— Maleapparatet overholder forskrifterne og graensevaerdierne for elektromagnetisk kompatibilitet
iht. EMC-direktiv 2014/30/EU.

— Lokale anvendelsesrestriktioner, f.eks. pa hospitaler, i fly eller i naerheden af personer med pacemaker,
skal iagttages. Risikoen for farlig pavirkning eller fejl i eller pga. elektronisk udstyr er til stede.

- Ved anvendelse i nzerheden af hgje spaendinger eller under hgje elektromagnetiske vekselfelter kan
maleapparatets ngjagtighed blive pavirket.

Sarlige produktegenskaber og funktioner

EI=NEl]y  Rotationslaseren indjusterer sig selv helt automatisk. Den opstilles i den ngdvendige
avromamic  gryndstilling - inden for arbejdsvinklerne pa +6°. Finindstillingen overtager straks
automatikken: Herved registrerer tre elektroniske malesensorer X-, Y- og Z-aksen.

ﬁ“l ) Transport LOCK (LAS): Under transport beskyttes apparatet af en saerlig motorbremse.
[ oC

Beskyttelse mod stav og vand — laserne udmaerker sig ved at vaere saerlig godt
beskyttet mod stav og regn.

ADS Anti-drift-systemet (ADS) forhindrer fejlmeldinger. Funktionsprincip: 30 sekunder efter
aktiveringen af ADS kontrolleres laseren konstant for korrekt indjustering. Hvis apparatet bevaeges af
ydre pavirkninger, eller hvis laseren mister sin hgjdereference, stopper den og blinker. Desuden lyser
TILT konstant, der vises en advarselstrekant pa LC-displayet, og der lyder et advarselssignal. Inden der
kan arbejdes videre, skal man igen trykke pa Tilt-knappen eller slukke og teende for apparatet. Herved
forhindres fejlmeldinger enkelt og sikkert.

ADS er ikke aktiv med det samme, nar apparatet taendes. For at beskytte det indjusterede apparat
mod positionsandringer pga. ydre pavirkninger skal ADS aktiveres ved at trykke pa Tilt-tasten.
ADS-funktionen indikeres ved, at , TILT” blinker pa LC-displayet; se nedenstdende figur.

ADS stiller farst overvagningen skarp 30 sek. efter fuldstaendig nivellering af laseren
(indjusteringsfase). , TILT” blinker i sekundtakt under indjusteringsfasen og blinker
langsomt, nar ADS er aktiv.

Funktionsmade ADS
ADS skarp efter

Begynder 30 sekunder, , TILT"
Ind Rotation blinker langsomt. Ydre pavirkning
Ij%k 7L
Indstillingsfase @ Aktivering af ADS:
Sensor Automatic ‘ Tryk pa Tilt-knappen, Laseren
LTILT blinker i stopper v
sekundtakt. af sikkerhedséarsager;

laseren blinker, og , TILT"
lyser konstant.
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Rumagitre: Disse viser laserniveauerne og funktionerne.
auto: automatisk indstilling / man: manuel indstilling

auto auto
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Vandret nivellering Lodret afsaetning Heeldning af X-aksen Heeldning af Y-aksen
slope I' l. %
Haeldninger 90° vinkel Lodfunktion

Brug og udtagning af batterierne /
akkumulatorerne,og opladning af akkumulatoren
— Inden apparatet tages i brug, skal batterierne lades helt op.

— Strgmforsyningen/opladeren ma kun bruges i lukkede rum; ma ikke
udsaettes for fugt eller regn, da der ellers er risiko for elektrisk stad.

— Det genopladelige batteri ma kun oplades med det vedlagte
netapparat og anvendes med dette laserudstyr. Ellers er der
fare for personskade og brand.

— Undlad at dbne det genopladelige batteri. Fare for kortslutning.

— Opladeren sluttes til lysnettet og ladestikket (J) pa batterirummet
(L). Man ma kun benytte den vedlagte oplader. Hvis der benyttes
en forkert oplader, bortfalder garantien. Det genopladelige batteri
kan ogsa oplades uden for apparatet.

— Mens det genopladelige batteri oplades, lyser LED’en pa opladeren
(N) radt. Ladeprocessen er afsluttet nar LED’en lyser grent. Nar
instrumentet ikke er tilsluttet opladeren, blinker LED’en pé opladeren.

— Det genopladelige batteri (L) eller batterirummet (K) skubbes ind
i indskubrummet (G) og skrues fast med befzestigelsesskruen (I).
Herved forbindes de elektriske kontakter (H).

— Nar batteriet er skubbet ind, er apparatet driftsklar under
ladeprocessen.

— Alternativt kan man ogsa bruge alkali-batterier (4 x type C).
Disse anbringes i batterirummet K). Vaer opmeaerksom pa
installationssymbolerne.

— Hvis batterisymbolet (14) bliver ved med at blinke pa LC-displayet,
skal batterierne skiftes, eller de genopladelige batterier
skal oplades.

- Fer udtagning af batteriet, bgr apparatet slukkes, og forbindelsen
til netvaerket afbrydes. Til udtagning af henholdsvis akkumulatoren
og batterierne Igsnes fastspaendingsskruen (I) og henholdsvis
akkuskuffen (L) og batteriskuffen (K) tages ud.
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Indsaettelse af batterierne ved fjernbetjeningen

Abn batterihuset og laeg batterierne (2 x 1,5V LR6 (AA)) i.
Vaer opmaerksom pa korrekt polaritet.

Lodret nivellering

F
G
A Udgang reference- / lodlaser I Befzestigelsesmgtrik batterirum
B Prismehoved / udgang laserstrale eller genopladeligt batteri
C Modtagedioder til fiernbetjening (4 x) J Ladebgsning
D Betjeningspanel K Batterirum
E LC-display L Batterirum
F 5/8"-gevind / M Oplader/lysnetadapter
Udgang reference- / lodlaser N Driftsindikator

red: Batteri oplades

G Indskubrum til genopladeligt gren: Ladeproces fzrdig

batteri eller batterirum
H Elektriske kontakter

® @
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Betjeningspanel Quadrum DigiPlus 1 auto/slope-funktion
Skift mellem X- og Y-akse

Velg rotationshastighed
600 /300/ 120/ 60 /0 omdr/min

4 TIL-/FRA-knap

6 5 Plus-knap til haeldningsindstilling
ved den digitale og den manuelle
haeldningsfunktion

7
6 Minus-knap til haeldningsindstilling
ved den digitale og den manuelle
8 haldningsfunktion
ciagR iR el T A Scannings-modus
— Quadrum DigiPlus —
e o Tilt-funktion
Indikator X-aksens
. haeldningsindstilling
LC-dISpl.ay. 10 Indikator Y-aksens
Quadrum DigiPlus haeldningsindstilling
11 Advarselssymbol Tilt-funktion
X ann 0/ 9 12 Indikator Scannings-modus
u.uu /o
Y s i'll‘lt)/ 10 13 Indikator DualGrade-funktion
SHLL I 14 Indikator batteriladetilstand
15— CAL Aﬂi‘lo 1 15 Indikator kalibreringsmodus
16& vu<l—-12 16 Indikator hastighed
17— w ] —13 17 Indikator nivellering
18 TILT| E== 14 18 Indikator Tilt-funktion
19 19 Indikator manuel modus
20 Positioneringstast (drej til venstre)
Fjernbetjening 21 Positioneringstast (drej til hgjre)
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Horisontal og vertikal nivellering
— Vandret: Placér Titanium pa en vandret flade eller saet den pé et stativ.
— Lodret: Anbring instrumentet péa fadderne pa siden. Betjeningspanelet " Q»
peger opad. Med tilvalgt veegholder (art-nr. 080.70) kan apparatet
monteres pa et stativ til vertikal brug. ‘ 0
— Tryk p& TAND/SLUK-knappen. (@) (©)

I Rotationslaseren indjusterer sig automatisk, nar den teendes.
| |

— Apparatet nivellerer sig automatisk i et omrade pa +6°. | indjusteringsfasen blinker laseren, mens
prismehovedet er stoppet. Nar nivelleringen er udfart, lyser laseren konstant og roterer med max
rotationshastighed. Se ogsa afsnittet vedr. ,Sensor-automatik” og ,, ADS-Tilt".

Hvis apparatet er opstillet skrat (uden for 6°), stopper prismehovedet, laseren blinker, og der
s lyder et advarselssignal. | sa fald skal apparatet opstilles pa et mere plant underlag.

Positionering af det vertikale laser-niveau

| vertikal drift kan laserniveauet positioneret ngjagtigt. , Sensor-automatik” er stadig aktiv og udnivellerer
det vertikale laserniveau. Se nedenstdende figur.
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I Nar det maksimale haeldningsomrade pa 6° er ndet, stopper laseren, blinker, og der lyder
s et signal. Man skal da reducere haeldningsvinklen.
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Digital haeldningsfunktion (DualGrade-funktion)

Det horisontale niveau kan haldes digitalt i X- og Y-aksen. Den maksimale haeldning ‘
er op til £10% pa ét niveau; i summen af begge akser reduceres den maksimale

indgivelsesvaerdi for hver akse. P& det store LC-display vises vaerdierne og kan !

indgives separat fra hinanden.

Indstilling af akserne: Tryk pa auto/slope-knappen (1). Pa LC-displayet blinker I'1 niveau
indikatoren for X-aksen. Med Plus- og Minus-knapperne (5/6) kan man indstille

talveerdierne. Nar man trykker pa X-/Y-knappen (2), skiftes til Y-aksen. Derefter ‘
kan Y-veerdien indstilles med Plus- og Minus-knappen (5/6). Man bekraefter de b

indstillede data ved at trykke pa X-/Y-knappen (2) igen. Herefter indstiller
apparaet sig automatisk til den gnskede vaerdi. Se nedenstaende figurer.

=1 4» | D
= & @ e
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Vigtigt: Under nivelleringsprocessen kan man ikke indgive flere data; pa LC-displayet blinker
nivelleringssymbolet (17). Nar nivelleringssymbolet slukker, betyder det, at nivelleringen er faerdig,
og der kan indstilles nye veerdier.

I Ved den digitale haeldningsfunktion er Sensor-Automatic aktiv.
n

I X-/Y-akserne er markeret pa apparatet.
n

Manuel hzeldningsfunktion op til 6° — horisontal

Nar haeldningsfunktionen aktiveres, slukkes der for Sensor-Automatic-funktionen. Man starter laseren i
manuel modus ved at holde TAND-/SLUK-knappen inde, indtil handsymbolet (19) vises pa LC-displayet.
Man indstiller det horisontale niveau ved at trykke pa X-/Y-knappen. Med Plus/Minus-knapperne kan
man justere haeldningen motorisk. Herved kan X- og Y-aksen justeres individuelt. Se nedenstaende
figurer.

1. 2. 3
auto slope
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Manuel hzldningsfunktion op til 6° - vertikal

1. 2. 3.
auto slope slope

O | 0 &

Nar det maksimale haeldningsomrade pa 6° er naet, stopper laseren, blinker, og der lyder et
signal. Man skal da reducere haeldningsvinklen.

Manuel heeldningsfunktion > 6°

Starre haeldninger kan anlaegges med vinkelpladen
(ekstraudstyr), art.-nr. 080.75.

TIP: Ferst lader man apparatet indjustere sig automatisk
og stiller vinkelpladen pa nul. Sluk da Sensor-Automatic

— se: Manuel haldningsfunktions op til 6°. Endelig haelder
man apparatet i den gnskede vinkel.

I Nar handsymbolet vises pa LC-displayet, betyder det, at Sensor-Automatic ikke er aktiv,
s 0g der kan ikke nivelleres horisontalt og vertikalt.

Lasermodi

Rotations-modus

Med rotations-knappen kan den gnskede rotationshastighed aktiveres: @
0, 60, 120, 300, 600 o/min

Punkt-modus

For at aktivere punktfunktionen trykkes pa rotations-knappen sa mange
gange, at laseren stopper sin rotation. Laserstralen kan styres hen til den
gnskede maleposition med retningstasterne.

Scannings-modus

Med Scan-knappen kan aktiveres en klart lysende vifte i to forskellige
bredder. Viften styres hen til den gnskede maleposition med retnings-
tasterne.

Handmodtager-modus

Arbejde med lasermodtageren (ekstraudstyr): Indstil rotationslaseren til
den maksimale omdrejningshastighed, og teend for lasermodtageren.
Se betjeningsvejledningen for en tilsvarende lasermodtager.




Quadrum DigiPlus

Arbejde med reference- og lodlaseren

Apparatet har to referencelasere. Med disse kan nedfaeldes en lodlinie
under vandret anvendelse. Under lodret brug anvendes referencelaseren
til indstilling af laseren. Derunder justeres reference-laseren parallelt til
vaeggen. Sa er det lodrette laserplan indstillet i en ret vinkel til vaeggen,
se figur.

Forberedelse til kontrol af retvisning

Man kan kontrollere kalibreringen af laseren. Opstil apparatet midt mellem 2 vaegge, som

er mindst 5 m fra hinanden. Taend apparatet. Til optimal kontrol bgr bruges et stativ.

VIGTIGT: Sensor-automatikken skal vaere aktiv.

1. Markér laserplanet A1 pa vaeggen.

2. Drej laseren ngjagtig 180° og marker laserplanet A2 pa den modstdende vaeg. Da laseren er
placeret ngjagtig midt mellem de 2 vaegge, vil markeringerne A1 og A2 vaere ngjagtig vandret
overfor hinanden.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. > 180°~ ﬂ
H A1 'ﬁ A2 U
Kontrol af retvisning

3. Stil apparatet sa teet som muligt til vaeggen i samme hgjde som det markerede punkt A1,
indjustér enheden i henhold til X-aksen.

4. Drej apparatet 180°, og markér punktet A3.
Forskellen mellem A2 og A3 er tolerancen for X-aksen.

5. Gentag pkt. 3. og 4. til kontrol af Y- eller Z-aksen.

3.
A2

A2

\
o
=0K

A3

0,75mm/10m

-
[
o
°

<

A2

|

Hvis det pa X-, Y- eller Z-aksen viser sig, at punkt A2 og A3 ligger mere end 0,75 mm /10 m
fra hinanden, skal der foretages en justering. Indlevér laseren til forhandleren, som sarger for

" det videre forngdne.
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Juster-modus

1. Under justeringen skal man vaere opmaerksom pa rotationslaserens indjustering (opretning).
Man skal altid justere alle akser.

2. St apparatet i Juster-modus:

Man skal da slukke for rotationslaseren og taende den igen ved at holde auto/slope-knappen
inde. Hold da auto/slope-knappen inde, indtil indikatoren for X-aksen blinker pa displayet. @)
Derefter kan man ogsa slippe auto/slope-knappen.

I horisontaldrift (X-, Y-akse) blinker farst indikatoren for X-aksen. Med X/Y-knappen pa @
rotationslaseren kan man skifte mellem X- og Y-aksen.

| vertikal drift (Z-akse) vises kun Y-aksen.
3. Korrektion af justeringen:

Med rotationslaserens Plus-/Minus-knapper kares laseren fra den aktuelle position op pa @ @
hgjde med referencepunktet A2. Laseren aendrer ferst position efter gentagen knapaktivering.

4. Afslut justering:
Afbryd: Ved at slukke for rotationslaseren (TIL/FRA-tast) bortkastes hele justeringen,

og den gamle tilstand retableres. @)
Lagring: Med auto/slope-knappen fastldses den nye justering.
Positionering: Med positioneringsknapperne pa fiernbetjeningen kan man dreje laseren. @ @

Man skal regelmaessigt kontrollere justeringen %
inden brug, efter transport og efter laengere tids
opbevaring. Man skal da altid kontrollere alle akser.

Anmaerkninger vedr. vedligeholdelse og pleje

Alle komponenter skal renggres med en let fugtet klud, og man skal undlade brug af renggrings-,
skure- og oplgsningsmidler. Tag batterierne ud inden laengere opbevaringsperioder. Apparatet skal
opbevares pa et rent og tert sted.

Kalibrering

Maéleapparatet skal jaevnligt kalibreres og kontrolleres for at sikre praecision og funktion. Vi anbefaler
kalibreringsintervaller pa et ar. Kontakt ved behov din forhandler eller henvend dig til serviceafdelingen
i UMAREX-LASERLINER.
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Tekniske data (Forbehold for tekniske sendringer. 25W23)

Selvnivelleringsomrade

+ 6°

Ngjagtighed

+0,075mm/ 10 m

Nivellering vandret/lodret

automatisk med elektroniske libeller og servomotorer

Indstillingshastighed

ca. 30 sek. over hele arbejdsvinklen

Lodret referencestrale

90¢° til rotationsplan

Omdhejningstal

0, 60, 120, 300, 600 o/min

Fjernbetjening Infrared IR
Laserbglgeleengde 635 nm
Laserbalgelaengde lodstrale 650 nm

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Laserklasse EN 50689:2021)
Udgangsydelse for laserstrale <1mw
Beskyttelsesklasse IP 66

Stremforsyning

4 x 1,2V HR14 (C) NiIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)

Driftstid for akku

ca. 35 timer

Driftstid for batteri

ca. 50 timer

Opladningstid for akku

ca. 7 timer

Arbejdsbetingelser

-10°C ... 50°C, Luftfugtighed maks. 80% rH,
ikke-kondenserende, Arbejdshgjde maks. 4000 m.o.h.

Opbevaringsbetingelser

-10°C ... 70°C, Luftfugtighed maks. 80% rH

Mal (b x hx 1)/
Vaegt (inkl. batteri)

Fjernbetjening
Stremforsyning

215 x 205 x 165 mm /
2,6 kg

2x1,5VAA

Raekkevidde fiernbetjening

max. 40 m (IR-Control)

Mal (b x hxl)/
Vaegt (inkl. batteri)

63 x 130 x 24 mm/
0,15 kg

EU- og UK-bestemmelser og bortskaffelse
Apparatet opfylder alle pakraevede standarder for fri vareomsaetning inden for EU og UK.

Dette produkt, herunder tilbehgr og emballage, er et elektrisk apparat, der skal genanvendes i
overensstemmelse med de europaeiske og britiske retningslinjer for elektrisk og elektronisk affald,
batterier og emballage for at genvinde vaerdifulde rdmaterialer. Elektriske apparater, batterier og
emballage herer ikke til i husholdningsaffaldet. Forbrugerne er ifglge loven forpligtet til at aflevere
brugte batterier og opladere gratis pa et offentligt indsamlingssted, i en forretning eller hos den tekniske
kundeservice. Akkumulatorerne/batterierne tages ud af apparatet med almindeligt veerktej uden at
apparatet gdelaegges og forbindes med en separat samling, for du giver apparatet tilbage til bortskaffelse.
Hvis du har spgrgsmal til udtagning af batteriet, kan du henvende dig til serviceafdelingen hos
UMAREX-LASERLINER. Find informationer om tilsvarende bortskaffelsessteder hos din kommune

og overhold de gaeldende bortskaffelses- og sikkerhedsoplysninger pa modtagerstederne.

Flere sikkerhedsanvisninger og supplerende tips pa: https://packd.li/ll/aek/in

@D a5
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Lisez entierement le mode d'emploi, le carnet ci-joint « Remarques supplémentaires et concernant
la garantie » et les renseignements et consignes présentés sur le lien Internet précisé a la fin de ces
instructions. Suivez les instructions mentionnées ici. Conservez ces informations et les donner a la
personne a laquelle vous remettez le dispositif laser.

Utilisation conforme

Ce laser rotatif est destiné aux alignements sur le plan horizontal et sur le plan vertical. Le laser rotatif est
parfait également pour poser I'appareil sur une pente grace a un réglage numérique de l'inclinaison et a
un mode d'inclinaison manuel. Il est possible d'utiliser le Quadrum DigiPlus avec des récepteurs appropriés
qui sont concus pour I'utilisation avec des lasers rotatifs a une longueur d'onde de 635 nm.

Consignes générales de sécurité

— Utiliser uniquement I'instrument pour I'emploi prévu dans le cadre des spécifications.

— Les appareils et les accessoires ne sont pas des jouets. Les ranger hors de portée des enfants.

— Les transformations ou modifications de I'appareil ne sont pas autorisées, et annuleraient I'homologation
et les spécifications de sécurité.

— Ne pas soumettre I'appareil a une charge mécanique, ni a des températures extrémes ni a de I'humidité
ou a des vibrations importantes.

— Ne plus utiliser I'appareil lorsqu’une ou plusieurs fonction(s) ne fonctionne(nt) plus, lorsque le niveau
de charge de la pile est bas et lorsque I'appareil est endommagé.

— Faire attention lors de I'utilisation a I'extérieur a n’utiliser I'appareil que dans les conditions
météorologiques adéquates et/ou en prenant les mesures de sécurité appropriées.

— Priere de tenir compte des mesures de sécurité de I'administration locale et/ou nationale relative
a l'utilisation correcte de I'appareil.

Consignes de sécurité
Utilisation des lasers de classe 2

Rayonnement laser!
Ne pas regarder dans le faisceau.
Appareil a laser de classe 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Attention : Ne pas regarder le rayon direct ou réfléchi.

— Ne pas diriger le rayon laser sur des personnes.

—Si le rayonnement laser de la classe 2 touche les yeux, fermez délibérément les yeux et tournez
immédiatement la téte loin du rayon.

— Ne jamais regarder le faisceau laser ni les réflexions a I'aide d’instruments optiques (loupe, microscope,
jumelles, etc.).

— Ne pas utiliser le laser a hauteur des yeux (entre 1,40 et 1,90 m).

— Couvrir les surfaces brillantes, spéculaires et bien réfléchissantes pendant le fonctionnement
des dispositifs laser.

— Lors de travaux sur la voie publique, limiter, dans la mesure du possible, la trajectoire du faisceau
en posant des barrages et des panneaux. Identifier également la zone laser en posant un panneau
d’avertissement.

— Il est interdit de manipuler (modifier) le dispositif laser.



Quadrum DigiPlus

Consignes de sécurité

Comportement a adopter lors de rayonnements électromagnétiques

— L'appareil de mesure respecte les prescriptions et les valeurs limites de compatibilité électromagnétique
conformément a la directive CEM 2014/30/UE.

— Il faut tenir compte des restrictions des activités par ex. dans les hopitaux, les avions, les stations-services
ou a proximité de personnes portant un stimulateur cardiaque. Les appareils électroniques peuvent étre
la source ou faire I'objet de risques ou de perturbations.

— L'utilisation de I'instrument de mesure a proximité de tensions élevées ou dans des champs alternatifs
électromagnétiques forts peut avoir une influence sur la précision de la mesure.

Caractéristiques particulieres et fonctions du produit

Le laser rotatif s'oriente automatiquement. Il est poser dans la position de base nécessaire -

avTemaTic  dans |'angle de fonctionnement de + 6°. Le systéme automatique se charge immédiatement
du réglage de précision : trois capteurs de mesure électroniques saisissent les données des
axes X, Y et Z.

ﬁ“l ) Transport LOCK: L'instrument est protégé par un frein moteur spécial pendant le transport.
¢ 0C

Protection contre les poussiéres et I'eau — Les appareils de mesure sont particulierement
bien protégés contre la poussiere et la pluie.

ADS Le systéme anti-dérive (ADS) prévient les erreurs de mesure. Le principe de fonctionnement :
I'ajustement correct du laser est contrélé en permanence 30 secondes apres |'activation du systeme

ADS. Si I'appareil est soumis a un mouvement lié¢ a des interactions extérieures ou si le laser perd sa
référence de hauteur, le laser ne bouge pas et clignote. En plus, TILT clignote en permanence, un

triangle d'avertissement apparalt sur I'écran a cristaux liquides et un signal sonore d’avertissement
retentit. Il faut soit réappuyer sur la touche tilt, soit éteindre puis rallumer I'appareil pour pouvoir
continuer de travailler. Cela permet d’éviter simplement et en toute sécurité les erreurs de mesure.

I'’ADS n'est pas activé apres |'enclenchement. Afin de protéger I'appareil ajusté des changements
de position liés a des interactions extérieures, I'’ADS doit étre activé en appuyant sur la touche tilt. Le
clignotement de , TILT" a I"écran a cristaux liquides signale I'activation de la fonction ADS, voir la
représentation graphique ci-dessous.

ADS, le systéme anti-dérive, assure le contréle de netteté (phase de réglage) 30 secondes
I aprés le nivellement complet du laser. , TILT" clignote toutes les secondes pendant la phase
de réglage et lentement lorsque la fonction ADS est activée.

Mode de fonctionnement de I’ADS
La fonction ADS est
opérationnelle au bout de

Mise en Début de 30 secondes, , TILT” clignote

marche rotation lentement. Interaction extérieure

I:MQ 71

Phase de réglage Activation du systéme

Sensor Automatic ADS : Appuyer sur Le laser
la touche Tilt, , TILT" ne bouge _
clignote toutes les pas pour des raisons de
secondes sécurité, le laser clignote

et ,TILT” est allumée en
permanence.
a7
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Les grilles spatiales : Celles-ci montrent les plans du laser et les fonctions.
auto: alignement automatique / man: alignement manuel

auto auto

w
-

Nivellement horizontal Nivellement vertical Inclinaison de I'axe X Inclinaison de I'axe Y

slope

®
=
#

Inclinaisons Angle de 90° Fonction d'aplomb

Mise en place et retrait des piles /
batteries et charge de la batterie
— Avant utilisation, recharger complétement I'accu de I'appareil.

— N'utiliser le chargeur / I'appareil secteur que dans des pieces
fermées, ne les exposer ni a I'humidité ni a la pluie car il y a
sinon un risque de décharge électrique.

— L'accu doit uniquement étre chargé a I'aide de I'adaptateur secteur
fourni et utilisé exclusivement avec ce dispositif laser. Sinon, il y a
risque de blessure et d'incendie.

— Pour éviter tout risque de court-circuit, n‘ouvrez pas I'accu.

— Brancher le chargeur sur le secteur et sur la prise de charge (J) du
compartiment a accu (L). Utiliser uniqguement le chargeur joint a
I'appareil. Le droit a la garantie expire en cas d’utilisation d'un
chargeur non adapté. Il est également possible de charger I'accu
en dehors de I'appareil.

— Pendant la recharge de I'accu, la DEL du chargeur (N) s'allume en
rouge. Le processus de charge est terminé lorsque la DEL s'allume
en vert. La DEL du chargeur clignote si I'appareil n’est pas connecté
au chargeur.

— Introduire I'accu (L) ou le compartiment a piles (K) dans le compar-
timent enfichable (G) et le serrer a fond au moyen de la vis de
fixation (I). Les contacts électriques (H) doivent alors étre établis.

— L'appareil est prét a fonctionnement pendant la recharge si
I'accu est enfoncé.

— Il est également possible d'utiliser des piles alcalines (4 du type C).
Les placer dans le compartiment a piles (K). Respecter alors les
symboles de pose.

— Quand le symbole des piles (14) clignote constamment sur I'écran
a cristaux liquides, les piles doivent étre changées ou les accus
rechargés.

— Eteindre I'appareil et le débrancher du secteur avant d’enlever la
pile. Pour retirer la batterie ou les piles, desserrer la vis de fixation
(I) et enlever le compartiment a batterie (L) ou le compartiment
a pile (K).

w @



Quadrum DigiPlus

Mise en place des piles dans la télécommande
Ouvrir le compartiment a piles et introduire les piles

(2 x 1,5V LR6 (AA)) en respectant les symboles de pose.
Respecter la polarité.

Fonctionnement

a la verticale
M
F
G
A Sortie du laser de référence/d’aplomb H Contacts électriques
B Téte a prismes / Sortie du rayon laser I Ecrou de fixation du compartiment
C Diodes de réception de la a piles ou de l'accu
télécommande (4 diodes) J Prise de charge
D Champ de commande K Compartiment a piles
E Ecran d'affichage a cristaux liquides L Compartiment a accu
F Filetage de 5/8" / Sortie du laser M Alimentation électrique / Chargeur
de référence/d’aplomb N DEL de fonctionnement
G Compartiment pour l'accu ou rouge : recharge en cours de l'accu
compartiment a piles vert : recharge terminée

@® a9



Laserliner

Champ de commande Quadrum DigiPlus

1 5
2 6
3 7
4 8

= Quadrum DigiPlus —

Ecran d'affichage a cristaux liquides
Quadrum DigiPlus

X 000% 9
Y 080% 10
15—cL A—MN
16—C 00T 12
17— 1Y) 13

18— TILT| m=m 14

19

Télécommande

10

1

12
13
14

15
16
17
18

19
20

21

Fonction auto/slope
Commutation entre I'axe X et I'axe Y

Sélectionner la vitesse de rotation
(600/300/120/60/0 tr/min)

Touche MARCHE/ARRET

Touche Plus de réglage de
Iinclinaison pour la fonction
d‘inclinaison manuelle et numérique

Touche Moins de réglage de
I'inclinaison pour la fonction
d‘inclinaison manuelle et numérique

Mode Scanner
Fonction tilt

Affichage du réglage de
I'inclinaison de I'axe X

Affichage du réglage de
I'inclinaison de I'axe Y

Symbole d‘avertissement de
la fonction Tilt

Affichage du mode de balayage
Affichage de la fonction DualGrade

Affichage de I'état de charge
de la pile

Affichage du mode calibrage
Affichage de la vitesse
Affichage du nivellement

Affichage de la fonction
d‘inclinaison (Tilt)

Affichage du mode manuel

Touche de positionnement
(rotation vers la gauche)

Touche de positionnement
(rotation vers la droite)



Quadrum DigiPlus

Nivellements horizontal et vertical

I N . . . auto auto

— Utilisation a I’horizontale : Poser I'appareil sur une surface aussi plane ‘> >

que possible ou le fixer sur un trépied d

— Utilisation a la verticale : Mettre I'appareil sur les pieds latéraux. Le
champ d'utilisation est orienté vers le haut. La fixation murale fournie ‘ 0
en option (réf. 080.70) permet de monter I'appareil sur un trépied en @ @)

mode d’utilisation a la verticale.
— Appuyer sur la touche MARCHE/ARRET.

I Le laser rotatif s'aligne automatiquement apreés la mise sous tension.
| |

— L'appareil se met a niveau automatiquement dans une plage de + 6°. Dans la phase de réglage, le
laser clignote et la téte a prisme ne bouge pas. Une fois que le nivellement a eu lieu le laser est allu-
mé en permanence et tourne a la vitesse de rotation maximale. Voir a ce sujet la section sur , Sensor

Automatic” et ,, ADS-Tilt".

Si I'instrument a été posé trop incliné (a un angle supérieur a 6°), la téte a prisme ne bouge pas,
I le laser clignote et un signal sonore d‘avertissement retentit. Il faut alors poser I'instrument sur
®  une surface plus plane.

Positionnement du plan vertical du laser

Il est possible de positionner de maniére précise le plan du laser en mode de fonctionnement vertical. La
fonction ,Sensor Automatic” reste active et nivelle le plan du laser vertical. Voir l'illustration suivante.

2. % R
<

B
g

Sl

®0

Une fois la plage d'inclinaison maximale de 6° atteinte, le laser ne bouge pas, clignote
et un signal sonore retentit. Réduire ensuite I'angle d'inclinaison.
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Fonction d‘inclinaison numérique (fonction DualGrade)

Il est possible d’incliner le plan horizontal de maniere numérique sur les axes X et V. "
L'inclinaison maximale d'un plan est de £10 % au maximum sur un plan et la valeur

de saisie maximale par axe diminue pour la somme des deux axes. Les valeurs >
figurent sur le grand écran a cristaux liquides et peuvent étre saisies séparément v

les unes des autres.

Réglage des axes : Appuyer a cet effet sur la touche auto/slope (1). L'affichage de

I'axe X clignote a I'écran a cristaux liquides. Les touches Plus/Moins (5/6) permettent

le paramétrage des valeurs numériques. Il suffit d'appuyer sur la touche X/Y (2) pour b
passer a I'axe Y. Il est ensuite possible de régler la valeur Y avec les touches Plus/

Moins (5/6). Une nouvelle activation de la touche X/Y (2) permet de confirmer la

saisie. L'appareil se positionne ensuite sur la valeur souhaitée. Voir les illustrations

Sur 1 plan

- & @ e

+10%

® ®O0 ® ®O ®

Important : aucune autre saisie ne peut étre effectuée pendant le processus de nivellement. Le symbole
de nivellement (17) apparait a I'écran a cristaux liquides. Le nivellement est terminé dés que le symbole
du nivellement s'éteint. De nouvelles valeurs peuvent étre paramétrées.

I Le systeme Sensor-Automatic est activé en cas de fonction d'inclinaison numérique
n

I Les axes X et Y sont marqués sur l'instrument.
n

Fonction d‘inclinaison manuelle jusqu’a 6° - a I’'horizontale

L'activation de la fonction d‘inclinaison permet de désactiver le systéme Sensor-Automatic. Maintenir la
touche MARCHE/ARRET longuement enfoncée jusqu’a ce que le symbole de la main (19) apparaisse a
I'écran a cristaux liquides afin de commuter le laser en mode manuel. Appuyer sur la touche X/Y pour
régler le plan horizontal. Les touches plus/moins vous donnent la possibilité de changer les pentes a
I'aide du moteur. Les axes x et y peuvent se changer séparément. Voir les images suivantes.

1. 2. 3.
auto slope sI

= & @ ‘@6 @

©) Od ®O @@@




Quadrum DigiPlus

Fonction d‘inclinaison manuelle jusqu‘a 6° — a la verticale

1. 2. 3.
auto slope slope

O | 0 &

Une fois la plage d'inclinaison maximale de 6° atteinte, le laser ne bouge pas, clignote
et un signal sonore retentit. Réduire ensuite I'angle d‘inclinaison.

Fonction d‘inclinaison manuelle > 6°

Il est possible de projeter de plus grandes inclinaisons en
utilisant la plaque angulaire, réf. 080.75.

CONSEIL : laisser tout d'abord I'appareil s'orienter auto-
matiquement et régler la plaque angulaire sur zéro.
Désactiver ensuite le systtme Sensor Automatic - voir a
cet effet : Fonction d'inclinaison manuelle jusqu’a 6°.
Incliner ensuite I'appareil a I'angle souhaité.

I Si le symbole représentant une main apparait a I'écran a cristaux liquides, le systeme Sensor
s Automatic n‘est pas activé et un nivellement a I'horizontale et a la verticale est impossible.

Mode laser

Mode Rotation @
Les vitesses de rotation sont réglées en appuyant sur la touche Rotation :
0, 60, 120, 300, 600 tours/min.

Mode Point

Appuyer autant de fois que nécessaire sur la touche Rotation jusqu'a ce
que le laser ne tourne plus pour accéder au mode Point. Il est possible de
positionner de maniere précise le laser par rapport au plan de mesure en
utilisant les touches de direction.

Mode Scanner

La touche Scanner permet d‘activer et de régler un segment de luminosité
intense en quatre largeurs différentes. Positionner le segmet avec les
touches de direction.

Mode récepteur manuel

Pour travailler en mode récepteur manuel disponible en option : Régler le @

laser rotatif a la vitesse de rotation maximale et mettre le récepteur laser

en marche. Voir a ce sujet les instructions d'utilisation d'un récepteur laser

correspondant. f
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Utilisation du laser référence ou d'aplomb Lotlaser

L'appareil est doté de deux lasers de référence. Ces lasers permettent de
projeter une ligne d'aplomb en mode d'utilisation a I’'horizontale. Ces
lasers de référence servent a aligner I'appareil en mode d'utilisation a la
verticale. Ajuster, pour cela, les lasers de référence parallélement au mur.
Le plan vertical du laser est ensuite ajusté a angle droit par rapport au
mur, voir lillustration.

Préliminaires au contréle du calibrage

Vous pouvez contrdler le calibrage du laser rotatif. Posez I'appareil au centre entre deux murs
écartés I'un de I'autre d’au moins 5 m. Allumez I'appareil. Utilisez un trépied pour un contréle
optimal. IMPORTANT : la fonction ,,Sensor Automatic” doit étre activée.

1. Repérez sur le mur un point A1. Utilisez le mode point.

2. Tournez |'appareil de 180° et repérez un point A2. Vous disposez donc entre les points
AT et A2 d'une ligne de référence horizontale.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 7 180° ﬂ
H a =) !
Controler le calibrage

3. Rapprochez |'appareil aussi pres que possible du mur a hauteur du repere A1,
alignez I'appareil sur I'axe des X.

4. Tournez I'appareil de 180° et repérez un point A3.
La différence entre les points A2 et A3 est la tolérance de I'axe des X.

5. Répétez les instructions des points 3. et 4. pour le controle de I'axe des Y et de I'axe des Z.

3.
A1 A2
o A2

A3
M

L A2 L_
B

] 8§ %

Un ajustage est nécessaire pour les axes X ou Y si A2 et A3 sont écartés |'un de |'autre de plus
I de 0,75 mm / 10 m. Prenez contact avec votre revendeur ou appelez le service apres-vente de
®  UMAREX-LASERLINER.

=0K

0,75mm/10m

<
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Mode de réglage

1. Pour le réglage, s'assurer de I'orientation du laser rotatif. Régler systématiquement
tous les axes.

2. Mettre I'appareil en marche en mode de réglage :

Mettre le laser rotatif hors tension et le remettre sous tension en maintenant la touche

auto/slope enfoncée. Pendant cela, maintenir la touche auto/slope enfoncée jusqu‘a ce que @
I'affichage de I'axe X clignote a I'écran d'affichage a cristaux liquides. Il est ensuite possible &

de relacher la touche auto/slope.

L'affichage de I'axe X clignote tout d‘abord pendant le fonctionnement a I'horizontale
(axe X et axe Y). Il est possible de commuter entre I'axe X et I'axe Y en utilisant la @
touche X/Y du laser rotatif.

En mode de fonctionnement vertical (axe Z), uniquement I'axe Y s'affiche. @ @
3. Correction du réglage :

Les touches Plus/Moins du laser rotatif permettent de faire passer le laser de sa position
actuelle a la hauteur du point de référence A2. Le laser modifie sa position uniquement
avoir un nouvel actionnement des touches.

4. Terminer le réglage :

Annuler : En éteignant (en appuyant sur la touche MARCHE/ARRET) le laser rotatif, @
tout le réglage est ignoré et I'état précédent est de nouveau activé.

Mémoriser : La touche de auto/slope permet de mémoriser le nouveau réglage.

Positionnement : Les touches de positionnement de la télécommande permettent @ @
de faire tourner le laser.

Vérifier régulierement I'ajustage avant utilisation,

a la suite d’un transport ou d'une longue période

de stockage. Vous devez alors toujours controler Y
les 3 axes.

Remarques concernant la maintenance et I'entretien

Nettoyer tous les composants avec un chiffon légérement humide et éviter d'utiliser des produits

de nettoyage, des produits a récurer ou des solvants. Retirez la pile rechargeable avant tout stockage
prolongé de I'appareil. Stocker I'appareil a un endroit sec et propre.

Calibrage

Il est nécessaire de calibrer et de contréler régulierement I'instrument de mesure afin d’en garantir
la précision et le fonctionnement. Nous recommandons de le calibrer chaque année. Pour cela,
communiquez au besoin avec votre distributeur ou le service aprés-vente d'UMAREX-LASERLINER.
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Données techniques (sous réserve de modifications techniques. 25W23)

Plage de mise a niveau automatique +6°
Précision +0,075mm/10m
Nivellement horizontal / vertical gg?ﬁgﬁ%ﬂﬁ Z}Ielgsliserrvgﬁif‘feurs.
Durée du réglage de I'auto-nivellement env. 30 secondes sur I'angle de travail complet
Faisceaux de référence verticaux 90° par rapport au plan de rotation
Vitesse de rotation 0, 60, 120, 300, 600 tr/min
Télécommande a infrarouge
Longueur d'onde du laser 635 nm
Longueur de I'onde laser a I'aplomb 650 nm
Classe de laser 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)
Puissance de sortie du laser <1 mw
Type de protection IP 66
Alimentation électrique 4 x 1,2V HR14 (C) NiIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)
Durée de fonctionnement accu env. 35 h
Durée de fonctionnement pile env. 50 h
Durée de charge de I'accu ca.7h
-10°C ... 50°C, Humidité relative de I'air max. 80% RH,
Conditions de travail non condensante, Altitude de travail max. de 4000 m
au-dessus du niveau moyen de la mer
Conditions de stockage -10°C ... 70°C, Humidité relative de I'air max. 80% RH
Dimensions (I x h x p) / Poids (incl. accu) 215 x 205 x 165 mm / 2,6 kg
Alimentation électrique 2 piles type AA
Portée de la télécommande jusgu'a 40 m (infrarouge)
Dimensions (I x h x p) / Poids (incl. accu) 63 x 130 x 24 mm /0,15 kg

Réglementations UE et GB et élimination des déchets

L'appareil est conforme a toutes les normes nécessaires pour la libre circulation des marchandises dans
I'Union européenne et au Royaume-Uni.

Ce produit, y compris les accessoires et I'emballage, est un appareil électrique qui doit faire I'objet

d’un recyclage respectueux de I'environnement conformément aux directives européennes et du
Royaume-Uni sur les anciens appareils électriques et électroniques, les piles et les emballages afin

de récupérer les matieres premiéres précieuses. Ne pas jeter les appareils électriques, les batteries et
I'emballage avec les ordures ménageres. Les consommateurs sont tenus de rapporter a un centre public
de collecte les piles et les batteries usagées, a un lieu de vente ou au service apresvente technique ou
elles sont récupérées a titre gratuit. Il faut enlever les piles/batteries de I'appareil en faisant attention a
ne pas endommager |'appareil en utilisant un outil disponible dans le commerce et les jeter dans une
collecte séparée avant de mettre I'appareil au rebut. Pour toute question concernant le retrait de la pile,
veuillez contacter le service aprés-vente de la société UMAREX-LASERLINER. Veuillez vous renseigner
aupres de votre commune sur les points de collecte appropriés et tenez compte des consignes de
sécurité et de mise au rebut respectives des points de collecte.

Autres remarques complémentaires et consignes de sécurité sur https://packd.li/ll/aek/in

% @
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Lea atentamente las instrucciones y el libro adjunto de «Garantia e informacién complementaria»,
asi como toda la informacién e indicaciones en el enlace de Internet indicado al final de estas
instrucciones. Siga las instrucciones indicadas en ellas. Conserve esta documentacion y entréguela
con el dispositivo si cambia de manos.

Uso correcto

Este laser giratorio esta disefiado para nivelar el plano horizontal y vertical. Gracias al ajuste digital
de la inclinacion y al modo de inclinacién manual, el laser giratorio también es adecuado para nivelar
pendientes. El Quadrum DigiPlus puede utilizarse junto con receptores adecuados disefiados para su
uso con laseres giratorios rojos con una longitud de onda de 635 nm.

Indicaciones generales de seguridad

— Utilice el aparato Unicamente para los usos previstos dentro de las especificaciones.

— Los instrumentos de medicién y los accesorios no son juguetes infantiles. Manténgalos fuera
del alcance de los nifios.

— No esta permitido realizar transformaciones ni cambios en el aparato, en ese caso pierde su validez
la homologacién y la especificacién de seguridad.

— No exponga el aparato a cargas mecanicas, temperaturas muy elevadas, humedad o vibraciones fuertes.

— No se puede seguir utilizando el aparato cuando falla alguna funcion, la carga de la bateria es débil o
la carcasa esta deteriorada.

— Cuando utilice el aparato al aire libre procure que sea usado bajo las condiciones meteoroldgicas
adecuadas o con las medidas de proteccion correspondientes.

— Por favor respete las medidas de seguridad dispuestas por las autoridades locales o nacionales en
relacion al uso adecuado del aparato.

Instrucciones de seguridad
Manejo de laseres de clase 2

Rayo laser!
iNo mire al rayo laser!
Laser clase 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Atencién: No mire directamente el rayo ni su reflejo.

— No oriente el rayo laser hacia las personas.

—Si el rayo laser de clase 2 se proyecta en los ojos, ciérrelos inmediatamente y aparte la cabeza
de su trayectoria.

—No mire nunca el rayo laser o las reflexiones con aparatos 6pticos (lupa, microscopio, prismaticos, ...).

— No utilice el laser a la altura de los ojos (1,40 ... 1,90 m).

— Durante el uso de un equipo laser hay que cubrir necesariamente todas las superficies reflectantes,
especulares o brillantes.

— En zonas de tréfico publicas debe limitarse el recorrido de los rayos dentro de lo posible mediante
barreras o tabiques moviles y marcar la zona de trabajo con laser con placas de advertencia.

— No esta permitido manipular (alterar) este dispositivo.
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Instrucciones de seguridad

Manejo de radiacién electromagnética

— El instrumento de medicién cumple las normas y limitaciones de compatibilidad electromagnética
segun la Directiva 2014/30/UE de compatibilidad electromagnética (EMC).

— Es necesario observar las limitaciones de uso locales, por ejemplo en hospitales, aviones, gasolineras
o cerca de personas con marcapasos. Se pueden producir efectos peligrosos o interferencias sobre
los dispositivos electrénicos o por causa de estos.

— El uso cerca de altas tensiones o bajo campos electromagnéticos alternos elevados puede mermar
la precision de la medicion.

Caracteristicas y funciones especiales

El laser de rotacion se alinea automaticamente. El usuario sélo tiene que colocarlo en la

avromaric  nosicidn base, dentro de los angulos de trabajo de + 6°. Y el automaético se hace cargo
inmediatamente del ajuste de precision: tres sensores electrénicos de medicién registran
para ello los ejes X, Yy Z.

ﬁ“ BLOQUEO de transporte: el aparato cuenta con un freno especial del motor como
B8 lock proteccion para el transporte.

Proteccion contra el polvo y el agua — Este aparato se caracteriza por una especial
proteccién contra el polvo y la lluvia.

ADS El Sistema Anti-Desplazamiento (ADS) impide mediciones erréneas. Principio funcional: tras
la activacion del ADS tiene lugar un control permanente cada 30 segundos de la alineacion del laser.

Si se mueve el aparato por algun efecto externo o el laser pierde su referencia de altura, el laser se para.
Ademas TILT se enciende con luz continua, en la pantalla LC se visualiza un tridangulo de advertencia

y suena una sefial acUstica. Para poder continuar trabajando pulse de nuevo la tecla de inclinacién o
apague y encienda el aparato. De este modo tan sencillo se impiden las mediciones erréneas.

El ADS no estd activo cuando se enciende el aparato. A fin de proteger el aparato ajustado, contra
cambios de posicion debidos a influjos externos, debe activarse el ADS pulsando la tecla de inclinacion.
La activacion de la funcion ADS se indica mediante el parpadeo de , TILT” en la pantalla, véase la figura
mas abajo.

El sistema ADS activa el control 30 seg. después de una nivelacion completa del laser (fase de
I ajuste). ,TILT” parpadea a ritmo de segundo durante la fase de ajuste y mas lento cuando el ADS
esta activo.

Operacion de la ADS

ADS activo a los

Comienzo de 30 segundos, parpadeo
CON la rotacion de ,TILT” lento Influjo externo
Ij%k 7L
Fase de ajuste Activaciéon de ADS: )
Sensor Automatic pulsar la tecla Tilt, El laser
,TILT" parpadea a se detiene .
ritmo de segundo para mayor seguridad,

el laser parpadea 'y , TILT”
se enciende con luz
permanente.
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Reticulas espaciales: muestran los planos laser y las funciones.
auto: alineacion automatica / man: alineacion manual
auto x !

. auto

auto auto

e

w
e
(L
, 4

Nivelar en horizontal Nivelar en vertical Inclinacion del eje X Inclinacion del eje Y
slope ii
Inclinaciones Angulo de 90° Funcion de plomada

Colocacion y extraccion de las pilas / baterias
recargables, y carga de la bateria recargable
— Cargar completamente la baterfa antes de usar el aparato.

— Utilizar el alimentador de red o el cargador Unicamente dentro de
espacios cerrados; no exponer a la humedad ni a la lluvia, en caso
contrario, existe riesgo de descarga eléctrica.

— La bateria sélo puede ser cargada con el alimentador de red
adjunto y utilizada Unicamente con este equipo laser. De lo
contario existe peligro de accidente y de incendio.

— No abra la bateria. Podria provocar un cortocircuito.

— Para ello enchufe el cargador a la red de corriente y a la entrada
de carga (J) de la caja de la baterfa (L). Por favor, utilice solamente
el cargador adjunto. Si se usa uno erréneo se pierde la garantia.
También se puede cargar la pila fuera del aparato.

— Mientras se carga la pila el LED del cargador (N) estd encendido
con luz roja. El proceso de carga finaliza cuando el LED cambia a
luz verde. Si el aparato no esta conectado al cargador, el LED del
cargador de alimentaciéon parpadea.

— Coloque la bateria (L) o el compartimento de pilas (K) en la caja
insertable (G) y fijelo con el tornillo de sujecion (1). Los contactos
eléctricos (H) tienen que estar enchufados.

— Con la pila colocada el aparato esta operativo durante
el proceso de carga.

— Alternativamente se puede utilizar también pilas alcalinas
(4 del tipo C). Coloque las pilas en el compartimento (K).
Preste atencién a los simbolos de colocacion.

— Es necesario cambiar las pilas o recargar las baterfas cuando el
simbolo de pila (14) parpadea constantemente en la pantalla LC.

— Apague el aparato y desconéctelo de la red eléctrica antes de
extraer la bateria. Para extraer la bateria o baterfas recargables,
afloje el tornillo de fijacion (1) y extraiga el compartimento de
la bateria recargable (L) o el compartimento de la bateria (K).
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Colocacioén de las pilas en el mando a distancia
Abra la caja para pilas e inserte las pilas (2 x 1,5V LR6 (AA))
segun los simbolos de instalacién. Preste atencién a la polaridad.

Modo vertical

=
-

A Salida laser de referencia / de plomada

Cabezal de prisma/salida rayo laser

C Diodos receptores para mando a

60

distancia (4 diodos)
Mandos
Pantalla LC

Rosca de 5/8" /
Salida laser de referencia / de plomada

Caja insertable para la bateria o
para el compartimento de pilas

®

H Contactos eléctricos

Fijacién del compartimento
para pilas o la bateria

J Entrada de carga

K Compartimento de pilas

L Compartimento para pilas

M Cargador/fuente de alimentacion

N Indicacion de servicio
rojo: baterfa cargandose
verde: proceso de carga terminado
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Mando de Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

Pantalla LC
Quadrum DigiPlus

X 000% o
Y 0080% 10
15— CAL. A—"
17— W A—13
18— TILT| mm 14
19
Telemando

10

1

12
13
14
15
16
17
18
19
20

21

Funcion auto/slope
Cambio entre los ejes X e Y

Seleccionar velocidad de rotacion
600/300/120/60/0 rpm

Tecla de encendido y apagado
(ON/OFF)

Tecla de mas para ajustar la
inclinacion en las funciones de
inclinacion digital y manual

Tecla de menos para ajustar la
inclinacion en las funciones de
inclinacion digital y manual

Modo Scan (exploracién)
Funcién Tilt

Indicacién de la inclinacién
ajustada para el eje X

Indicacién de la inclinacion
ajustada para el eje Y

Simbolo de advertencia de
la funcién Tilt

Indicacién del modo Scan
Indicacién de la funciéon DualGrade
Indicacién del estado de la pila
Indicacién del modo de calibracién
Indicacién de la velocidad
Indicacién de la nivelacion
Indicacién de la funcién Tilt
Indicacién del modo manual

Tecla de posicionamiento
(giro hacia la izquierda)

Tecla de posicionamiento
(giro hacia la derecha)
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Nivelaciéon horizontal y vertical
— Horizontal: Coloque el aparato sobre una superficie lo mas nivelada
posible o fijelo sgbre un |?rl’pode. P " d»
— Vertical: Coloque el aparato sobre las patas laterales. El campo de b‘g »0’
manipulacién mira hacia arriba. Con el soporte opcional para pared
(N° Art. 080.70) se puede montar el aparato en vertical sobre un tripode. @
— Pulsar ON/OFF.

I El laser de rotacion se ajusta automaticamente al encenderlo.
n

— El aparato se nivela automéaticamente en una gama de + 6°. En la fase de ajuste el laser parpadea
y el cabezal de prisma no se mueve. Una vez realizada la nivelacién la luz del laser estd encendida
continuamente y el laser gira con las maximas revoluciones. Consulte también los capitulos
Lautomatica de sensor” y ,ADS-Tilt".

Si la inclinacién del aparato es excesiva (fuera de los 6°), el cabezal de prisma esta parado,
I el laser parpadea y suena una sefal de acustica. En ese caso es necesario colocar el aparato
® en una superficie nivelada.

Posicionamiento del plano vertical del laser

En el modo vertical se puede posicionar el plano del laser con exactitud. La ,, automatica de sensor”
permanece activa y nivela el plano vertical del laser. Observe la figura siguiente.

1. 2.
auto Z‘io
<

<> | Db
& &
©) ®O

Cuando se alcanza la inclinacién maxima de 6°, el laser se para, parpadea y suena una sefial.
En ese caso reduzca el angulo de inclinacion.
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Funcién de inclinacién digital (funcion DualGrade)

El plano horizontal puede ser inclinado de forma digital en los ejes X e Y. La !

inclinacién maxima es en un solo plano de hasta +10%, sumados los dos ejes se q
reduce el valor de entrada méximo por eje. Los valores se visualizan en la pantalla LC 6

de gran tamano, donde se puede realizar la entradas de los mismos por separado.

Configuracion de los ejes: pulsar la tecla auto/slope (1). En la pantalla LC parpadea En un plano
la indicacion del eje X. El ajuste de los valores numéricos se efectda con las teclas

de mas y menos (5/6). Pulsando la tecla X/Y (2) se puede cambiar al eje Y. A

continuacion se puede ajustar el valor de Y con las teclas de mas y menos (5/6). b
Pulsando de nuevo la tecla X/Y (2) se confirma el valor introducido. A continuacion -

el aparato se ajusta al valor deseado. Observe las figuras siguientes.
En dos planos

1. 2. 3. 4. 5.
auto

Sl | S Py
= &l e

® @X@ @@Y@@

Importante: durante el proceso de nivelacién no se puede realizar ninguna otra entrada, en la pantalla
LC parpadea el simbolo de nivelacién (17). La nivelacion termina cuando se apaga el simbolo de
nivelacion y se puede ajustar otros datos.

I En la funcién digital de inclinacion la automatica de sensor esta activa.
n

I Los ejes X e Y estan marcados en el aparato.
n

Funciéon de inclinacion manual hasta 6° - horizontal

Cuando se activa la funcién de inclinacién se desactiva la automética de sensor. Para cambiar el laser al
modo manual, mantenga pulsada la tecla ON/OFF hasta que se visualice el simbolo de la mano (19) en
la pantalla LC. Para configurar el plano horizontal pulse la tecla X/Y. Las teclas Mas/Menos permiten
regular la inclinacion por motor. El ajuste de los ejes X e Y puede realizarse por separado. Observe las
figuras siguientes.

1. 2. 3.
auto slope sI

= ¢ @ ‘@e &

©) O)& ®0O @@@
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Funcién de inclinacién manual hasta 6° — vertical

I Cuando se alcanza la inclinacion maxima de 6°, el |aser se para, parpadea y suena una sefal.
s Enese caso reduzca el angulo de inclinacion.

Funcion de inclinacion manual > 6°

Mayores inclinaciones pueden realizarse con la plantilla
opcional, n° de art. 080.75.

CONSEJO: primero dejar al aparato que se ajuste automatica-
mente y poner a cero la plantilla. A continuacion, apague

la automatica de sensor - véase al respecto: funcion de
inclinacién manual hasta 6°. A continuacion incline el
aparato al angulo deseado.

I Cuando se visualiza el simbolo de la mano en la pantalla LC, la automatica de sensor no esta
s activa y no se puede nivelar ni en horizontal ni en vertical.

Modos laser

Modo de rotacién

Con tecla de rotacion pueden ajustarse las diferentes velocidades: @
0, 60, 120, 300, 600 rpm

Modo de puntos

Para llegar al modo de puntos, pulsar tecla de rotacién tantas veces hasta
que el laser no gire mas. El laser puede posicionarse exactamente con las
teclas de direccion al plano de medicion.

Modo Scan (exploracion)

Con la tecla Scan puede activarse y ajustarse un segmento de luz
intensa en 4 anchuras diferentes. El segmento se posiciona con las
teclas de direccion.

Modo de receptor manual
Trabajar con el receptor opcional laser: ajusar el laser de rotacién a la @
velocidad maxima y encender el receptor laser. Véase al respecto

las instrucciones de uso del receptor laser respectivo.

64 (B
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Trabajar con el laser de referencia o de plomada

El aparato dispone de dos laser de referencia. En el modo horizontal, se
puede aplomar con él. En el modo vertical el laser de referencia sirve para
alinear el aparato. Para ello ajuste el laser de referencia paralelamente a la
pared. Entonces el nivel laser vertical esta alineado perpendicularmente a
la pared, véase figura.

Preparativos para la comprobacién de la calibraciéon
Usted mismo puede comprobar la calibracién del laser. Cologue el aparato en el medio entre 2 paredes,
separadas como minimo 5 m. Encienda el aparato. Para una comprobacion éptima, por favor utilice un
tripode / soporte. IMPORTANTE: la automatica de sensor tiene que estar activada.
1. Marque el punto A1 en la pared.
2. Gire el aparato 180° y marque el punto A2.

Ahora tiene una referencia horizontal entre A1y A2.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 180° ﬂ
A1 'ﬁ A2 U
Comprobar la calibracién

3. Ponga el aparato lo més cerca posible de la pared, a la altura del punto A1 marcado,
alinee el aparato con el eje X.

4. Gire el aparato 180° y marque el punto A3. La diferencia entre A2 y A3 es la tolerancia para el eje X.
5. Repita los puntos 3y 4 para la comprobacion del eje Yy Z.

3.
A2

A2

\
>
=
= 0K

A3

0,75mm /10 m

-
3
(=3
o

<

M
A2 L
B

0§ %

Cuando en los ejes X, Y o Z los puntos A2 y A3 estén separados mas de 0,75 mm / 10 m, sera
I necesario un nuevo ajuste. Péngase en contacto con su distribuidor especializado o dirfjase al
Servicio Técnico de UMAREX-LASERLINER.
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Modo de ajuste

1. Al ajustar preste atencién a la alineacién del laser de rotacion.
Ajuste siempre todos los ejes.

2. Cambiar el aparato al modo de ajuste:

Apagar el laser de rotacién y encender de nuevo manteniendo pulsada la tecla auto/slope.
Mantener pulsada la tecla auto/slope hasta que parpadee la indicacion del eje X en la @)
pantalla LC. A continuacion se puede soltar también la tecla auto/slope.

En el modo horizontal (eje X, Y ) parpadea primero la indicacion del eje X. Con la tecla X/Y @
del laser de rotacion se puede cambiar del eje X al Y'y viceversa.

En el modo vertical (eje 2) se visualiza Unicamente el eje Y.
3. Corregir el ajuste:

Mover el laser desde su posicion actual hasta la altura del punto de referencia A2 con las
teclas de mas y menos del laser de rotacién. El laser sélo cambia su posicion si se pulsa @ @
varias veces.

4. Finalizar el ajuste:

Cancelar: Desactivando el laser de rotacion (tecla ON/OFF) se cancela el ajuste @
completo y se restablece de nuevo el estado anterior.

Guardar: La nueva configuracion se guarda pulsando la tecla auto/slope.

Posicionamiento: Con las teclas de posicionamiento se puede girar el laser. @ @

Compruebe regularmente la calibracion antes Y
I del uso, después de transportes y de almacenajes
® prolongados. Controle siempre todos los ajes.

Indicaciones sobre el mantenimiento y el cuidado

Limpie todos los componentes con un pafio ligeramente humedecido y evite el uso de productos de
limpieza, abrasivos y disolventes. Retire la bateria antes de guardar el aparato por un tiempo prolongado.
Conserve el aparato en un lugar limpio y seco.

Calibracion

El aparato deberfa ser calibrado y verificado con regularidad para poder garantizar la precision y

el funcionamiento. Se recomienda una intervalo de calibracién de un afo. Dado el caso, puede ponerse
en contacto con su distribuidor especializado o dirfjase al Servicio Técnico de UMAREX-LASERLINER.
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Datos técnicos (Sujeto a modificaciones técnicas. 25W23)

Margen de auto-nivelado

+ 6°

Precision

+0,075mm/10m

Nivelacion horizontal / vertical

Automatico con niveles electrénicos
y servomotores

Velocidad de ajuste

aprox. 30 seg. para todo el angulo de trabajo

Rayo de referencia vertical

90° al plano de rotacion

Velocidad de rotacién

0, 60, 120, 300, 600 r.p.m.

Telemando

Infrarrojos IR

Longitud de onda del laser

635 nm

Longitud de onda del laser de plomada

650 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Clase laser EN 50689:2021)

Potencia de salida Laser <1 mw

Tipo de proteccién IP 66

Alimentacién 4% 1,2V HR14 (C) NiMH / 4 x 1,5V LR14 (C)
Duracién acumuladores aprox. 35 h

Duracion Pilas aprox. 50 h

Duracién de carga acumulador aprox. 7 h

Condiciones de trabajo

-10°C ... 50°C, Humedad del aire max. 80% h.r.,
no condensante, Altitud de trabajo méx. 4000 m
sobre el nivel del mar (nivel normal cero)

Condiciones de almacén

-10°C ... 70°C, Humedad del aire max. 80% h.r.

Dimensiones (An x Al x F) /
Peso (incl. bateria)

Telemando
Alimentacion

215 x 205 x 165 mm /
2,6 kg

dos pilas de 1,5 V tipo AA

Alcance Telemando Control IR

max. 40 m (Control IR)

Dimensiones (An x Al x F) /
Peso (incl. bateria)

63 x 130 x 24 mm /
0,15 kg

Disposiciones de la EU y GB y eliminacion
El aparato cumple todas las normas requeridas para el libre trafico de mercancias en la UE y GB.

Este producto, incluidos sus accesorios y embalaje, es un aparato eléctrico que debe ser recogido en

un punto de reciclaje de acuerdo con las directivas de Europa y Reino Unido para los aparatos eléctricos
y electrénicos, baterias y embalajes usados, con el fin de recuperas las valiosas materias primas.

Los aparatos eléctricos, las baterias y el embalaje no se deben tirar a la basura doméstica.

Los consumidores estan obligados por ley a entregar las pilas y baterias gastadas en un punto de
recogida publico, en un punto de venta o en el servicio técnico de forma gratuita. Las pilas o baterias
recargables se deben extraer del dispositivo sin dafarlas con cualquier herramienta comun, y desecharlas
por separado antes de devolver el aparato para su eliminacién. Si tiene alguna pregunta sobre

la extraccion de las pilas, péngase en contacto con el departamento de servicio técnico de
UMAREX-LASERLINER. Por favor, inférmese en su municipio sobre las instalaciones de recogida
adecuadas y siga las correspondientes instrucciones de eliminacién y seguridad en

los puntos de recogida.

Mas informacion detallada y de seguridad en: https://packd.li/ll/aek/in
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Leggere attentamente le istruzioni per I'uso, I'opuscolo allegato , Ulteriori informazioni e
indicazioni garanzia”, nonché le informazioni e le indicazioni piu recenti raggiungibili con
il link riportato al termine di queste istruzioni. Questo documento deve essere conservato
e fornito insieme all'apparecchio laser in caso questo venga inoltrato a terzi.

Uso previsto

Questo laser rotante & destinato all‘allineamento di piani sia orizzontali che verticali. Grazie alle
impostazioni digitali di inclinazione e ad un modo inclinazione manuale questo laser rotante e idoneo
anche per tracciare pendenze. Il Quadrum DigiPlus puo essere usato con idonei ricevitori progettati
appositamente per I'impiego con laser rotanti rossi ad una lunghezza d’onda di 635 nm.

Indicazioni generali di sicurezza

— Utilizzare I'apparecchio esclusivamente in conformita con gli scopi previsti e nei limiti delle specificazioni.

— Gli apparecchi di misurazione e gli accessori non sono giocattoli. Conservare lontano dalla
portata di bambini.

— Manomissioni o modifiche dell’apparecchio non sono ammesse e fanno decadere I'omologazione
e la specifica di sicurezza.

— Non sottoporre I'apparecchio a carichi meccanici, elevate temperature, umidita o forti vibrazioni.

— Non utilizzare piu I'apparecchio in caso di guasto di una o piti funzioni, se le batterie sono quasi scariche
0 in presenza di danneggiamenti del corpo dell’apparecchio.

—In caso di impiego in esterni, assicurarsi che I'apparecchio venga utilizzato solo con le corrette condizioni
atmosferiche e osservando le relative misure di protezione.

— Attenersi alle misure di sicurezza stabilite dagli enti locali e nazionali relative al corretto utilizzo
dell’apparecchio.

Indicazioni di sicurezza
Manipolazione di laser della classe 2

Radiazione laser!
Non guardare direttamente il raggio!
Laser classe 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Attenzione: non guardare direttamente il raggio o quello riflesso.

— Non puntare il raggio laser su persone.

— Nel caso in cui la radiazione laser della classe 2 dovesse colpire gli occhi, chiuderli e spostare la testa
dalla direzione del raggio.

— Non osservare in nessun caso il raggio laser o i riflessi con strumenti ottici (lenti d'ingrandimento,
microscopi, binocoli, ecc.).

— Non utilizzare il laser all‘altezza degli occhi (1,40 ... 1,90 m).

— Le superfici riflettenti, a specchio o lucenti devono essere coperte durante il funzionamento
di apparecchi laser.

—In zone di traffico pubblico il percorso dei raggi deve essere limitato possibilmente con sbarramenti
e pareti mobili, segnalando I'area d’intervento del laser con cartelli di avvertimento.

— Non sono permesse manipolazioni (modifiche) dell'apparecchio laser.
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Indicazioni di sicurezza

Lavorare in presenza di radiazione elettromagnetica

— L'apparecchio rispetta le norme e i valori limite per la compatibilita elettromagnetica ai sensi della
direttiva CEM 2014/30/UE.

— Rispettare le restrizioni locali all’'uso, ad es. in ospedali, a bordo di aerei, in stazioni di servizio
o nelle vicinanze di persone portatrici di pacemaker. Sussiste la possibilita di interferenze pericolose
o di disturbi degli apparecchi elettronici o per causa di questi.

— L'impiego nelle vicinanze di tensioni elevate o in campi elettromagnetici alternati pud compromettere
la precisione della misurazione.

Caratteristiche particolari del prodotto e funzioni

EIENEIN | laser rotante si orienta da solo. Viene portato nella posizione di base necessaria, all'interno
avromatic  djyn angolo di lavoro di = 6°. La regolazione di precisione viene svolta subito dal sistema
automatico: tre sensori di misura elettronici rilevano gli assi X, Y e Z.

ﬁ“ BLOCCO di trasporto: durante il trasporto |'apparecchio & protetto da uno speciale freno
@ lock motore.

Protezione da polvere ed acqua — gli strumenti di misura sono caratterizzati da una particolare
protezione dalla polvere e dalla pioggia.

ADS L'Anti-Drift-System (ADS) previene misure scorrette. Il principio di funzionamento:

30 secondi dopo I'attivazione dell’ADS, il laser viene sottoposto a costante controllo del suo corretto
orientamento. Se I'apparecchio si sposta sotto I'azione di influenze esterne o se il laser si allontana
dal suo punto di riferimento in altezza, il laser resta fermo e lampeggia. TILT rimane acceso, viene
visualizzato un triangolo di segnalazione sul display LC ed emesso un segnale acustico. Per poter
continuare a lavorare, premere di nuovo il tasto Tilt o spegnere e riaccendere I'apparecchio. In
guesto modo si evitano misure scorrette in maniera semplice e sicura.

All'accensione, I’ADS non ¢ attivo. Per proteggere |'apparecchio configurato da spostamenti per
influenze esterne, & necessario attivare I'ADS premendo il tasto Tilt. La funzione ADS viene segnalata
dal lampeggio di , TILT” sul display LC, si veda la figura in basso.

I’ADS si attiva il sistema di controllo solo dopo 30 secondi dal livellamento completo del laser
I (fase di configurazione). , TILT lampeggia una volta al secondo durante la fase di configurazione,
lampeggio pit lento con ADS attivo.

Modo di funzionamento dell’ADS
ADS attivo dopo

Inizio 30 secondi, , TILT"
ON rotazione lampeggia lentamente Influenza esterna
W 7L
Fase di configurazione @ Attivazione dell’ADS:
Sensor Automatic premere il tasto TILT, Per
sicurezza,

L, TILT” lampeggia una

volta al secondo il laser rimane fermo,

lampeggia e , TILT"
rimane acceso.

an e
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Reticoli spaziali: per la visualizzazione dei piani laser e delle funzioni.
auto: puntamento automatico / man: puntamento manuale

=

Livellamento Livellamento Inclinazione dell‘asse X Inclinazione dell‘asse Y
orizzontale verticale

auto auto

W
o

slope

b
<

Inclinazione Angolo di 90° Funzione di linea a
piombo

Impiego e rimozione delle batterie /
accumulatori, e carica dell’accumulatore
— Prima di utilizzare I'apparecchio caricare completamente I'accumulatore.

— Utilizzare I'alimentatore/il caricabatterie solo in locali chiusi evitando
di esporlo all’'umidita o alla pioggia altrimenti si corre il rischio di
scosse elettriche.

— La batteria puo essere ricaricata solo con |'alimentatore fornito e puo
essere utilizzata esclusivamente con questo apparecchio laser. Si corre
altrimenti il rischio di ferimenti e di incendi.

— Non aprire la batteria ricaricabile. Pericolo di cortocircuito!

— Collegare I'unita di ricarica alla rete elettrica e al connettore di
ricarica (J) del vano accumulatore (L). Utilizzare solo I'apparecchio
di ricarica in dotazione. Impiegandone uno errato, la garan-
diventa nulla. L'accumulatore pud essere ricaricato anche all’esterno
dell’apparecchio.

— Mentre |'accumulatore si ricarica, il LED dell’apparecchio di ricarica
(N) & acceso in rosso. La ricarica & completa quando il LED si accende
in verde. Se I'apparecchio non ¢ collegato all’'unita di ricarica, il LED
dell’apparecchio di ricarica lampeggia.

— Inserire I'accumulatore (L) ovvero il vano batterie (K) nell’apposito
vano (G) e fissarli con la vite di fissaggio (I). Instaurare nel
frattempo i contatti elettrici (H).

— Con accumulatore inserito, I'apparecchio pud essere utilizzato
anche durante la fase di ricarica.

— In alternativa si possono utilizzare anche pile alcaline (4 di tipo C).
Collocarle nel vano delle pile (K). facendo attenzione ai simboli di installazione.

— Se sul display LC il simbolo della batteria (14) lampeggia
costantemente, significa che si devono sostituire o ricaricare
le batterie.

— Prima di levare la batteria, spegnere |I'apparecchio e sezionarlo dalla rete di alimentazione.
Per rimuovere I'accumulatore o le batterie allentare la vite di fissaggio (1) e tirare fuori il
comparto accumulatore (L) o il comparto della batteria (K).

70 (D
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Inserimento delle batterie nel telecomando
Aprire il vano batterie e introdurre le batterie

(2 x 1,5V LR6 (AA)) come indicato dai simboli di installazione.
Fare attenzione alle corretta polarita.

H
K
L
L'utilizzo verticale
M
N
F

A Uscita laser di riferimento / a piombo H Contatti elettrici

Testa prismatica / uscita raggio laser I Dado di fissaggio vano batterie

C Diodi di ricezione per 0 accumulatore

telecomando (4 x) J Connettore di ricarica

D Pannello di controllo K Vano delle pile

E Display LC L Vano accumulatore

F Filettatura da 5/8" / M Apparecchio di ricarica /
Uscita laser di riferimento / a piombo alimentatore

G Vano di inserimento per N Indicatore di funzionamento
accumulatore e vano batterie rosso: accumulatore in carica

verde: carica terminata
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Pannello di controllo Quadrum DigiPlus

1 5
2 6
3 7
4 8

= Quadrum DigiPlus —

Display LC
Quadrum DigiPlus

X 000% o
Y 0080% 10
15— CAL. A—"
17— W A—13
18— TILT| mm 14
19
Telecomando

10

1
12

13
14

15

16
17
18
19
20

21

Funzione auto/slope
Commutazione assi X e Y

Selezione velocita di rotazione
600/300/ 120/ 60/ 0 giri/min

Tasto ON/OFF

Tasto Piu per la regolazione
dell'inclinazione nella modalita
digitale e manuale

Tasto Meno per regolazione
dell'inclinazione nella modalita
digitale e manuale

Modalita di scansione
Funzione Tilt

Indicazione della regolazione
d‘inclinazione sull’asse X

Indicazione della regolazione
d’inclinazione sull’asse Y

Simbolo di pericolo della funzione Tilt

Indicazione della modalita
di scansione

Indicazione della funzione DualGrade

Indicazione dello stato di carica
batterie

Indicazione della modalita di
calibrazione

Indicazione della velocita
Indicazione del livellamento
Indicazione della funzione Tilt
Indicazione della modalita manuale

Tasto di posizionamento
(rotazione antioraria)

Tasto di posizionamento
(rotazione oraria)
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Livellamento orizzontale e verticale

. . . - s auto auto
— Orizzontale: piazzare |'apparecchio su una superficie possibilmente > >
livellata o fissarlo su un treppiede. ‘ ‘
— Verticale: collocare I'apparecchio sui piedini laterali. Il pannello di 0 0

controllo é rivolto verso I'alto. L'apparecchio pud essere montato
per il modo operativo verticale su un treppiede servendosi di
un supporto a parete opzionale (n. art. 080.70).

— Premere il tasto ON/OFF.

I Il laser rotante si orienta automaticamente alla sua accensione.
n

— L'apparecchio si livella automaticamente entro un campo di = 6°. Durante la fase di configurazione
il laser lampeggia e la testa prismatica e ferma. Al termine del livellamento il laser & costantemente
acceso ruota al numero di giri massimo. Vedi anche il capitolo ,Sensore automatico” e ,, ADS Tilt".

Se ,apparecchio & troppo inclinato (oltre 6°), la testa prismatica resta ferma, il laser lampeggia
I e viene emesso un segnale acustico. In questo caso |'apparecchio deve essere collocato su una
® superficie meno inclinata.

Posizionamento del piano verticale del laser

Nel modo operativo verticale il piano laser pud essere posizionato esattamente. Il sensore automatico
rimane attivo e livella il piano laser verticale. Vedi la figura seguente.

2. (’?@ o
A

1.,

g
Al
®0

Al raggiungimento del campo massimo di inclinazione di 6°, il laser rimane fermo, lampeggia
e viene emesso un segnale acustico. Ridurre quindi I'angolo di inclinazione.
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Funzione digitale di inclinazione (funzione DualGrade)

Il piano orizzontale puo essere inclinato digitalmente sugli assi X e Y. L'inclinazione "
massima su un piano puo raggiungere il £10%, il valore massimo inserito per

ogni asse si riduce quando questi vengono sommati. | valori vengono visualizzati >
sull’ampio display LC e possono essere immessi singolarmente. v

Impostazione degli assi: premere il tasto auto/slope (1). Sul display LC lampeggia Su un piano
I'indicatore dell’asse X. Con i tasti Piti e Meno (5/6) si possono regolare i valori

numerici. Premendo il tasto X/Y (2) si commuta sull’asse Y, il cui valore pud ora

essere regolato con i tasti Pii e Meno (5/6). Premendo di nuovo il tasto X/Y (2) si b
conferma il valore inserito. L'apparecchio si regola quindi sul valore desiderato.

Vedi le seqguenti figure.

. 2. 3. 4. ‘> 5.
= & B e

+10%

® ®O0 ® ®O ®

Importante: Durante il livellamento non si possono immettere altri valori; sul display LC lampeggia
il simbolo di livellamento (17). Quando si spegne il simbolo del livellamento significa che il livellamento
& terminato e si possono impostare nuovi valori.

I Con la funzione digitale di inclinazione, il sensore automatico & attivo.
n

I Gli assi X e Y sono contrassegnati sull’apparecchio.
n

Funzione di inclinazione manuale fino a 6° - in orizzontale

Quando si attiva la funzione di inclinazione, si disattiva il sensore automatico. Per attivare la modalita
manuale del laser, tenere premuto il tasto ON/OFF fino a quando non viene visualizzato il simbolo di
~manuale” (19) sul display LC. Per impostare il piano orizzontale premere il tasto X/Y. | tasti Piti e
Meno permettono di regolare I'inclinazione tramite motorino. Gli assi X e Y possono essere regolati
singolarmente. Vedi le seguenti figure.

1. 2. 3.
auto slope sI

= @ @ ‘@6 &

© 0Od ®0O @@@
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Funzione di inclinazione manuale fino a 6° — in verticale

1. 2. 3.
slope slope

B | B |
N B &
© 00 @ ©

Al raggiungimento del campo massimo di inclinazione di 6°, il laser rimane fermo, lampeggia e
viene emesso un segnale acustico. Ridurre I'angolo di inclinazione.

Funzione di inclinazione manuale > 6°
Inclinazioni notevoli possono essere ottenute mediante la
piastra goniometrica opzionale (cod. art. 080.75).
SUGGERIMENTO: prima far posizionare I'apparecchio da solo
e regolare la piastra goniometrica su zero. Disattivare quindi il
sensore automatico; si veda: funzione di inclinazione manuale
fino a 6°. Infine inclinare I'apparecchio dell’angolo desiderato.

I Quando viene visualizzato il simbolo di ,manuale” sul display LC, il sensore automatico non
s € attivo e non puo quindi aver luogo il livellamento orizzontale e verticale.

Modi laser

Modalita di rotazione

Attraverso il tasto di rotazione si possono regolare diverse velocita:
0, 60, 120, 300, 600 g/min

Modalita puntuale

Per accedere al modo puntuale, premere ripetutamente il tasto di
rotazione finché il laser cessa di ruotare. Il laser puo essere esattamente
posizionato per mezzo dei tasti direzionali rispetto al livello di
misurazione.

Modo scan

Attraverso il tasto Scan & possibile attivare e quindi regolare un segmento
a luce intensa in 4 diverse ampiezze. Il segmento viene posizionato per
mezzo dei tasti direzionali.

Modo di ricezione manuale

Lavoro con il ricevitore laser opzionale: Impostare il laser rotante sulla
velocita massima e attivare il ricevitore laser. Vedi le istruzioni per I'uso
di un corrispondente ricevitore laser.
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Operazioni con il laser di riferimento o a piombo

L'apparecchio ha due laser di riferimento. Nel modo operativo orizzontale,
con esso si pud individuare il piede della perpendicolare. Nel modo
operativo verticale il laser di riferimento serve ad orientare I'apparecchio.
A tal fine regolare il laser di riferimento parallelamente alla parete. Ora il
piano verticale del laser e ortogonale alla parete, vedi immagine.

Verifica della calibratura

La calibratura del laser pud essere controllata. Collocate lo strumento al centro di due pareti distanti
tra loro almeno 5 m e accendetelo. Accendere |'apparecchio. Per una verifica ottimale, usate un
treppiede. IMPORTANTE! Il sensore automatico deve essere attivo.

1. Marcate il punto A1 sulla parete.

2. Ruotate I'apparecchio di 180° e marcate il punto A2.
A guesto punto avrete un riferimento orizzontale tra A1 e A2.

i I

s 7

ik T =
Esecuzione

3. Awvicinate quanto pil possibile I'apparecchio alla parete, all'altezza del punto A1,
e allineate I'apparecchio all’asse X.

4. Ruotate I'apparecchio di 180° e marcate il punto A3. La differenza tra A2 e A3
rappresenta la tolleranza per I'asse X.

5. Per verificare gli assi Y e Z ripetere le fasi 3 e 4.

3.
A2

A2

\
>
=
= 0K

A3

0,75mm/10m

<

A2

Se sugli assi X, y o Z la distanza tra i punti A2 e A3 e superiore a 0,75 mm/ 10 m, si rende
I necessaria una regolazione. Contattate il vostro rivenditore specializzato o rivolgetevi al Servizio
Assistenza di UMAREX-LASERLINER.

|
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Modalita di regolazione

1. Durante la regolazione prestare attenzione al posizionamento del laser rotante.
Regolare sempre tutti gli assi.

2. Portare I'apparecchio nella modalita di regolazione:

Disattivare il laser rotante e riaccenderlo premendo il tasto auto/slope. Tenere premuto il
tasto auto/slope fino a quando non viene visualizzato a display il simbolo dell’asse X. @)
Smettere quindi di far pressione sul tasto.

Nell'esercizio orizzontale (asse X, Y) il primo simbolo a lampeggiare & quello dell'asse X. @
Il tasto X/Y del laser rotante permette di commutare tra i due assi.

Nell‘esercizio verticale (asse Z) viene indicato solo I'asse .
3. Correzione della regolazione:

Con i tasti Pit e Meno del laser rotante spostare il laser dalla sua posizione attuale all'altezza
del punto di riferimento A2. Il laser cambia la sua posizione solo dopo che si sono premuti @ @
pili volte i tasti.

4. Fine della regolazione:

Annullamento:  Spegnendo il laser rotante (tasto ON/OFF), I'intera regolazione viene annullata @
e viene ripristinato lo stato precedente.
Salvataggio: Salvataggio: con il tasto auto/slope si salva la nuova regolazione.
Posizionamento: Il laser pud essere girato con i tasti di posizionamento del telecomando. @
z X-/Y-1/
Z-Assi

~

Controllare regolarmente la regolazione prima Y
dell’'uso e dopo il trasporto o un lungo periodo di
immagazzinamento, controllando sempre tutti gli

assi.

Indicazioni per la manutenzione e la cura

Pulire tutti i componenti con un panno leggermente inumidito ed evitare I'impiego di prodotti detergenti,
abrasivi e solventi. Rimuovere la batteria prima di un immagazzinamento prolungato. Immagazzinare
I'apparecchio in un luogo pulito e asciutto.

Calibrazione

L'apparecchio di misurazione deve essere calibrato e controllato regolarmente al fine di assicurare
precisione e funzionamento. Si consigliano intervalli di taratura di un anno. Se necessario contattare
il proprio rivenditore oppure rivolgersi al reparto assistenza della UMAREX-LASERLINER.
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Dati tecnici (Con riserva di modifiche tecniche. 25W23)

Range di autolivellamento

+ 6°

Precisione

+ 0,075 mm /10 m

Livellamento
orizzontale / verticale

Automatico con livelle elettroniche
e servomotori.

Velocita di regolazione

circa 30 sec. su tutto I'angolo di lavoro

Fascio di riferimento perpendicolare

90° rispetto al livello di rotazione

Velocita di rotazione

0, 60, 120, 300, 600 g/min

Telecomando

ad infrarossi IR

Lunghezza delle onde laser

635 nm

Lunghezza dell’'onda laser del laser a piombo

650 nm

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Classe laser EN 50689:2021)
Potenza d'uscita laser <1mw
Grado di protezione IP 66

Alimentazione

4 x 1,2V HR14 (C) NiIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)

Durata di funzionamento ad accumulatore

rosso ca. 35 h

Durata di funzionamento a batterie

rosso ca. 50 h

Durata di carica dell’accumulatore

ca. 7 ore

Condizioni di lavoro

-10°C ... 50°C, Umidita dell’aria max. 80% rH,
non condensante, Altezza di lavoro max. 4000 m
sopra il livello del mare (zero normale)

Condizioni di stoccaggio

-10°C ... 70°C, Umidita dell’aria max. 80% rH

Dimensioni (L x A x P) /
Peso (compr. accumulatore)

Telecomando
Alimentazione

215 x 205 x 165 mm /
2,6 kg

2 da 1,5V tipo AA

Portata del telecomando IR-Control

fino a 40 m (infrarossi IR)

Dimensioni (L x A x P) /
Peso (compr. accumulatore)

63 x 130 x 24 mm/
0,15 kg

Disposizioni valide in UE e Regno unito e smaltimento

L'apparecchio soddisfa tutte le norme necessarie per la libera circolazione di merci all'interno
dell’'UE e del Regno unito.

Questo prodotto, accessori e imballaggio inclusi, € un apparecchio elettrico che deve essere riciclato

nel rispetto dell'ambiente secondo le direttive europee e del Regno Unito in materia di rifiuti di
apparecchiature elettriche ed elettroniche,batterie e imballaggi cosi da recuperare preziose materie
prime. Gli apparecchi elettrici, le batterie e i materiali di imballaggio non devono essere gettati nei rifiuti
domestici. Gli utilizzatori sono tenuti per legge a consegnare gratuitamente batterie e accumulatori usati
presso un centro di raccolta autorizzato, nei punti vendita o all'assistenza tecnica. Gli accumulatori/le
batterie devono essere rimosse dall’apparecchio senza danni utilizzando un utensile reperibile in
commercio e destinate alla raccolta differenziata prima di restituire I'apparecchio per lo smaltimento.

Per domande sulla rimozione della batteria potete rivolgervi al reparto assistenza di UMAREX-LASERLINER.
Informatevi presso il vostro comune sui centri di raccolta autorizzati allo smaltimento e osservare le
relative avvertenze per lo smaltimento e la sicurezza nei centri di recupero.

Per ulteriori informazioni e indicazioni di sicurezza: https://packd.li/ll/aek/in
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Nalezy przeczyta¢ w catosci instrukcje obstugi, dotaczona broszure ,,Zasady gwarancyjne i dodatko-
we" oraz aktualne informacje i wskazoéwki dostepne przez facze internetowe na koricu niniejszej
instrukgji. Postepowac zgodnie z zawartymi w nich instrukcjami. Niniejszy dokument nalezy
zachowad, a w przypadku przekazania urzadzenia laserowego zataczy¢ go.

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Ten laser obrotowy jest przeznaczony do wyznaczania ptaszczyzn poziomych i pionowych. Laser obrot-
owy dzieki cyfrowej regulacji nachylenia oraz recznemu trybowi nachylenia nadaje sie rowniez

do wyznaczania spadkéw. Quadrum DigiPlus mozna uzywac z dedykowanymi odbiornikami, ktére

sg przeznaczone do uzytku z czerwonymi laserami obrotowymi o dtugosci fali 635 nm.

Ogodlne zasady bezpieczenstwa

— Wykorzystywac urzadzenie wytacznie zgodnie z przeznaczeniem podanym w specyfikacji.

— Przyrzady pomiarowe oraz akcesoria nie sa zabawkami dla dzieci.
Przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.

— Przebudowa lub zmiany w urzadzeniu sa niedozwolone i prowadza do wygasniecia atestu oraz s
pecyfikacji bezpieczenstwa.

— Nie nalezy naraza¢ urzadzenia na wptyw obciazert mechanicznych, ekstremalnej temperatury,
wilgoci ani silnych wstrzasow.

— Nie wolno uzywac urzadzenia, jezeli nastapi awaria jednej lub kilku funkcji albo gdy baterie sa zbyt stabe,
jak réwniez w przypadku uszkodzen obudowy.

— Przy zastosowaniu na zewnatrz nalezy zwracac¢ uwage na to, aby urzadzenie byto stosowane tylko
w odpowiednich warunkach atmosferycznych badz z zastosowaniem srodkéw ochronnych.

— Prosze przestrzegac srodkéw bezpieczenstwa lokalnych lub krajowych organéw w celu prawidtowego
stosowania urzadzenia.

Zasady bezpieczenstwa
Stosowanie laseréw klasy 2

Promieniowanie laserowe!
Nie kierowac¢ lasera w oczy!
Laser klasy 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Uwaga: Nie patrze¢ w bezposredni lub odbity promien lasera.

— Nie kierowac promienia lasera na osoby.

— W przypadku trafienia oka promieniem laserowym klasy 2 nalezy Swiadomie zamkna¢ oczy i natychmiast
usuna¢ gtowe z promienia.

— Nigdy nie patrze¢ w promien lasera lub jego odbicia za pomoca instrumentéw optycznych
(lupy, mikroskopu, lornetki, ...).

— Nie uzywac lasera na wysokosci oczu (1,40 ... 1,90 m).

— Podczas eksploatacji urzadzen laserowych nalezy przykry¢ wszelkie powierzchnie dobrze odbijajace
promienie, btyszczace oraz lustrzane.

— W obszarach publicznych bieg promieni ograniczy¢ w miare mozliwosci za pomoca blokad i parawanéw
oraz oznaczy¢ obszar dziatania lasera za pomoca znakdw ostrzegawczych.

— Manipulacje (zmiany) urzadzenia laserowego sa niedopuszczalne.
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Zasady bezpieczenstwa

Postepowanie z promieniowaniem elektromagnetycznym

— Przyrzad pomiarowy zostat skonstruowany zgodnie z przepisami i wartosciami granicznymi
kompatybilnosci elektromagnetycznej wg dyrektywy EMC 2014/30/UE.

- Nalezy zwraca¢ uwage na lokalne ograniczenia stosowania np. w szpitalach, w samolotach, na stac
jach paliw oraz w poblizu oséb z rozrusznikami serca. Wystepuje mozliwos¢ niebezpiecznego
oddziatywania lub zaktécen w urzadzeniach elektronicznych i przez urzadzenia elektroniczne.

— W przypadku dokonywania pomiaru w poblizu wysokiego napiecia lub w silnym przemiennym polu
elektromagnetycznym doktadno$¢ pomiaru moze by¢ zaburzona.

Cechy szczegodlne produktu i funkcje

ELEREIRY  Laser rotacyjny ustawia sie samoczynnie. Ustawia sie go w wymaganej pozycji podstawowej
avromaric v zakresie kata roboczego + 6°. Regulacje precyzyjna przejmuje natychmiast automatyka:
Trzy elektroniczne czujniki pomiarowe rejestruja przy tym osie X, Y i Z.

ﬁ“ Transport LOCK: Urzadzenie podczas transportu chronione jest specjalnym hamulcem
B8 lock silnikowym.

Pytoszczelnos¢ i wodoszczelnosé- urzadzenia pomiarowe charakteryzuja sie szczegolna
odpornoscia na pyt i deszcz.

ADS Anti Drift System (ADS) zapobiega btedom pomiaru. Zasada dziatania: 30 s po aktywacji
ADS kontrolowane jest stale prawidtowe ustawienie lasera. W przypadku poruszenia urzadzenia lub
utraty wysokosci odniesienia lasera zatrzymuije sie on i pulsuje. Poza tym TILT swieci sie stale, na
wyswietlaczu LCD pojawia sie tréjkat ostrzegawczy i rozlega sie sygnat ostrzegawczy. Aby
kontynuowac prace, jeszcze raz wcisnac przycisk tilt albo wytaczy¢ i wiaczy¢ urzadzenie.

Zapobiega to tatwo i skutecznie btedom pomiaru.

Po wtaczeniu system ADS nie jest aktywny. W celu zabezpieczenia ustawionego urzadzenia przed
zmiana potozenia na skutek czynnikdw zewnetrznych nalezy wtaczy¢ system ADS, naciskajac przycisk Tilt.
Funkcje ADS sygnalizuje pulsowanie Tilt na wy$wietlaczu LCD, patrz ilustracja ponizej.

System ADS wiacza kontrole dopiero 30 sekund po catkowitej niwelacji lasera (faza ustawiania).
Dioda Tilt pulsuje w takcie sekundowym podczas fazy regulacji, powolne pulsowanie przy
aktywnym systemie ADS.

Zasada dziatania systemu ADS
System ADS aktywny jest

Pocz tek po 30 sekundach, powolne Dziatanie czynnikow
Wit rotagji pulsowanie diody Tilt zewnetrznych
I:ﬁﬁ_ﬁ\\: 7L
Uruchamianie Aktywowanie systemu
Automatyka sensorowa ADS: Nacisna¢ przycisk Laser

Tilt, dioda Tilt pulsuje zatrzymuje

sie dla bezpieczenstwa,
laser pulsuje, a dioda TILT
Swiedi sie stale.

w takcie sekundowym
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Sie¢ przestrzenna: pokazuje poziomy lasera oraz funkcje.
auto: ustawienie automatyczne / man: ustawienie manualne

- . ga

auto auto

W
o
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Niwelacja pozioma Niwelacja pionowa Nachylenie osi X Nachylenie osi Y
slope II
Pochytosci Kat 90° Funkgja pionu

Wkiadanie i wyjmowanie baterii/akumulatorow,
i tadowanie akumulatoréw
— Przed uzyciem urzadzenia catkowicie natadowa¢ akumulator.

— Zasilacz-tadowarke wolno uzywac wytacznie w
zamknietych pomieszczeniach. Wystawianie go na dziatanie wilgoci
lub deszczu grozi porazeniem pradem elektrycznym.

— Akumulator mozna tadowa¢ wytacznie za pomoca dostarczonego
zasilacza i nalezy uzywac go wytacznie z tym urzadzeniem
laserowym. W innym przypadku istnieje niebezpieczenstwo
zranienia i pozaru.

— Prosze nie otwiera¢ akumulatora. Istnieje niebezpieczenstwo zwarcia.

— Podtaczy¢ tadowarke do sieci i gniazda tadowania (J) komory
akumulatora (L). Stosowac¢ tylko zataczona tadowarke. Stosowanie
nieprawidtowych urzadzen powoduje utrate gwarancji. Baterii
akumulatorowej nie mozna tadowac poza urzadzeniem.

- Podczas tadowania baterii akumulatorowej dioda tadowarki (N)
$wieci na czerwono. tadowanie jest zakoriczone, gdy dioda $wieci
na zielono. Gdy urzadzenie nie jest podtaczone do tadowarki,
pulsuje dioda LED tadowarki.

— Akumulator (L) lub komore (K) wsuna¢ w kieszen (G) i przykrecic¢
Sruba mocujaca (I). Musza by¢ przy tym potaczone styki
elektryczne (H).

— Przy wtozonej baterii akumulatorowej mozna uzywac urzadzenia
podczas tadowania.

— Alternatywnie mozna stosowac tez baterie alkaliczne (4 x typ C).
Witozy¢ je do komory baterii (K). Zwroci¢ przy tym uwage na
symbole instalacyjne.

— Jezeli na wskazniku LC stale pulsuje symbol baterii (14),
to nalezy wymieni¢ baterie lub natadowa¢ akumulator.

— Przed wyjeciem baterii nalezy wytaczy¢ urzadzenie i odfaczy¢ od sieci.
Aby wyja¢ akumulator lub baterie nalezy odkreci¢ srube mocujaca (I)
i wyja¢ komore akumulatora (L) lub komore baterii (K).

2 @
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Wkiadanie baterii do zdalnego sterowania
Otworzy¢ komore baterii i wtozy¢ baterie (2 x 1,5V LR6 (AA))

zgodnie z symbolami instala cyjnymi.

Zwrdci¢ uwage na prawidtowa biegunowosc.

o Taon

Praca pionowa

&y
AR
.-

A Wylot lasera referencyjnego/pionujacego

Gtowica pryzmatyczna /
wylot promienia lasera

Diody odbioru pilota zdalnego
sterowania (4x)

Pole obstugi
Wskaznik LC

Gwint 5/8" /
Wylot lasera referencyjnego/pionujacego

Kieszen akumulatora lub komora baterii

J
K
L

Styki elektryczne

Nakretka mocujaca komory
baterii lub akumulatora

Gniazdo fadowania
Komora baterii

Komora akumulatora

M tadowarka/ zasilacz
N Wskaznik dziatania

Czerwony: trwa tadowanie akumulatora
Zielony: tadowanie zakornczone

® =
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Pole obstugi Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

Wskaznik LC
Quadrum DigiPlus

X 000% 9
Y 080% 10
15—cL A—MN
16—C 00T 12
17— 1Y) 13

18— TILT| m=m 14

19

Pilot

10

1
12
13
14

15
16
17
18
19
20

21

Funkcja auto/slope
Przetaczanie osi X, Y

Wybieranie predkosci rotacji
600 /300/ 120/ 60 /0 obr/min

Przycisk WE/ WYL

Przycisk plus do regulacji nachylenia
przy cyfrowej lub manualnej funkgji
nachylenia

Przycisk minus do ustawiania
nachylenia w cyfrowej i recznej
funkcji nachylania

Tryb skanowania
Funkcja Tilt

Wskaznik ustawienia nachylenia
osi X

Wskaznik ustawienia nachylenia
osi Y

Symbol ostrzegawczy funkgji Tilt
Wskaznik trybu skanowania
Wskaznik funkcji DualGrade

Wskaznik poziomu natadowania
baterii

Wskaznik trybu kalibragji
Wskaznik predkosci
Wskaznik niwelagji
Wskaznik funkgji Tilt
Wskaznik trybu manualnego
Przycisk pozycjonowania
(obracanie w lewo)

Przycisk pozycjonowania
(obracanie w prawo)
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Niwelowanie poziome i pionowe

— Tryb poziomy: Ustawi¢ urzadzenie na mozliwie réwnej powierzchni auto auto

lub zamontowat je na statywie. " d»

— Tryb pionowy: Ustawi¢ urzadzenie na bocznych nézkach. Panel bq »1
obstugi skierowany jest ku gérze. Za pomoca opcjonalnego uchwytu ‘ 0
Sciennego (nr art.: 080.70) mozna zamontowac urzadzenie na @ @)

statywie do stosowania pionowego.
— Nacisna¢ przycisk wt./ wyt.

I Laser rotacyjny po wiaczeniu automatycznie sie reguluje.
| |

— Urzadzenie niweluje sie automatycznie w zakresie = 6°. Podczas fazy ustawiania laser i glowica
pryzmatyczna sa nieruchome. Po zakoriczeniu niwelacji laser swieci stale i obraca sie z predkoscia
maksymalna. Patrz tez rozdziaty ,Sensor Automatic” i ,, ADS-Tilt".

Jezeli urzadzenie ustawione jest zbyt ukosnie (ponad 6°), rozlega sie sygnat ostrzegawczy, gtowica
I pryzmatyczna zatrzymuije sie, a laser pulsuje. Nalezy wtedy ustawi¢ urzadzenie na réwniejszej
powierzchni.

Pozycjonowanie pionowej ptaszczyzny lasera

W trybie pionowym ptaszczyzna laserowa moze by¢ precyzyjnie pozycjonowana. Funkcja , Sensor
Automatic” pozostaje aktywna i niweluje pionowa ptaszczyzne lasera. Patrz ponizszy rysunek.

1 2. %o

il
© @0

I Po osiagnieciu maksymalnego zakresu nachylenia wynoszacego 6° laser zatrzymuije sie, pulsuje
s irozlega sie sygnat dzwiekowy. Nalezy wéwczas zredukowac kat nachylenia.
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Cyfrowa funkcja nachylenia (funkcja DualGrade)

Ptaszczyzne poziomu mozna nachyla¢ cyfrowo w osi X i Y. Maksymalne nachylenie !

wynosi w jednej ptaszczyznie do +10%, w sumie obu osi redukuje sie maksymalna q
warto$¢ wprowadzona na o$. Na duzym wskazniku LC pokazywane sa wartosci i o

moga by¢ one wprowadzane niezaleznie od siebie. W1
Ustawienie osi: Nacisnac przycisk auto/slope (1). Na wskazniku LC pulsuje wskaznik  ptaszczyznie
osi X. Przyciskami plus/minus (5/6) mozna ustawic¢ wartosci liczbowe. Naciskajac

przycisk X-/Y (2) dokonuje sie zmiany na os Y. Nastepnie mozna nastawi¢ wartos¢ ‘}
Y za pomoca przyciskdw plus i minus (5/6). Naciskajac ponownie przycisk X-/Y (2) bq
potwierdza sie wprowadzone wartosci. Nastepnie urzadzenie ustawia sie przyjmujac >
wybrane wartosci. Patrz ponizsze rysunki.

. 2. 3. 4. ‘> 5.
= & B e

+10%

® ®0 ® ®0 ©

Wazne: Podczas niwelacji nie mozna wprowadza¢ kolejnych wartosci, na wskazniku LC pulsuje symbol
niwelacji (17). Gdy symbol niwelacji gasnie, jest ona zakorczona i mozna wprowadza¢ nowe wartosci.

I Przy cyfrowej funkcji nachylania aktywne jest Sensor-Automatic.
n

I Osie X i Y sg zaznaczone na urzadzeniu.
| |

Manualna funkcja nachylenia do 6° — w poziomie

Aktywujac funkcje nachylenia wyfacza sie funkcje Sensor-Automatic. Aby witaczy¢ tryb manualny
lasera nalezy przytrzymac przycisk wiacz./ wyt. wcisniety przez dtuzszy czas, az pojawi sie symbol

reki (19) na wskazniku LC. W celu ustawienia ptaszczyzny poziomej nacisnac przycisk X/Y. Przyciski
plus/minus umozliwiaja mechaniczna regulacje nachylenia. Osie X i Y moga by¢ przy tym regulowane
osobno. Patrz ponizsze rysunki.

1. 2. 3.
auto

- ‘@6 &

© Od ®O @@@
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Manualna funkcja nachylenia do 6° - w pionie

1. 2. 3.
auto slope slope

O | 0 &

Po osiagnieciu maksymalnego zakresu nachylenia wynoszacego 6° laser zatrzymuje sie, pulsuje i
rozlega sie sygnat dzwiekowy. Nalezy woéwczas zredukowac kat nachylenia.

Manualna funkcja nachylenia > 6°

Wieksze nachylenia mozna uzyskac¢, stosujac optymalna
ptytke przechylna, nr art. 080.75.

Wskazdéwka: Najpierw pozwoli¢ urzadzeniu ustawic sie
samoczynnie i ustawi¢ ptytke przechylna na zero. Nastepnie
wytaczy¢ Sensor-Automatic — patrz na ten temat: Manualna
funkcja nachylenia do 6°. Nastepnie nachyli¢ urzadzenie
pod zadanym katem.

I Gdy pojawia sie symbol reki na wskazniku LC, funkcja Sensor Automatic nie jest aktywna,
s hiemozliwa jest niwelacja pozioma i pionowa.

Tryby lasera

Tryb rotacyjny

Przycisk rotacji mozna ustawiac rézne predkosci:
0, 60, 120, 300, 600 obr./min

Tryb punktowy

Aby przejs¢ do trybu punktowego, nalezy naciska¢ przycisk rotacji az do
momentu zatrzymania sie lasera. Za pomoca przyciskow kierunkowych
mozna precyzyjnie ustawic laser w stosunku do ptaszczyzny pomiarowej.

Tryb skanowania

Przycisk Scan pozwala na aktywacje i ustawienie segmentu $wietlnego
w 4 réznych szerokosciach. Segment pozycjonuje sie przyciskami
kierunkowymi.

Tryb odbiornika recznego

Praca z opcjonalnym odbiornikiem laserowym: Ustawi¢ laser rotacyjny @

na maksymalna predkos¢ obrotowa i wiaczy¢ odbiornik laserowy. W tym

celu zapoznac sie nalezy z instrukcja obstugi odpowiedniego odbiornika i
laserowego.
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Praca z laserem referencyjnym i pionujagcym

Urzadzenie jest wyposazone w dwa lasery referencyjne. W trybie
poziomym mozna ze jego pomoca wyznaczy¢ pion. W trybie pionowym
laser referencyjny stuzy do ustawiania urzadzenia. W tym celu laser
referencyjny ustawic¢ réwnolegle do Sciany. Wtedy pionowa ptaszczyzna
lasera ustawiona jest pod katem prostym do sciany, patrz rysunek.

Kontrola Kalibracji - przygotowanie

Mozna w kazdej chwili sprawdzi¢ kalibracje. Stawiamy niwelator w $rodku pomiedzy dwiema tatami

(Scianami), ktore sa oddalone o co najmniej 5 m. Prosze wiaczy¢ urzadzenie. Dla najlepszego
skontrolowania uzywamy statywu. WAZNE: funkcja Sensor Automatic musi by¢ aktywna.

1. Zaznaczamy punkt A1 na $cianie.
2. Obracamy niwelator o 180° i zaznaczamy punkt A2.

iD 7

2. > 180°~
H A1 "%

Kontrola Kalibracji

3. Ustaw najblizej jak to mozliwe $ciany na wysokosci punktu zaznaczonego A1,
ustaw instrument na osi X.

AZU

4. Obro¢ niwelator o 180° i zaznacz punkt A3. Réznica pomiedzy A2 i A3 jest tolerancja dla osi X..

5. Powtorzy¢ punkty 3 i 4 dla sprawdzenia osi Y i Z.

A2

\
>
S
= 0K

0,75 mm /10 m

5

Jezeli w osi X, Y lub Z odlegtos¢ miedzy punktami A2 i A3 przekracza 0,75 mm /10 m,

4. 180° A [

L vi A2 L
R 5

L -

konieczne jest powtdrzenie justowania. Skontaktuj sie z lokalnym handlowcem lub serwisem

®  Umarex Laserliner.
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Tryb justowania

1. Podczas justowania zwréci¢ uwage na ustawienie lasera rotacyjnego.
Justowac zawsze wszystkie osie.

2. Wiaczy¢ urzadzenie w trybie justowania:

Whytaczy¢ laser rotacyjny i wiaczy¢ go ponownie z wcisnietym przyciskiem auto/slope.
Przytrzymac przy tym przycisk auto/slope wcisniety tak dtugo, az pulsowac¢ bedzie @)
wskaznik osi X na wyswietlaczu LCD. Wtedy mozna zwolni¢ takze przycisk auto/slope.

W trybie pracy poziomej (0$ X, Y) pulsuje najpierw wskaznik osi X. Za pomoca przycisku @
X/Y lasera rotacyjnego mozna przetaczac osie X i Y.

W trybie pracy pionowej (03 Z) wyswietlana jest wytacznie os Y.
3. Korekta justowania:

Przyciskami plus/minus lasera rotacyjnego przesunac laser z aktualnej pozycji na wysokos¢

punktu referencyjnego A2. Laser zmienia swoja pozyce tylko w wyniku wielokrotnego @ @

nacisniecia.

4. Zakonczenie justowania:

Przerwanie: Whytaczenie (przycisk WE/WYt) urzadzenia lasera rotacyjnego
anuluje cate justowanie i przywraca poprzedni stan.

Zapis: Nowe justowanie zapisuje sie przyciskiem auto/slope.

Pozycjonowanie: Laser obraca¢ mozna za pomoca przyciskow pozycjonowania
zdalnego sterowania.

@)
©®
X-/Y-12

A

z T Osie

Nalezy regularnie sprawdza¢ justowanie przed Y
uzyciem, po zakonczeniu transportu i po dtuzszym
przechowywaniu. Sprawdzac przy tym zawsze

wszystkie osie.

Wskazowki dotyczace konserwacji i pielegnacji

Oczysci¢ wszystkie komponenty lekko zwilzona $ciereczka; unikac stosowania srodkéw czyszczacych,
$rodkéw do szorowania i rozpuszczalnikéw. Przed dtuzszym przechowywaniem nalezy wyjac baterie.
Przechowywa¢ urzadzenie w czystym, suchym miejscu.

Kalibracja

Przyrzad pomiarowy musi by¢ regularnie kalibrowany i testowany w celu zapewnienia doktadnosci

i sprawnosci. Zalecana jest kalibracja co 1-2 lata. W tym celu nalezy w razie potrzeby skontaktowac sie ze
sprzedawca lub dziatem serwisu UMAREX-LASERLINER.
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Dane Techniczne (Zmiany zastrzezone. 25W23)
Automatyczne poziomowanie (zakres) | + 6°
Doktadnos¢ +0,075mm/10m

automatyczna za pomoca elektronicznych
libelek i serwomotorow.

Niwelacja pozioma / pionowa

Szybkos¢ reguladji ok. 30 sek. w catym kacie roboczym
Pionowy promien referencyjny rotacji | 90° w stosunku do ptaszczyzny

Predkos¢ rotacji 0, 60, 120, 300, 600 obr/min.

Pilot Podczerwien IR

Dtugosc¢ fali lasera 635 nm

Dtugosc¢ fali lasera pionujacego 650 nm

Klasa lasera 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021)
Wydajnos¢ wyjsciowa lasera <1 mw

Stopien ochrony IP 66

Pobér mocy 4 x 1,2V HR14 (C) NiIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)
Czas pracy akumulatora ok.35h

Czas pracy baterii ok. 50 h

Czas trwania fadowania akumulatora | ok. 7 h

-10°C ... 50°C, Wilgotno$¢ powietrza maks. 80% wilgotnosci
Warunki pracy wzglednej, bez skraplania, Wysokos¢ robocza maks. 4000 m
nad punktem zerowym normalnym

-10°C ... 70°C, Wilgotnos$¢ powietrza maks. 80%
wilgotnosci wzglednej

Warunki przechowywania

Wymiary (szer. x wys. x gt.) / 215 x 205 x 165 mm /
Masa (facznie z akumulatorem) 2,6 kg

Pobor mocy 2x1,5Vtyp AA

Zasieg zdalnego sterowania do 40 m (Podczerwien IR)
Wymiary (szer. x wys. x gt.) / 63 x 130 x 24 mm /
Masa (facznie z akumulatorem) 0,15 kg

Przepisy UE i UK oraz utylizacja
Urzadzenie spetnia wszelkie normy wymagane do wolnego obrotu towaréw w UE i UK.

Ten produkt, wraz z akcesoriami i opakowaniem, jest urzadzeniem elektrycznym, ktére nalezy poddac
recyklingowi w sposéb przyjazny dla srodowiska, zgodnie z dyrektywami europejskimi i brytyjskimi
dotyczacymi zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego, baterii i opakowan, w celu odzyskania
cennych surowcéw. Urzadzenia elektryczne, baterie i opakowania nie naleza do odpadéw domowych.
Konsumenci sa prawnie zobowiazani do bezptatnego zwrotu zuzytych baterii i akumulatoréw do
publicznego punktu zbiérki, punktu sprzedazy lub technicznego dziatu obstugi klienta. Przed oddaniem
akumulatoréw/baterii do utylizacji nalezy wyjac¢ baterie z urzadzenia przy uzyciu dostepnych na rynku
narzedzi, uwazajac, aby ich nie zniszczy¢, po czym oddac je do oddzielnej zbiérki. W przypadku
jakichkolwiek pytan dotyczacych wyjmowania baterii nalezy skontaktowac sie z dziatem serwisu
UMAREX-LASERLINER. Nalezy skontaktowa¢ sie z gmina w celu uzyskania informacji na temat
odpowiednich zaktadéw utylizacji i przestrzega¢ odpowiednich instrukcji dotyczacych utylizacji i
bezpieczenstwa w punktach zbiérki.

Dalsze wskazdwki dotyczace bezpieczenstwa i informacje dodatkowe patrz: https://packd.li/ll/aek/in

0 @



Quadrum DigiPlus

Lue kayttoohje, oheinen lisalehti “Takuu- ja muut ohjeet” seka taman kayttdohjeen lopussa olevan
I linkin kautta I6ytyvat ohjeet ja tiedot kokonaan. Noudata annettuja ohjeita. Sailyta ndma ohjeet ja
anna ne mukaan laserlaitteen seuraavalle kayttajalle.

Kayttotarkoitus

Tama pyodriva laser on tarkoitettu vaaka- ja pystysuuntaisten tasojen linjaamiseen. Digitaalisen
kallistussdadon ja manuaalisen kallistustilan ansiosta tama pyoriva laser sopii myds kaltevien pintojen
linjaamiseen. Quadrum DigiPlus -linjalaseria voi kdyttaa aallonpituudeltaan 635 nm olevalle punaiselle
pyorivalle laserille tarkoitettujen vastaanotinten kanssa.

Yleiset turvallisuusohjeet

— Kayta laitetta yksinomaan ilmoitettuun kayttétarkoitukseen teknisten tietojen mukaisesti.

— Mittari ja sen tarvikkeet eivat ole tarkoitettu lasten leikkeihin. Sailyta ne poissa lasten ulottuvilta.

— Rakennemuutokset ja omavaltaiset asennukset laitteeseen ovat kiellettyja. Talloin raukeavat laitteen
hyvaksynta- ja kayttéturvallisuustiedot.

— Al3 aseta laitetta mekaanisen kuorman, korkean lampétilan, kosteuden tai voimakkaan térinan
aiheuttaman rasituksen alaiseksi.

— Laitetta ei saa kayttaa, jos yksi tai useampi toiminto ei toimi, jos paristojen varaustila on alhainen tai
jos kotelo on vahingoittunut..

— Huomaa, etta kaytat laitetta ulkona vain sopivan sdan vallitessa ja tarkoituksenmukaisia
suojaustoimia kayttaen.

— Huomaa paikallisten ja kansallisten viranomaisten antamat laitteen turvallista ja asianmukaista
kayttoa koskevat maaraykset.

Turvallisuusohjeet
Luokan 2 laserin kayttod

Lasersateilya!
Ala katso sateeseen!
Laser luokka 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Huomaa: Al katso lasersateeseen, &l& mydskadn heijastettuun sateeseen.
- Al suuntaa lasersadetta kohti ihmisia.
— Jos 2-laserluokan lasersade osuu silmaan, sulje ja pida silmasi kiinni ja kddnna paasi heti pois lasersateesta.
— Al3 katso lasersdteeseen tai sen heijastumaan optisella laitteella (esim. luuppi, mikroskooppi tai kaukoputki).
— Ala kayta laseria silmien korkeudella (1,40 - 1,90 m).
— Peitd heijastavat ja kiiltavat seka peilipinnat, kun kaytat laserlaitetta.
— Yleiselld kulkuvaylalld tydskennellessasi rajaa lasersade suluilla ja seinakkeilld ja merkitse
lasersade varoituskilvin.
— Muutokset laserlaitteeseen on kielletty.



Turvallisuusohjeet

Sahkémagneettinen sateily

— Mittauslaite tayttaa EMC-direktiivin 2014/30/EU sdhkdmagneettista sietokykya koskevat
vaatimukset ja raja-arvot.

- Huomaa kéyttorajoitukset esim. sairaaloissa, lentokoneissa, huoltoasemilla ja sydantahdistimia
kayttavien henkildiden laheisyydessa. Sateilylla voi olla vaarallisia vaikutuksia sahkdisissa
laitteissa tai se voi aiheuttaa niihin hairigita.

— Mittaustarkkuus voi heikentyd, jos laitetta kdytetaan suurjannitteiden laheisyydessa tai
voimakkaassa sahkdémagneettisessa vaihtokentdssa.

Tuotteen erityisominaisuuksia

EERERIY Pyoriva laser tasaa itse itsensa. Laite asetetaan perusasentoon — tydskentelykulman + 6°
auromaTic  sisdlld. Automatiikka suorittaa heti tarkkuussaadon: Kolme elektronista mittaustunnistinta
saataa X-, Y- ja Z-akselit.

ﬁ“ Kuljetuslukitus (Transport LOCK): Laite suojataan kuljetuksen aikana erityisella
@ lock moottorijarrulla.

Poly- ja vesisuojaus - laitteessa on erittdin tehokas poly- ja vesisuojaus

ADS Anti-Drift-jarjestelma (ADS) estaa virheelliset mittaukset. Toimintaperiaate: Laserlaite
tarkistaa tasauksen ADS:n aktivoinnin jalkeen 30 sekunnin vélein. Jos laite on siirtynyt pois paikaltaan
tai laserviivan vertailukorkeutta ei ole, laserviiva pysahtyy ja jaa vilkkumaan. Liséksi TILT-merkkivalo
palaa jatkuvasti, LC-ndytt6on tulee varoituskolmio seka kuuluu varoitusaani. Voit jatkaa kayttoa
painamalla Tilt-painiketta tai sammuttamalla ja kdynnistamalla laite. Taméa on helppo ja varma tapa
estaa mittausvirheet.

Virran kytkemisen jalkeen ADS ei ole aktiivisena. ADS on aktivoitava Tilt-ndppéinta painamalla,
jotta valmiiksi kohdistettu laite on turvattu likahtamisen, esim. tondisyn varalta. LC-nayt6ssa vilkkuva
TILT-merkkivalo osoittaa, ettd ADS on toiminnassa, ks. kuva alla.

ADS kytkeytyy vasta 30 sekunnin kuluttua laserin itsetasauksen paattymisesta (tasausvaihe).
Tasausvaiheen aikana TILT-merkkivalo vilkkuu kerran sekunnissa. ADS:n aktiivisena ollessa
se vilkkuu hitaasti.

ADS-toiminto
ADS tarkentuu

Pydrinnan 30 sekunnissa, TILT- Laitteen
Kaynnistys aloitus vilkkuu hitaasti likahtaminen
I:MQ 7L
Asetusvaihe (i) ADS:n aktivointi:
Sensor Automatic Paina Tilt-ndppainta;
TILT-merkkivalo Laserviiva
vilkkuu kerran on turvallisuussyista
sekunnissa pysahtyneenad, laserviiva

vilkkuu ja TILT-merkkivalo
palaa jatkuvasti.



Quadrum DigiPlus

Avaruushilat: Nayttavat lasertasot ja toiminnot.
auto: automaattitasaus / man: manuaalitasaus
auto auto

auto auto

<> <>

Vaakatasaus Pystytasaus X-akselin kallistus Y-akselin kallistus

W
o

slope

®
<

Kallistustoiminto 90° kulma Luotisuora-toiminto

Paristojen/akkujen asettaminen ja
poistaminen ja akkujen lataaminen
— Lataa akku tdyteen ennen laitteen kayttoa.

— Kayta verkkolaitetta / laturia vain sisatiloissa. Suojaa laite kosteudelta
ja sateelta. Sahkoiskun vaara.

— Akun saa ladata vain oheisella verkkolaitteella. Akkua saa kayttaa
vain tdman laserlaitteen yhteydessa. Muussa tapauksessa on tapa-
turman ja tulipalon vaara.

— Ala avaa akkua. Oikosulun vaara.

— Liita laturi verkkoon ja akkulokeron (L) akun (J) liittimeen. Kayta
vain laitteen mukana toimitettavaa laturia. Jos kdytat muita
laitteita, takuu raukeaa. Akun voi ladata myos laitteen ulkopuolella.

— Laturin punainen merkkiledi (N) palaa akun latautumisen aikana
ja vihred ledi ilmoittaa, ettd akku on ladattu tayteen. Laturin
merkkiledi vilkkuu, kun laite ei ole kytkettyna laturiin.

— Tyénna akku (L) tai paristolokero (K) lokeroon (G) ja kiinnita
ruuvilla (I). Kontaktikarkien (H) taytyy olla kytkettyna.

— Laite on kayttévalmis myos laitteessa olevan akun latauksen aikana.

— Voit kayttaa vaihtoehtoisesti myos alkaliparistoja (4 x tyyppi C).
Aseta ne paristolokeroon (K). Huomaa asennusmerkinnat!

— Jos LC-nayton paristosymboli (14) vilkkuu jatkuvasti, paristot on
vaihdettava tai akut ladattava.

— Katkaise laitteen virta ja irrota laite verkkovirrasta ennen paristojen G
poistamista. Irrota akut tai paristot avaamalla kiinnitysruuvit (1) ja
poistamalla akkukotelo (L) tai paristokotelo (K).



Laserliner

Aseta paristot kauko-ohjaimeen.
Avaa paristolokero ja aseta paristot (2 x 1,5V LR6 (AA))
sisddn ohjeiden mukaisesti. Tarkista oikea napaisuus.

Pystykayttd

=
-

A Vertailu- / luotilaserin 1&hto
B Prismapaa / lasersateen 1dhto

Kauko-ohjaimen vastaanottodiodit (4 x)

LC-nayttd

5/8" kierre /
Vertailu- / luotilaserin lahto

C
D Ohjaustaulu
E
F

G Ladattavan akun/paristojen lokero
H Sahkokoskettimet

a (D

| Paristolokeron tai akun
kiinnitysmutteri

J Laturin liitin
K Paristolokero
L Akun lokero
M Verkkolaite/laturi

N Toiminnan merkkivalot
punainen: akku latautuu
vihrea: lataus valmis



Quadrum DigiPlus

Quadrum DigiPlus-ohjaustaulu 1 auto/slope-toiminto
X- ja Y-akselien vaihto

Pyérintdnopeuden valinta
600/300/120/60/0 1/min

4  ON/OFF-painike

6 5 Plus-ndppain digitaalisen ja
manuaalisen kallistustoiminnon
kallistusasetuksia varten

7 6 Miinus-nappdin digitaalisen ja
manuaalisen kallistustoiminnon
8 kallistusasetuksia varten
ciagR iR el s A Skannaus
— Quadrum DigiPlus —
T Toiminnan nayttd
X-akselin kallistusasetuksen nayttoé
LC-néyttd 10 Y-akselin kallistusasetuksen ndyttd
Quadrum DigiPlus 11 Tilt-toiminnon varoitusmerkki
12 Scan-toimintatilan nayttd
13 DualGrade-toimintatilan ndyttd
X 8 88 0/0_ 9 14 Pariston varaustilan naytt
Y u. 08 0/0—10 15 Kalibrointi-toimintatilan naytto
15— CAL. A—H 16 Nopeuden nayttd
16—:0 Bnno_—Lﬂ 17 Kallistuksen nadytto
17— =1 13 18 Tilt-toiminnon nayttd
18— TILT | mum 14 19 Manuaalisen kayttétilan nayttd
19 20 Kohdistuspainike (kierto vasemmalle)

21 Kohdistuspainike (kierto oikealle)

Kauko-ohjain

£ .2 .28
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Vaakasuuntaus ja pystysuuntaus
— Vaaka: Aseta laite mahdollisimman tasaiselle alustalle tai kiinnita se

kolmijalkaan. > d»

— Kayttd pystysuunnassa: Aseta laite sivulla olevien jalkojen varaan, bq »1
ohjauspaneeli ylasivulla. Seinateline (lisdvaruste, tuotenro 080.70) ‘ 0
mahdollistaa laitteen asennuksen pystykayttéa varten kolmijalkaan. @ @

— Paina ON/OFF-painiketta.

I Pyoriva laser tasaa itsensa automaattisesti, kun virta on kytketty paalle.
n

— Laite tasaa itsensa automaattisesti + 6° alueella. Tasausvaiheen aikana laser vilkkuu ja prismapaa
on paikallaan. Kun tasaus on valmis, laser palaa jatkuvasti ja pyorii maksiminopeudella. Ks. my6s
kappaleet , Sensoriautomatiikka” ja , ADS Tilt”

Jos asetat laitteen liian vinoon (kallistus yli 6°), prismapéaa ei liiku, laser vilkkuu ja kuuluu
s varoitusaani. Aseta laite tasaisemmalle alustalle.

Pystylasertason kohdistus

Pystykayton lasertaso on tarkasti kohdistettavissa.” Sensoriautomatiikka” pysyy aktiivisena ja suuntaa pys-
tylasertason oikein. Ks. oheinen kuva

1. 2.
auto g‘j@o
<L

<> | <O
& &
©) ®O

Kun laite saavuttaa maksimikallistuksen 6°, laserviiva pysahtyy, vilkkuu ja kuuluu merkkiaani.
s Pienenna silloin kallistusta.
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Digitaalinen kallistustoiminto (DualGrade-toiminto)

Vaakatason voi kallistaa digitaalisesti X- ja Y-akseleilla. Maksimikallistus yhdella ‘>

akselilla on £10 %, kaiken kaikkiaan molempien akseleiden sy6ttdarvo pienenee

akselia kohti. Arvot ndytetaan suuressa LC-ndytdssa. Voit sy6ttdd ne toisistaan >

riippumatta. v

Akseleiden asetus: Paina auto/slope -ndppainta (1). LC-ndytossa vilkkuu X-akseli. 1 tasolla

Anna lukuarvot plus- ja miinusndppaimilla (5/6). Vaihda Y-akselille painamalla

X-/Y-ndppdintd (2). Anna sitten Y-akselin lukuarvot plus- ja miinusnappaimilla (5/6). ‘>

Vahvista syéttamasi arvot painamalla X-/Y-ndppainta (2) uudelleen. Sen jalkeen b
>

laite saataa itsensa antamiesi arvojen mukaisesti. Ks. seuraavat kuvat.
2 tasolla

1. 2. 3. 4. 5.
e auto
X 0.00% e

Y coow e " " ‘>
B ISR

® @x@ @@@@

Tarkeaa: Tasausvaiheen aikana ei voi syottaa uusia arvoja, LC-ndytossa vilkkuu tasauksen symboli (17).
Kun tasauksen symboli sammuu, tasaaminen on paattynyt ja voit sy6ttaa uusia arvoja.

e [
=

I Digitaalisen tasaustoiminnon yhteydessa sensor-automatiikka on aktiivisena.
| |

I X- ja Y-akselit on merkitty laitteeseen.
|

Manuaalinen tasaus 6° saakka — vaakasuuntaan

Kun aktivoit tasaustoiminnon, sensor-automatiikka kytkeytyy pois toiminnasta. Kytke laser manuaaliseen
toimintatilaan pitdmalla ON-/OFF-ndppdin painettuna niin pitkaan, ettd LC-ndytdssa nakyy kasisymboli
(19). Saada vaakataso X/Y -nappdinta painamalla. Nyt voit tehda moottorikayttoistd kallistusta plus/mii-
nus-painikkeilla. X- ja Y-akseli on sédddettavissa erikseen. Ks. oheiset kuvat.

1. 2. 3.

auto

- ‘% <

© O® ®0O @@@
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Manuaalinen tasaus 6° saakka — pystysuuntaan

I Kun saavutetaan maksimikallistus 6°, laserviiva pysahtyy, vilkkuu ja kuuluu merkkidani.
s Pienenna silloin kallistusta.

Manuaalinen tasaus > 6°

Suurissa kallistuksissa voit kayttaa lisdvarusteena saatavaa
kulmalevya, tuotenro 080.75.

VIHJE: Anna laitteen ensin tasata itsensa ja aseta kulmalevy
nollaan. Kytke silloin sensor-automatiikka pois toiminnasta,
katso sita varten: Manuaaliset tasaukset 6° saakka. Kallista
sen jalkeen laite haluamaasi kulmaan.

' Jos LC-nayttoon tulee kasisymboli, sensor-automatiikka ei ole aktivoituna eikd vaaka-
= ja pystytasausta voi suorittaa.

Laserin kayttotavat

Pyorinta

Pydrinnan painikkeella valitaan seuraavat nopeudet:
0, 60, 120, 300, 60 1/min

Pistetoiminto

Siirry pistetoimintoon painelemalla pydrinnan painiketta, kunnes laser
ei enda pyori. Laser voidaan nyt siirtad kohdistuspainikkeilla haluttuun
asentoon mittaustasolle.

Skannaus b
Skannauspainikkeella voit aktivoida ja saataa voimakkaan valosegmentin. @ -

Kaytossasi on 4 segmentin leveyttd. Segmentti suunnataan
kohdistuspainikkeilla.

Kasivastaanotto

Laservastaanottimen (lisdvaruste) kayttd: Saada pyodrivaan laseriin
maksiminopeus ja kdynnista laserin vastaanotin. Ks. laservastaanottimen
kayttoohije.

98 (FD
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Vertailu- tai luotilaserin kaytto

Laitteessa on kaksi vertailulaseria. Vaakakaytossa néita voidaan kayttaa
luotilasereina. Pystykaytossa vertailusadettd kaytetaan laitteen tasaukseen,
jolloin vertailusade asetellaan seindn suuntaisesti. Pystysuora lasertaso on
nyt oikeassa kulmassa seindan, ks. kuva.

Kalibrointitarkistuksen valmistelutoimet
Laserin kalibrointi on tarkistettavissa. Aseta laite kahden vahintaan 5 metrin etdisyydella olevan seindn
valiin keskikohdalle. Kaynnist4 laite. Optimaalinen tarkistustulos edellyttda kolmijalan kéyttéa.
TARKEAA: Sensoriautomatiikan taytyy olla toiminnassa.
1. Merkitse piste A1 seindan. (Pistetoiminolla)
2. Kaanna laite 180° ja merkitse piste A2. Pisteiden A1 ja A2 valille

muodostuu vaakasuuntainen referenssilinja. Kalibroinnin tarkistus.

U A1 %
2. o
H 7 180°
A1 “% A2
Kalibroinnin tarkistus
3. Aseta laite merkityn pisteen A1 korkeudella mahdollisimman ldhelle seinda, suuntaa laite X-akselille.

4. Kaanna laitetta 180° ja merkitse piste A3. Pisteiden A2 ja A3 vdlinen erotus on X-akselin toleranssi.
5. Toista Y- ja Z-akselin tarkistuksessa kohdat 3. ja 4.

I 7

A2
A2

\
>
=
= 0K

A3

0,75mm /10 m

-
3
o
o

<

A2

Uusi saatd on tarpeen, jos X-, Y- tai Z-akselien pisteiden A2 ja A3 valinen etdisyys on enemman
I kuin 0,75 mm / 10 m. Ota yhteys paikalliseen laitetoimittajaan tai UMAREX-LASERLINER
®  huolto-osastoon.
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Saatotoiminto

1. Muista tasata pyoriva laser sddtdmisen yhteydessa. Saada aina kaikki akselit.
2. Kytke laite saatotoimintoon:

Kytke pydriva laser pois paalta. Kytke virta uudestaan paélle painamalla auto/slope
-ndppaintd. Pida samalla auto/slope -ndppain painettuna, kunnes LC-naytdssa vilkkuu @
X-akseli. Voit silloin vapauttaa myos auto/slope -ndppaimen.

Vaakasuuntatilassa (X- ja Y-akselit) vilkkuu ensin X-akselin naytt®. Pyorivan laserin @
X/Y -ndppdimelld voit vaihtaa X- ja Y-akselin valilla.

Pystysuuntatilassa (Z-akseli) naytetaan vain Y-akseli.
3. Saadon korjaaminen:

Aja laserviiva pyorivan laserin plus- ja miinusnappéimella senhetkisestd kohdasta @ @
vertailupisteen A2 korkeudelle. Laserviiva siirtyy vasta usean painalluksen jalkeen.

4. Saadon lopettaminen:

Keskeytys: Saato keskeytyy kokonaan, kun painat pyorivan laserin
ON/OFF-nappainta. Laite palaa edelliseen tilaan. @
Tallennus: Vahvista uusi saato auto/slope -nappaimella.
Kohdistaminen: Kaanna laseria kauko-ohjaimen kohdistusnappaimella. @
z X-/Y-1/
Z-akselit

Ay X
ks

Tarkista saato saannollisesti ennen kayttoa seka Y
I kuljetuksen ja pitkan sailytyksen jalkeen. Tarkista
aina samalla kertaa kaikki akselit.

Ohjeet huoltoa ja hoitoa varten
Puhdista kaikki osat nihkealld kankaalla. Ala kédyta pesu- tai hankausaineita dlaka liuottimia. Poista akku
laitteesta pitkan sailytyksen ajaksi. Sailyta laite puhtaassa ja kuivassa paikassa.

Kalibrointi

Mittalaite tulisi kalibroida ja testata saannéllisesti sen tarkkuuden ja hyvéan toiminnan varmistamiseksi. Suosit-
telemme kalibrointivaliksi yhta vuotta. Ota sitd varten tarvittaessa yhteys laitteen jalleenmyyjaan tai suoraan
UMAREX-LASERLINER-huolto-osastoon.
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Tekniset tiedot (Tekniset muutokset mahdollisia. 25W23)

[tsetasausalue +6°

Tarkkuus +0,075mm/10m

Vaakatasaus / pystytasaus Automaattinen, elektroniset libellit ja servot
Itse-tasauksen kesto n. 30 s koko tydkulman alueelle

Pysty vertailusade 90° pydrintatasoon

Pydrimisnopeus 0, 60, 120, 300, 600 1/min

Kauko-ohjain infrapuna

Laserin aallonpituus 635 nm

Laserin aallonpituus, luotilaser 650 nm

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021/

Laserluokka EN 50689:2021)

Laserin 1aht6teho <1 mw
Kotelointiluokka IP 66
Virtaldhde 4 x 1,2V HR14 (C) NiIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)
Akun kayttoaika n.35h
Paristojen kayttoaika n. 50 h
Akun latausaika n.7h
-10°C ... 50°C, llmankosteus maks. 80% RH, ei
Kayttotiedot lahetysmoduulia kondensoituva, Asennuskorkeus maks. 4000 m
merenpinnasta
Kayttoymparistod -10°C ... 70°C, llmankosteus maks. 80% RH
Mitat (Lx K x S) / 215 x 205 x 165 mm /
paino (sis. akun) 2,6 kg
Virtaldhde 2 x 1,5V tyyppi AA
Kauko-ohjaimen toimintasade max. 40 m (IR-ohjaus)
Mitat (Lx K x S) / 63 x 130 x 24 mm /
paino (sis. akun) 0,15 kg

EU- ja UK-maaraykset ja havittaminen
Laite tdyttaa kaikki EU:n alueella ja UK:ssa tapahtuvaa vapaata tavaranvaihtoa koskevat standardit.

Tama tuote, lisdvarusteet ja pakkaukset mukaan lukien, on sdhkolaite, joka eurooppadaisten ja UK:n
sahko- ja elektroniikkaromua, akkuja ja pakkauksia koskevien direktiivien mukaisesti on kierratettava
ymparistoystavalliselld tavalla arvokkaiden raaka-aineiden talteenottamiseksi. Paristo tulee poistaa
laitteesta jollakin tavanomaisella tyokalulla paristoa vahingoittamatta. Sahkolaitteet, paristot ja
pakkaukset eivat ole sekajatettd. Kuluttaja on lain mukaan velvollinen palauttamaan kaytetyt paristot ja
akut veloituksetta yleiseen kerdyspisteeseen, myyjalle tai tekniseen asiakaspalveluun. Poista akut/paristot
laitteesta sopivalla tydkalulla niité vahingoittamatta ennen laitteen toimittamista havitettavaksi ja vie ne
akkujen/paristojen kerdyspisteeseen. Jos sinulla on pariston poistamisesta kysyttavaa,

ota yhteys UMAREX-LASERLINER-huoltoon. Saat kierrattamista koskevia lisdtietoja paikkakuntasi
ympadristokeskuksesta. Noudata kerdyspisteen antamia havittamis- ja turvallisuusohjeita.

Lisatietoja, turvallisuus- yms. ohjeita: https://packd.li/ll/aek/in
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Leia completamente as instrucdes de uso, o caderno anexo , Indicacdes adicionais e sobre a
garantia”, assim como as informacoes e indicacdes atuais na ligacdo de Internet, que se
encontra no fim destas instrucées. Siga as indicacdes ai contidas. Guarde esta documentacéo
e junte-a ao dispositivo a laser se o entregar a alguém.

Utilizacao correta

Este laser rotativo destina-se a alinhar o nivel horizontal e vertical. O laser rotativo também é
adequado para tracar declives gracas a um ajuste de inclinacdo digital e a um modo de inclinacdo
manual. O Quadrum DigiPlus pode ser utilizado em combinacdo com recetores adequados, concebidos
para serem utilizados com lasers rotativos vermelhos com um comprimento de onda de 635 nm.

Indicacoes gerais de seguranca

— Use o aparelho exclusivamente conforme a finalidade de aplicacao dentro das especificacoes.

— Os aparelhos de medicédo e os seus acessorios nao sao brinquedos.
Mantenha-os afastados das criancas.

— N&o sdo permitidas transformacoes nem alteracoes do aparelho, que provocam a extincao
da autorizacdo e da especificacdo de seguranca.

—Nao exponha o aparelho a esforcos mecanicos, temperaturas elevadas, humidade ou vibracdes fortes.

— Né&o é permitido usar o aparelho se uma ou mais funcoes falharem ou a carga da/s pilha/s estiver baixa,
bem como se a caixa estiver danificada.

— Para a utilizacao exterior, tenha o cuidado de sé usar o aparelho com condicoes meteoroldgicas
correspondentes ou com medidas de protecdo adequadas.

— Por favor observe as normas de seguranca das autoridades locais e/ou nacionais relativas a utilizacao
correta do aparelho.

Indicacoes de seguranca
Lidar com lasers da classe 2

Radiacao laser!
Néo olhe para o raio laser!
Laser da classe 2 - < 1T mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Atencao: ndo olhar para o raio direto ou refletido.

— Né&o orientar o aparelho para pessoas.

— Se uma radiacao de laser da classe 2 entrar nos olhos, feche conscientemente os olhos e afaste
imediatamente a cabeca do raio.

— Nunca olhe para o feixe de laser nem para os seus reflexos com aparelhos dpticos
(lupa, microscopio, telescopio, ...).

— N&o use o laser a altura dos olhos (1,40 ... 1,90 m).

— Superficies bem refletoras, espelhadas ou brilhantes devem ser cobertas durante a operacao
com dispositivos a laser.

— Em é&reas de trafego publicas, limitar ao méaximo possivel o feixe de laser, por intermédio de vedagdes
e divisérias, e assinalar a zona do laser com placas de aviso.

— Manipulacbes (alteracoes) no dispositivo a laser ndo séo permitidas.
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Indicacoes de seguranca

Lidar com radiacdo eletromagnética

— O aparelho cumpre os regulamentos e valores limite relativos a compatibilidade eletromagnética nos
termos da diretiva EMC 2014/30/UE.

— Observar limitacoes operacionais locais, como p. ex. em hospitais, avides, estacoes de servico,
ou perto de pessoas com pacemarkers. Existe a possibilidade de uma influéncia ou perturbacao
perigosa de aparelhos eletronicos e devido a aparelhos eletrénicos.

— A utilizacdo perto de tensdes elevadas ou sob campos eletromagnéticos alterados elevados pode
influenciar a precisdo de medicéo.

Caracteristicas particulares do produto e funcoes

EENERY O laser rotativo alinha-se automaticamente. Ele é colocado na posicao basica necessdria —
avtomatic  dentro do angulo de trabalho de + 6°. O ajuste de precisao é imediatamente assumido pelo
sistema automatico: trés sensores eletrénicos de medicao determinam os eixos X, Y e Z.

ﬁ“ Blogueador de transporte LOCK: o aparelho é protegido com uma travagem do motor
@l lock especial para o transporte.

Protecdo contra p6 e dgua — o aparelho distingue-se por uma protecao especial contra
pé e chuva.

ADS O Anti-Drift-System (ADS) evita medicOes erradas. Principio de funcionamento: 30 segundos
apos a ativacao do ADS, o alinhamento correto do laser é permanentemente controlado. Se o aparelho
for movimentado devido a influéncias externas ou o laser perder a sua referéncia de altitude, o laser fica
parado e pisca. Adicionalmente, TILT acende permanentemente, um triangulo de sinalizacao aparece no
visor LC e um sinal de aviso soa. Para poder continuar a trabalhar, volte a carregar no botao Tilt ou
desligue e ligue o aparelho. Assim as medices erradas sdo evitadas com facilidade e seguranca.

O ADS néo esté ativo depois de ligar o aparelho. Para proteger o aparelho ajustado de alteracoes
de posicao devido a influéncia externa, o ADS precisa de ser ativado ao pressionar o botao Tilt. A
fungao ADS é indicada pela intermiténcia de "TILT" no visor LC, ver imagem em baixo.

O ADS s6 aciona a monitorizacao 30 seg. ap6s a nivelagdo completa do laser (fase de ajuste).
I "TILT" pisca em periodos de um segundo durante a fase de ajuste, se o ADS estiver ativo pisca

devagar.
Funcao ADS
ADS ativado apds
Inicio da 30 segundos, "TILT"
Ligado rotacao pisca devagar Influéncia externa
I:ﬁﬁ_ﬁ\\: 7L
Fase de ajuste (tilt) Ativar o ADS: premir
Sensor automatico ‘ o botao Tilt, "TILT" Por
motivos de

pisca em periodos

de um segundo seguranca, o laser

fica parado, pisca
e "TILT" acende
permanentemente.
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Grelhas espaciais: indicam os niveis de laser e as fungoes.

auto: nivelacdo automatica / man: nivelacéo manual
auto x I!. auto y !

auto auto

®
o
©
©

Nivelac&o horizontal Nivelagédo vertical Inclinacao do eixo X Inclinacado do eixo Y
slope ii l. %
Inclinagdes Angulo de 90° Funcao de prumo

Colocacao e remocao das pilhas/da bateria,

e carregamento da bateria

— Carregar completamente o acumulador antes de usar o aparelho.

— Usar a unidade de alimentacéo / carregador sé dentro de espacos
fechados e ndo expor a humidade nem a chuva. Caso contrério
existe o perigo de choques elétricos.

— O acumulador sé pode ser carregado com a unidade de
alimentacao fornecida e usado exclusivamente com este aparelho
de laser. Caso contrario corre-se perigo de ferimento e incéndio.

— N&o abra o acumulador. Perigo de curto-circuito!

— Ligue o carregador a rede elétrica e a tomada para carregador (J)
do compartimento do acumulador (L). Use apenas o carregador
fornecido. Se for usado um aparelho errado, a garantia caduca. O
acumulador também pode ser carregado fora do aparelho.

— Enquanto o acumulador é carregado, o LED do carregador (N)
acende com cor vermelha. O processo de carga estd concluido
qguando o LED acende com cor verde. Se o aparelho nao estiver
ligado ao carregador, o LED do carregador pisca.

— Insira 0 acumulador (L) ou o compartimento de pilhas (K) no
compartimento de insercdo (G) e aparafuse firmemente com
o parafuso de fixagdo (I). Os contactos elétricos (H) tém de ser
conectados neste passo.

— Com o acumulador inserido, o aparelho pode ser usado durante
0 processo de carga.

— Alternativamente também podem ser usadas pilhas alcalinas
(4 x tipo C). Coloque-as no compartimento de pilhas (K). Observe
para isso os simbolos para instalacao.

— Se no visor LC estiver sempre a piscar o simbolo de pilha (14), é
preciso substituir as pilhas ou voltar a carregar os acumuladores.

— Antes de remover a pilha, desligue o aparelho e desconecte-o
da rede elétrica. Para remover a bateria ou as pilhas, desaperte o
parafuso de fixacao (I) e retire o compartimento da bateria (L) ou o
compartimento das pilhas (K).
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Insercao das pilhas no controlo remoto

Abra o compartimento de pilhas e insira as pilhas
(2 x 1,5V LR6 (AA)) de acordo com os simbolos
de instalacdo. Observe a polaridade correta.

Operacao vertical

Saida de laser de referéncia / de prumo I Porca de fixacdo compartimento

Cabeca prismatica / Saida do feixe de laser de pilhas ou acumulador

J Tomada para carregador

Painel de comando K Compartimento de pilhas

Visor LC L Compartimento do acumulador

Rosca de 5/8" / M Carregador /

A
B
C Diodos de rececao do telecomando (4 x)
D
E
F . .
Unidade de alimentagao

Saida de laser de referéncia / de prumo
N Indicacao de funcionamento
vermelho: o acumulador esta
. a ser carregado
H Contactos elétricos verde: processo de carga
concluido
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Painel de comando Quadrum DigiPlus

1 5
2 6
3 7
4 8

= Quadrum DigiPlus —

Visor LC
Quadrum DigiPlus

X 000% 9

Y 8080% 10

15—cL AN

16-—-C BO0=T1 12

17— 1Y) 13

18— TILT | =2 ——— 14
19

Controlo remoto

106 (PD

10

1
12
13
14

15
16
17
18
19
20

21

Funcéo auto/slope
Comutar o eixo X, Y

Selecionar a velocidade de rotacao
600/300/120/60/0 r/min

Botao para ligar/desligar

Botdo mais para o ajuste da
inclinacao na funcao de inclinacdo
digital e manual

Botdo menos para o ajuste da
inclinacao na funcao de inclinacao
digital e manual

Modo scan
Funcao Tilt

Indicacdo do ajuste de inclinagao
do eixo X

Indicacdo do ajuste de inclinacao
do eixo Y

Simbolo de aviso da funcéo Tilt
Indicacdo do modo scan
Indicacdo da funcao DualGrade

Indicacdo do estado de carga das
pilhas

Indicagdo do modo de calibragem
Indicacao da velocidade

Indicacdo da nivelacao

Indicacdo da funcao Tilt
Indicacdo do modo manual

Tecla de posicionamento
(rodar para a esquerda)

Tecla de posicionamento
(rodar para a direita)
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Nivelacao horizontal e vertical

— Horizontal: coloque o aparelho numa superficie o mais plana possivel ou auto auto

fixe-o num tripé. " Q»

— Vertical: cologue o aparelho sobre os pés laterais. O painel de comando bq »1

fica virado para cima. Com a fixacdo para parede opcional (n.° de art. ‘ 0
©) ©

080.70) é possivel montar o aparelho na aplicacao vertical sobre um tripé.
— Pressionar o botao para LIGAR/DESLIGAR.

I O laser rotativo alinha-se automaticamente ap6s a ativacao.
n

— O aparelho nivela-se automaticamente numa margem de + 6°. Na fase de ajuste, o laser pisca e a
cabeca prismatica fica parada. Quando a nivelacao tiver sido concluida, o laser fica permanentemente
aceso e roda com o numero de rotacdes max. Consulte também a seccdo sobre "Sensor Automatic” e

" ADS-Tilt".
Se o aparelho tiver sido colocado demasiado inclinado (fora de 6°), a cabeca prismética para, o

I laser pisca e soa um sinal de aviso. A seguir é preciso colocar o aparelho numa superficie mais
n
plana.

Posicionamento do nivel de laser vertical

Na operacéo vertical, o nivel de laser pode ser posicionado com exatiddo. O ,Sensor Automatic”
(sistema automatico sensor) fica ativado e nivela o nivel de laser vertical. Consulte a ilustragdo seguinte.

1 2. (")@

auto tx

<> | B
& 3
® @ ®0

Se a margem de inclinacdo maxima de 6° for alcancada, o laser fica parado, pisca e um sinal
m aculstico soa. Reduza a seguir o angulo de inclinacao.
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Funcao de inclinacao digital (funcao DualGrade)

O nivel horizontal pode ser inclinado digitalmente nos eixos X e Y. A inclinacdo !

maxima num nivel é de £10%, na soma dos dois eixos é reduzido o valor de q
introducdo maximo por eixo. No visor LC grande sao apresentados os valores >
que podem ser introduzidos separadamente. v
Ajuste dos eixos: pressione o botdo auto/slope (1). No visor LC pisca a indicagao Em 1 nivel
do eixo X. Com os botdes mais e menos (5/6) podem ser ajustados os valores

numéricos. Ao pressionar o botdo X/Y (2) muda-se para o eixo Y. A seguir, o valor Y ‘
pode ser ajustado com os botdes mais e menos (5/6). Ao voltar a pressionar o botdo b

X/Y (2) é confirmada a introducdo. O aparelho ajusta-se a seguir ao valor desejado.

Consulte as ilustragdes seguintes.

. ‘> 3. 4, ‘> 5.
= &l e

® @X@ @@Y@@

Importante: durante o processo de nivelacdo ndo podem ser efetuadas mais introducdes, no visor
LC pisca o simbolo de nivelagdo (17). Quando o simbolo de nivelacdo desaparecer, a nivelagdo esta
concluida e podem ser ajustados valores novos.

I Na funcao de inclinacéo digital, o sistema automatico sensor esta ativo.
|

I Os eixos X/Y estao marcados no aparelho.
n

Funcao de inclinacao manual até 6° — horizontal

Com a ativacao da funcao de inclinacdo é desligado o sistema automaético sensor. Para ativar o laser no
modo manual, mantenha pressionado o botdo para ligar/desligar até o simbolo de mao (19) aparecer no
visor LC. Pressione o botdo X/Y para ajustar o nivel horizontal. Os botdes mais/menos possibilitam o ajus-
te motorizado da inclinacdo. Os eixos X e Y podem ser ajustados separadamente. Consulte as ilustracoes
seguintes.

1. 2. 3.
auto slope sI

= @ @ ‘@e &

©) 0OS ®0O @@@
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Funcao de inclinacdo manual até 6° - vertical

© ey @

Se a margem de inclinagdo maxima de 6° for alcancada, o laser fica parado, pisca e um sinal
acustico soa. Reduza a seguir o angulo de inclinacao.

Func¢ao de inclinacdo manual > 6°

Inclinagdes maiores podem ser tracadas com a placa angular
opcional, n.° de art. 080.75.

DICA: deixe primeiro o aparelho realizar o alinhamento automatico
e cologue a placa angular em zero. Desligue a seguir o sistema
automatico sensor — consulte para isso: Funcao de inclinacao
manual até 6°. Incline por fim o aparelho no angulo desejado.

I Se o simbolo de mao aparecer no visor LC, o sistema automatico sensor nao esta ativo e nao se
s pode nivelar horizontal e verticalmente.

Modos do laser

Modo de rotacao
Com a tecla de rotacao podem ser ajustadas velocidades diferentes:
0, 60, 120, 300, 600 r/min

Modo de ponto

Para chegar ao modo de ponto, carregue na tecla de rotacao até

que o laser deixe de rodar. O laser pode ser posicionado com precisao
relativamente ao nivel de medicdo com as teclas de sentido.

Modo scan

Com a tecla scan pode ser ativado e ajustado um segmento de luz
intensa em 2 larguras diferentes. O segmento ¢ posicionado com as
teclas de sentido.

Modo de recetor manual

Trabalhar com o recetor laser opcional: Ajuste o laser de rotacdo no
numero de rotagdes maximo e ligue o recetor laser. Consulte para isso
as instrucdes de uso de um recetor laser correspondente.
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Trabalhar com o laser de referéncia e de prumo

O aparelho dispde de dois lasers de referéncia. Na operacao horizontal
pode ser baixada uma perpendicular com ele. Na operacao vertical, o
laser de referéncia serve para alinhar o aparelho. Para isso, ajuste os lasers
de referéncia paralelamente a parede. A seguir o nivel de laser vertical
fica alinhado perpendicularmente a parede, consulte a ilustracdo.

Preparativos para verificar a calibragem

Vocé mesmo pode verificar a calibragem do laser. Coloque o aparelho entre 2 paredes separadas
num minimo de 5 metros. Ligue o aparelho. Para uma verificacdo perfeita, utilize um tripé / suporte.
IMPORTANTE: o sistema automaético sensor tem de estar ativado.

1. Margue o ponto A1 na parede.
2. Gire o aparelho 180° e marque o ponto A2. Assim, temos uma referéncia horizontal entre A1 e A2.

ﬂ 1.
o= R
H 2. o7 180° ﬂ
A1 % A2 u
Verificar a calibragem
3. Colocar o aparelho o mais préximo da parede possivel a altura do ponto A1, alinhando o aparelho.

4. Girar o aparelho 180° e marcar o ponto A3. A diferenca entre A2 e A3 é a tolerancia.
5. Repetir os pontos 3 e 4 para verificar os eixos Y e Z.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

0,75mm /10 m

A2

I
]

l Se no eixo X, Y ou Z os pontos A2 e A3 se encontrarem a uma distancia superior
s a0, 75 mm/ 10 m, é necessario proceder a um ajuste. Contacte o seu distribuidor.
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Modo de ajuste

1. Durante o ajuste, observe o alinhamento do laser rotativo.
Ajuste sempre todos os eixos.

2. Coloque o aparelho no modo de ajuste:

Desligue o laser rotativo e volte a liga-lo com o botdo auto/slope pressionado. Mantenha
pressionado o botao auto/slope até a indicacdo do eixo X piscar no visor LC. A seguir @)
também se pode soltar o botdo auto/slope.

Na operagao horizontal (eixo X, Y) pisca primeiro a indicacdo do eixo X. Com o botao @
X/Y do laser rotativo é possivel comutar entre os eixos X e .

Na operacéo vertical (eixo Z) é indicado exclusivamente o eixo Y.
3. Correcao do ajuste:

Com os botdes mais/menos do laser rotativo, leve o laser da sua posicao atual para a
altura do ponto de referéncia A2. O laser sé muda a sua posi¢do ao pressionar @ @
varias vezes.

4. Terminar o ajuste:

Cancelar: se desligar (botao para ligar/desligar) o laser rotativo, todo o ajuste é anulado

e 0 estado anterior é restabelecido. @
Memorizar: 0 novo ajuste ¢ memorizado com o botao auto/slope.
Posicionar:  com os botdes de posicionamento no controlo remoto @ @
é possivel rodar o laser.
z X-/Y-1/
Z-Eixos

AN

Verificar regularmente a calibragem antes do Y
I uso, depois de transporte e armazenamento
" prolongados. Controlar sempre todos os eixos.

Indica¢oes sobre manutencao e conservac¢ao

Limpe todos os componentes com um pano levemente hiimido e evite usar produtos de limpeza,
produtos abrasivos e solventes. Remova o acumulador antes de um armazenamento prolongado.
Armazene o aparelho num lugar limpo e seco.

Calibragem

O medidor deve ser calibrado e controlado regularmente para garantir a precisdo da funcao.

Noés recomendamos intervalos de calibragem de um ano. Em caso de necessidade, contacte o seu
comerciante ou dirija-se ao departamento de assisténcia da UMAREX-LASERLINER.
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Dados técnicos (sujeitos a alteracoes técnicas. 25W23)

Margem de autonivelacdo +6°

Exatidao +0,075mm/10m
Automético com niveis de bolha
e servomotores eletronicos.
aprox. 30 seg. ao longo de
todo o angulo de trabalho

Nivelamento horizontal / vertical

Velocidade de ajuste

Feixe de referéncia vertical 90° em relacao ao nivel de rotacao
Velocidade de rotacéo 0, 60, 120, 300, 600 r/min.
Controlo remoto Infravermelho IR

Comprimento de onda laser 635 nm

Comprimento de onda do laser de prumo 650 nm

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021/

Classe de laser EN 50689:2021)

Poténcia de saida laser <1 mw

Tipo de protecdo IP 66

Alimentacao elétrica 4 x 1,2V HR14 (C) NIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)

Vida util do acumulador aprox. 35 h

Vida util da pilha aprox. 50 h

Duracédo da carga do acumulador aprox. 7 h
-10°C ... 50°C, Humidade de ar max. 80% rH, sem

Condicoes de trabalho condensacéo, Altura de trabalho max. de 4000 m
em relacdo ao NM (nivel do mar)

Condicoes de armazenamento -10°C ... 70°C, Humidade de ar méax. 80% rH

Dimensoes (L x A x P) / Peso (incl. acumulador) 215 x 205 x 165 mm/ 2,6 kg

Controlo remoto

Alimentacao elétrica 2x 1,5V tipo AA

Alcance do telecomando até 40 m (Infravermelho IR)

Dimensodes (Lx Ax P)/ 63 x 130 x24 mm/

Peso (incl. acumulador) 0,15 kg

Disposicoes da UE e do Reino Unido e eliminacao

O aparelho respeita todas as normas necessarias para a livre circulacdo de mercadorias dentro
da UE e do Reino Unido.

Este produto, incluindo acessérios e embalagens, é um aparelho elétrico que tem de ser reciclado de
forma ecoldgica, de acordo com as diretivas europeias e britanicas sobre aparelhos elétricos e eletrénicos
usados, pilhas e embalagens, a fim de recuperar matérias-primas com valor. Aparelhos elétricos, pilhas e
embalagens ndo devem ser colocados no lixo doméstico. Os consumidores séo legalmente obrigados a
devolver gratuitamente pilhas e baterias usadas a um ponto de recolha publico, a um ponto de venda

ou a assisténcia técnica. A bateria/as pilhas devem ser retiradas do aparelho com uma ferramenta
convencional, sem o destruir, e entregues a uma recolha separada antes de o aparelho ser devolvido
para eliminagdo. Se tiver alguma duvida sobre a remocéo da pilha, contacte o departamento de assisténcia
da UMAREX-LASERLINER. Contacte o seu municipio para obter informacoes sobre instalacdes de eliminacao
adequadas e observe as respetivas indicacoes de eliminacdo e seguranca nos pontos de recolha.

Mais instrucdes de seguranca e indicacoes adicionais em: https://packd.li/ll/aek/in
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Quadrum DigiPlus

Las igenom hela bruksanvisningen, det medféljande haftet “Garanti- och tilldggsanvisningar” samt
aktuell information och anvisningar pa internetlanken i slutet av den har instruktionen. Folj de
anvisningar som finns i dem. Dessa underlag ska sparas och medfélja laseranordningen om den
|dmnas vidare.

Avsedd anvandning

Den har rotationslasern &r avsedd for inriktning av horisontella och vertikala plan. Tack vare en digital
lutningsinstallining och ett manuellt lutningslage lampar sig rotationslasern for att skapa lutningar.
Quadrum DigiPlus kan anvandas for lampliga mottagare som ar avsedda att anvandas med réd
rotationslaser med en vaglangd pa 635 nm.

Allmédnna sakerhetsforeskrifter

— Anvand enheten uteslutande pa avsett satt inom specifikationerna.

— Matinstrumenten ar inga leksaker for barn. Forvara dem oatkomligt for barn.

— Det dr inte tilldtet att bygga om eller modifiera enheten, i sa fall galler inte tillstandet och
sakerhetsspecifikationerna.

— Utsatt inte apparaten for mekanisk belastning, extrema temperaturer, fukt eller kraftiga vibrationer.

— Enheten far inte langre anvandas om en eller flera funktioner sluta fungera, batteriets laddning &r
svag eller om holjet ar skadat.

— Se till att apparaten vid anvandning utomhus bara anvands vid gynnsamma vaderbetingelser resp.
att lampliga skyddsatgarder vidtas.

— Beakta forebyggande sakerhetsatgdrder fran lokala resp. nationella myndigheter gallande avsedd
anvandning av apparaten.

Sakerhetsforeskrifter
Hantering av laser klass 2

Laserstralning!
Titta aldrig direkt in i laserstralen!
Laser klass 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Observera: Titta inte in i en direkt eller reflekterad strale.
— Rikta inte laserstralen mot ndgon person.
— Om laserstralning av klass 2 traffar 6gat ska man blunda medvetet och genast vrida bort
huvudet fran stralen.
— Titta aldrig med optiska apparater (lupp, mikroskop, kikare, ...) pa laserstralen eller reflexioner fran den.
— Anvand inte lasern i 6gonhgjd (1,40 ... 1,90 m).
— Tack 6ver alla ytor som reflekterar, speglar eller glanser under anvéndning av en laserapparat.
— | offentliga trafiksituationer ska stralgdngen om mojligt begransas med
avsparrningar och l6sa vaggar och laseromradet markas med varningsskyltar.
— Det dr inte tillatet att manipulera (andra) laserapparaten.
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Sakerhetsforeskrifter

Kontakt med elektromagnetisk stralning

— Matapparaten uppfyller féreskrifter och gransvéarden for elektromagnetisk kompatibilitet i enlighet
med EMC-riktlinjen 2014/30/EU.

— Lokala driftsbegransningar, t.ex. pa sjukhus, flygplan, bensinstationer eller i narheten av personer
med pacemaker ska beaktas. Det ar mojligt att det kan ha en farlig paverkan pa eller stéra
elektroniska apparater.

- Vid anvandning i nérheten av hdga spanningar eller hoga elektromagnetiska véxelfalt kan
matningens noggrannhet paverkas.

Speciella produktegenskaper och funktioner

Rotationslasern riktar upp sig sjalv. Den satts i en ldmplig grundinstélining — inom
AuTomaTic  grbetsvinklar pa + 6°. Fininstallningen tar éver frén automatiken: Tre elektroniska
matsensorer registrerar darvid X-, Y- och Z-axlarna.

ﬁ“l ) Transport-LOCK: Apparaten skyddas vid transport av en sarskild motorbroms.
[ oC

Skydd mot damm och vatten — Matinstrumenten utmarker sig genom att de ar
skyddade mot damm och regn.

ADS Anti-Drift-systemet (ADS) forhindrar felmatningar. Funktionsprincip: 30 sekunder efter
aktivering av ADS kontrolleras korrekt installning av lasern kontinuerligt. Om rotationslasern flyttas
geswm yttre paverkan, eller om den forlorar sin hojdreferens, stannar den och blinkar. Dessutom lyser
"VIPP" permanent, en varningstriangel visas pa LC-displayen och en varningssignal ljuder. For att kunna
arbeta vidare maste man trycka pa vippknappen igen eller stdnga av och sla pa apparaten igen. Sa enkelt
och sakert férhindras felmatningar.

ADS &r inte aktivt efter paslagning. For att skydda den instéllda apparaten mot lagesférandringar
genom yttre paverkan maste ADS aktiveras genom att trycka pa vippknappen. ADS-funktionen visas
genom att "VIPP” blinkar pa LC-displayen, se bilden nedan.

ADS-systemet slar pa 6vervakningen forst 30 sekunder efter slutford nivellering av lasern
I (inriktningsfas). “VIPP” blinkar en gang per sekund under inriktningsfasen och blinkar
langsamt nar ADS:en ar aktiv.

Funktionsatt ADS
ADS:en &r aktiv efter

Start 30 sekunder, d& "VIPP"
Pa rotation blinkar langsamt Yttre paverkan
I:ﬁ@&k 7L
Injusteringsfas @ Aktivering av ADS:en:
sensorautomatik ‘ Tryck pé vippknap- Lasern

pen, sa blinkar “VIPP” stannar av

sakerhetsskal, lasern
blinkar och “VIPP" lyser
permanent.

en gang per sekund
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Quadrum DigiPlus

Rumsgaller: De visar laserplanen och funktionerna.
auto: automatisk injustering/man: manuell injustering

<

auto auto

&
o
6
)

{

Horisontell nivellering Vertikal nivellering X-axelns lutning Y-axelns lutning
slope II % %
0 &
Fallfunktion 90° vinkel Lodfunktion

Satta i och ta ur batterier/uppladdningsbara
batterier, och ladda batteriet
— Ladda batteriet helt innan det satts in i apparaten.

— Nat-/laddningsaggregat far endast anvandas i slutna rum,
far inte utsattas for fukt eller regn, da det annars finns risk
for en elektrisk stot.

— Batteriet far endast laddas med det medféljande nataggregatet och
det far endast anvandas tillsammans med den har laserenheten.
Annars finns det risk for personskador eller brand.

— Oppna inte batteriet. Det finns risk fér kortslutning.

— Anslut laddaren till natuttaget och batterifackets (L) laddningsuttag
(J). Anvand bara det medféljande laddningsaggregatet. Garantin
galler inte om annat aggregat anvands. Batteriet kan aven laddas
utan att sitta i apparaten.

— Nar batteriet laddas lyser en LED pd laddningsaggregatet (N) rott.
Laddningen &r klar och avstangd nar denna LED lyser gront. Nar

E.--Mi—:‘ I
J
. ; . . L
enheten inte ar ansluten till laddaren, blinkar kontrollampan pa
nitaggregatet. |

— Skjut in batteriet (L) respektive batterifacket (K) i facket (G) och
dra at fastskruven (l). De elektriska kontakterna (H) maste anslutas.

— Med batteri isatt kan apparaten anvandas under laddningen.

— Alternativt kan aven alkaliska batterier (4 st Typ C) anvandas. H A_I8
De laggs i batterifacket (K). Ldgg dem som symbolerna visar. G ra

— Blinkar batterisymbolen (14) kontinuerligt pa LC-displayen,
maste batterierna bytas alternativt laddas upp.

— Stang av enheten innan batteriet tas ur och frankoppla fran
elnatet. Lossa fastskruven (I) for att ta ur de uppladdningsbara
resp. vanliga batterierna och ta ut ur facket for uppladdningsbara
batterier (L) resp. facket for vanliga batterier (K).
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Laserliner

Isattning av batterier i fjarrkontrollen
Oppna batterifacket och lagg i batterier (2 x 1,5V LR6 (AA))
enligt installationssymbolerna. Se till att vanda polerna ratt.

Vertikaldrift
F
G
A Utgang for referens-/lodlaser | Fastmutter for batterifack
B Prismahuvud/utgang for laserstrale respektive laddningsbart batteri
C Mottagardioder for fjarrkontroll (4 st) J Laddningsaggregat
D Kontrollpanel K Batterifack
E LC-display L Batterifack
F 5/8"-gdnga/ M Laddare/nataggregat
Utgang for referens-/lodlaser N Driftsindikator

rod: Batteriet laddas

G Fack for laddningsbart batteri gron: Laddningen ar Klar

respektive batterifack

H Elektriska kontakter
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Quadrum DigiPlus

Kontrollpanel Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

LC-display
Quadrum DigiPlus

X 000% 9
Y 080% 10
15—cL A—MN
16—C 00T 12
17— 1Y) 13

18— TILT| m=m 14

19

Fjarrkontroll

10
1
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

auto/slope-funktion
Koppla om X-/Y-axel

Vdlj rotationshastighet:
600 /300/ 120/ 60 /0 varv/min

Strombrytare PA/AV

Plus/Minus-knappar for lutnings-
instalining vid den digitala och den
manuella lutningsfunktionen

Minus-knapp for lutningsinstéllining
vid den digitala och den manuella
lutningsfunktionen

Skanningslage

Vipp-funktion

Indikator X-axelns lutningsinstalining
Indikator Y-axelns lutningsinstallning
Varningssymbol vippfunktion
Indikator Skan-lage

Indikator DualGrade-funktion
Indikator Batteriladdningsstatus
Indikator Kalibreringslage

Indikator Hastighet

Indikator Nivellering

Indikering av vippfunktion

Indikator Manuellt lage
Positioneringsratt (vrid at vanster)

Positioneringsratt (vrid at hoger)
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Horisontell och vertikal nivellering
— Horisontell: Stall apparaten pa en yta som &r sa jamn som mojligt

uppat. Med hjélp av tillvalet vaggfaste (artikelnr 080.70) kan
apparaten monteras pa ett stativ for vertikal anvandning.

— Tryck pa strdmbrytaren.

eller fast den pa ett stativ. > Q»
— Vertikal: Stéll enheten pa fotterna pa sidan. Kontrollpanelen pekar ‘ ‘

I Rotationslasern riktas in automatiskt efter paslagningen.
|

— Apparaten riktas automatiskt upp inom ett intervall av + 6°. Under inriktningsfasen blinkar lasern
och prismahuvudet star stilla. Nar nivelleringen ar klar lyser lasern med fast sken och vrider sig med
maxvarvtalet. Se dven avsnittet om ,Sensorautomatik” och ,, ADS-vipp”.

Om rotationslasern stallts upp med fér stor lutning (mer &n 6 ©), star prismahuvudet stilla,
I samtidigt som lasern blinkar och en varningssignal ljuder. D& maste apparaten stallas upp
pa en jamnare yta.

Positionering av de vertikala laserplanen

| vertikaldrift kan laserplanen positioneras exakt. ,Sensorautomatiken” forblir aktiv och nivellerar
de vertikala laserplanen. Se nedanstaende bild.

1. 2.
auto %O
/

W | DB
& &
®© | ®0

Nar det maximala lutningsomradet 6 ° har natts, stannar lasern, samtidigt som den blinkar
och en signal ljuder. Minska da lutningsvinkeln.
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Digital lutningsfunktion (DualGrade-funktion)

Det horisontella planet kan lutas digitalt i X- och Y-xeln. Den maximala lutningen ‘>

ar upp till £10 % i ett plan. Det maximala inmatningsvardet per axel reduceras vid bq

summan av bada axlarna. Pa den stora LC-displayen visas vardena som ocksa kan >

anges separerade fran varandra. v

Injustering av axlarna: Tryck pa knappen auto/slope (1). Indikatorn fér X-axeln I'1 plan

blinkar pa LC-displayen. Siffervardena kan stéllas in med hjalp av Plus- och

Minus-knapparna (5/6). Vid ett tryck pa X-/Y-knappen (2) sker ett byte till Y-axeln. ‘>

D& kan Y-vardet stéllas in med hjalp av Plus- och Minus-knapparna (5/6). Vid ett bq

nytt tryck pa X-/Y-knappen (2) bekréftas inmatningen. Dérefter stalls rotationslasern o

in pa det 6nskade vardet. Se bilderna nedan. v
| 2 plan

1. 2. 3. 4. 5.
auto

| S <>
= & B e

® @x@ @@@@

Viktigt: Det gar inte att géra ndgra fler inmatningar under nivelleringen, medan nivelleringssymbolen
(17) pa LC-displayen blinkar. Nar nivelleringssymbolen slacks, ar nivelleringen klar. Darefter gar det att
stélla in nya varden.

I Vid den digitala lutningsfuktionen &r sensorautomatiken aktiv.
n

I X-/Y-axlarna ar markerade pa rotationslasern.
| |

Manuell lutningsfunktion upp till 6 ° - horisontellt

Vid aktivering av lutningsfuktionen stangs sensorautomatiken av. Tryck pa strombrytaren och hall den
intryckt, tills att handsymbolen (19) pa LC-displayen lyser for att koppla om lasern till manuellt lage.
Tryck pa X-/Y-knappen for att stalla in det horisontella planet. Med plus/minus-knapparna kan man
justera lutningen med hjdlp av motorn. Da kan X- och Y-axlarna justeras var for sig. Se nedanstdende
bild.

1. 2. 3.

ST |
= @ % ‘@6 &

© O® ®O @@@
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Manuell lutningsfunktion upp till 6 ° - vertikalt
1. 2. 3.

S-S
PR Ea e
© 00  © 00 880

Nar det maximala lutningsomradet 6 ° har natts, stannar lasern, samtidigt som den blinkar
och en signal ljuder. Minska da lutningsvinkeln.

Manuell lutningsfunktion > 6 °

Storre lutningar kan skapas med tillbehdret Vinkelplatta,
artikelnr. 080.75.

TIPS: Lat forst apparaten stalla in sig sjalv och satt vinkelplattan
i nollage. Stang da av sensorautomatiken, se Manuell lutnings-
funktion upp till 6 °. Luta sedan apparaten i énskad vinkel.

N~
+ @
© 00

I Nar handsymbolen visas pa LC-displayen, ar sensorautomatiken inte aktiv, varfér det inte gar att
= nivellera vare sig horisontellt eller vertikalt.

Laserldagen

Rotationslage

Med hjélp av rotationsknappen stélls varvtalen in:
0, 60, 120, 300, 600 varv/min

Punktlage

For att aktivera punktldget trycker man pa rotationsknappen flera ganger,
anda tills att lasern har slutat att rotera. Lasern kan vridas till matplanet i
den 6nskade positionen med hjalp av positioneringsknapparna.

Skanningsldge

Med hjélp av skanningsknappen kan ett ljusstarkt segment aktiveras och
stallas in i fyra olika bredder. Segmentet vrids till den énskade positionen
med hjalp av positioneringsknapparna.

Handmottagarldage

Anvéandning av tillvalet lasermottagare: Stéll in rotationslasern pa det
maximala varvtalet och sl& pa lasermottagaren. Se bruksanvisningen
till en sddan lasermottagare.
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Arbete med referens- respektive lodlaser

Apparaten har tva referenslasrar. | horisontalldge kan dessa anvandas som
lod. I vertikalldage anvands referenslasrarna for injustering av enheten.
Referenslasrarna justeras da in parallellt med vdggen. Da &r de vertikala
laserplanen ratvinkligt injusterade mot vaggen, se bild.

Forbereda kalibreringskontroll
Du kan kontrollera kalibreringen av lasern. Satt upp enheten mitt emellan tva vaggar som &r
minst fem meter fran varandra. SI& pa apparaten. Anvand ett stativ for optimal kontroll. VIKTIGT:
Sensorautomatiken maste vara aktiv.
1. Markera punkten A1 pa vaggen.
2. Vrid enheten 180° och markera punkten A2.

Mellan A1 och A2 har du nu en horisontell referens.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. > 180° ﬂ
H a =) !
Kalibreringskontroll

3. Stall enheten sa néra vaggen som mdjligt i héjd med den markerade punkten A1,
och rikta upp apparaten pa X-axeln.

4. Vrid apparaten 180°, rikta upp den pa X-axeln och markera punkten A3.
Differensen mellan A2 och A3 &r avvikelsen pa X-axeln.

5. Upprepa steg 3 och 4 for kontroll av Y- respektive Z-axeln.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

075mm/10m

4. > 180°
1 R -
Om punkterna A2 och A3 ligger mer an 0,75 mm / 10 m fran varandra pa X-, Y- eller Z-axeln,

I behdvs en ny justering. Kontakta er aterforsaljare eller vand er till serviceavdelningen pé
®  UMAREX-LASERLINER.

<

|
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Justeringsldge

1. Var noga med att rikta upp rotationslasern ratt vid justeringen.
Justera alltid alla axlar.

2. Stall apparaten i justeringslage:

Stang av rotationslasern. Sla sedan pa den igen, medan auto/slope-knappen halls intryckt.

Hall auto/slope-knappen intryckt, tills att indikatorn for X-axeln pa LC-displayen blinkar. @)

Slépp sedan upp auto/slope-knappen.

I horisontaldrift (X-, Y-axel) blinkar férst indikatorn for X-axeln. Med hjélp av rotationslaserns
X-/Y-knapp gar det att vaxla mellan X- och Y-axeln.

| vertikaldrift (Z-axel) visas endast Y-axeln.

3. Korrigering av justeringen:

Kor lasern fran dess aktuella position till samma hojd som referenspunkten A2 med hjalp @ @

av rotationslaserns Plus/Minus-knappar. Lasern andrar position forst efter flera knapptryck.

4. Avslutande av justeringen:

Avbryta: Nér rotationslasern stangs av (med strombrytaren), forkastas hela justeringen @
och det sker en atergang till den tidigare installningen.

Spara: Sékra den nya justeringen med hjélp av auto/slope-knappen.

Positionera:  Det gdr att vrida lasern genom att trycka pa positioneringsknapparna @ @
pa fiarrkontrollen.

Z X-1Y-/2Z-
axlarna

o X
Justeringen bor kontrolleras regelbundet, sésom Y :
I fére anvandning samt efter transport och langre

férvaring. Kontrollera darvid alltid alla axlar.

Anvisningar for underhall och skotsel

Rengor alla komponenter med en latt fuktad trasa och undvik anvandning av puts-, skur- och l6sningsmedel.

Ta ur batterierna fore langre forvaring. Férvara apparaten pa en ren och torr plats.

Kalibrering

Maétinstrumentet maste kalibreras och kontrolleras regelbundet for att sakerstélla noggrannhet och funktion.
Vi rekommenderar ett kalibreringsintervall pa ett ar. Kontakta vid behov din aterforséljare eller vand dig till

serviceavdelningen fér UMAREX-LASERLINER.
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Tekniska data (Tekniska andringar férbehalls. 25W23)

Sjalvnivelleringsomrade + 6°

Noggrannhet +0,075mm/10m

Nivellering, horisontell/vertikal Automatisk med elektroniska libeller och servomotorer.

Instéliningshastighet Cirka 30 s 6ver hela arbetsvinkeln

Vertikal referensstrale 90° mot rotationsplanet

Rotationshastighet 0, 60, 120, 300, 600 varv/min

Fjarrkontroll Infrardd IR

Laservaglangd 635 nm

Laservaglangd lodlaser 650 nm

Laserklass 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Utgangseffekt laser <1 mw

Skyddsklass IP 66

Stromforsorining / anvandningstid 4 x 1,2V HR14 (C) NiIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)

Drifttid laddningsbart batteri Cirka 35 tim

Drifttid batterier Cirka 50 tim

Laddningstid batteri Cirka 7 tim

-10°C ... 50°C, Luftfuktighet max. 80% rH, icke-

Arbetsbetingelser kondenserande, Arbetsh6jd max. 4000 m ver havet

Forvaringsbetingelser -10°C ... 70°C, Luftfuktighet max. 80% rH
Matt (B x Hx D) / 215 x 205 x 165 mm /

Vikt (inklusive batteri) 2,6 kg

Fjarrkontroll

Strémforsérjning / anvandningstid 2x 1,5V, typ AA

Rackvidd fjarrkontroll Maximalt 40 m (IR-Control)

Matt (B x Hx D) / 63 x 130 x24 mm/

Vikt (inklusive batteri) 0,15 kg

EU och EK-bestammelser och kassering
Enheten uppfyller alla nédvéndiga normer fér fri handel av varor inom EU och UK.

Denna produkt, inklusive tillbehor och forpackning, ar en elektronisk enhet, som enligt de europeiska
och brittiska direktiven for gammal elektrisk och elektronisk utrustning, maste atervinnas pa ett
miljovanligt satt for att ta tillvara pa vardefulla ravaror. Elektriska enheter, batterier och férpackningar
far inte slangas i hushallssoporna. Konsumenter &r enligt lag skyldiga att ldmna gamla batterier och
uppladdningsbara batterier till en atervinningsstation, butik eller teknisk kundtjanst. De uppladdnings-
bara/vanliga batterierna ska tas ur enheten med ett vanligt verktyg utan att de forstors och ldggas i en
separat samling innan enheten aterlamnas for avfallshantering. Om du har nagra fragor om att ta ur
batteriet, kontakta serviceavdelningen for UMAREX-LASERLINER. Informera dig hos din kommun om
avfallshanteringsplatser och observera avfallshanterings- och sékerhetsinstruktioner pa inlamningsplatsen.

Ytterligare sakerhets- och extra anvisningar pa: https://packd.li/ll/aek/in
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Les fullstendig gjennom bruksanvisningen, det vedlagte heftet «Garanti- og tilleggsinformasjon»
samt den aktuelle informasjonen og opplysningene i internett-linken ved enden av denne bruk-
sanvisningen. Fglg anvisningene som gis der. Dette dokumentet ma oppbevares og leveres med
dersom laserinnretningen gis videre.

2-aksers fallaser

Denne rotasjonslaseren er beregnet pa horisontal og vertikal innretting. Rotasjonslaseren har en digital
hellingsinnstilling og en manuell hellingsmodus som gjer at den kan legges ngyaktig inntil skraflater.
Quadrum DigiPlus kan brukes sammen med egnede mottakere som er konstruert for bruk sammen med
rgde rotasjonslasere med bglgelengde pa 635 nm.

Generelle sikkerhetsinstrukser

— Bruk instrumentet utelukkende slik det er definert i kapittel Bruksformal og innenfor spesifikasjonene.

— Maéleinstrumentene og tilbeharet er intet leketay for barn. De skal oppbevares utilgjengelig for barn.

— Ombygginger eller endringer pa instrumentet er ikke tillatt, og i slikt tilfelle taper godkjennelsen og
sikkerhetsspesifikasjonen sin gyldighet.

— Ikke utsett instrumentet for mekaniske belastninger, enormetemperaturer, fuktighet eller sterke vibrasjoner.

— Apparatet ma umiddelbart tas ut av bruk dersom en eller flere funksjoner svikter eller batteriet er svakt.

- Ved utendgrs bruk ma du serge for at apparatet kun benyttes under egnede vaerforhold og eventuelt
iverksette egnede vernetiltak.

— Falg sikkerhetsforskriftene for fagmessig bruk av apparatet fra lokale og nasjonale myndigheter.

Sikkerhetsinstrukser
Omgang med laser klasse 2

Laserstraling!
Ikke se inn i stralen!
Laser klasse 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— OBS: Ikke se inn i den direkte eller reflekterte stralen.

— Laserstralen ma ikke rettes mot personer.

— Dersom laserstraler av klasse 2 treffer gyet, s& ma gynene lukkes bevisst, og hodet ma ayeblikkelig
beveges ut av stralen.

— Se aldri pa laserstrdlen eller refleksjonene med optiske apparater (lupe, mikroskop, kikkert, ...).

— Bruk ikke laseren i gyehgyde (1,40 ... 1,90 m).

— Godt reflekterende, speilende eller glinsende flater ma dekkes til menslaserinnretninger er i bruk.

— | offentlige trafikkomrader ma strdlegangen om mulig begrenses med sperringer og oppstilte vegger,
og laseromradet ma merkes vha. varselskilt.

— Manipulasjoner (endringer) av laserinnretningen er ikke tillatt.
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Sikkerhetsinstrukser

Omgang med elektromagnetisk straling

— Maleinstrumentet tilfredsstiller forskriftene og grenseverdiene for elektromagnetisk kompatibilitet iht.
EMC-direktivet 2014/30/EU.

— Veer oppmerksom pa lokale innskrenkninger nar det gjelder drift, eksempelvis pa sykehus, i fly, pa
bensinstasjoner eller i naerheten av personer med pacemaker. Farlig interferens eller forstyrrelse
av elektroniske enheter er mulig.

- Ved bruk i naerheten av hay spenning eller under hgye elektromagnetiske vekselfelt kan
malengyaktigheten pavirkes.

Spesielle produktegenskaper og funksjoner

EIEREIY  Rotasjonslaseren posisjonerer seg av seg selv. Den stilles opp i den ngdvendige grunn-
auromaTic  tjllingen - innenfor arbeidsvinkelen pa + 6°. Fininnstillingen overtar automatikken
ayeblikkelig: Tre elektroniske malesensorer registrerer her X-, Y- og Z-aksen.

ﬁ“l ) Transport LOCK: Apparatet beskyttes med en spesiell motorbrems under transporten.
[ oC

Beskyttelse mot stav og vann, males i IP. Laserliner sine maleinstrumenter er klassifiserte
i henhold til normen. Dess hgyere IP dess mer beskyttet er maleinstrumentet.

Anti-Drift systemet (ADS) forhindrer feilmalinger. Funksjonsprinsippet: Laseren kontrolleres
med hensyn til en korrekt posisjonering 30 sekunder etter at ADS har blitt aktivert. Hvis apparatet blir
beveget pga. ytre pavirkninger eller hvis laseren taper sin hgydereferanse, blir laseren stdende og blinke.
I tillegg lyser TILT konstant, det vises en varseltrekant i LC-displayet og det hares et varselsignal. For &
kunne arbeidere videre, trykkes tilt-knappen, eller apparatet slds av og pa. P4 denne méaten forhindres
feilmalinger bade enkelt og palitelig.

ADS er ikke aktivt etter innkoplingen. For & beskytte det posisjonerte apparatet mot posisjons-
forandringer som fglge av innvirkninger utenfra, ma ADS aktiveres ved a trykke pa tilteknappen.
ADS-funksjonen indikeres av at , TILT” blinker i LC-displayet, se bildet under.

ADS-funksjonen setter overvakningen pa skarpt farst 30 sekunder etter fullstendig nivellering av
I laseren (innretningsfase). , TILT" blinker i sekundtakt under posisjoneringsfasen, langsom blinking
nar ADS er aktiv.

Funksjonsmate ADS
ADS skarpt etter

Begynnelse 30 sekunder, , TILT" Innvirkning
Pa rotasjon blinker langsomt utenfra
I:MQ 7L
Posisjoneringsfase (tilt) Aktivering av ADS:
Sensor Automatic ‘ Trykk pé tilt-tas- Laseren
ten, , TILT” blinker i blir for
sekundtakt sikkerhets skyld staende,

laseren blinker og , TILT"
lyser konstant.
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Romagitter: Disse viser lasernivaer og funksjoner.
auto: automatisk innstilling / man: manuell innstilling

auto auto

. e

®
o
&
4

Horisontalt plan Vertikalt plan Helling av x-aksen Helling av y-aksen
slope ii l. %
Fall funksjon 90° vinkel Loddfunksjon

Sette inn og ta ut batterier / oppladbare batterier
og lade batterier / oppladbare batterier

— Lad det oppladbare batteriet fullstendig opp fer apparatet
tas i bruk.

— Nettapparatet/laderen skal kun brukes innendgrs i lukkede rom og
skal ikke utsettes for fukt eller regn, da det ellers bestar fare for
elektrisk sjokk.

— Batteriet skal kun lades med det vedlagte nettapparatet og skal
utelukkende benyttes til dette laserinstrumentet. Det er ellers fare
for skader og brann.

— |kke &pne batteriet. Det er fare for kortslutning.

— Kople ladeapparatet til stramnettet og ladekontakten (J) til
batterikammeret (L). Vennligst benytt kun medlevert ladeapparat.
Garantien taper sin gyldighet dersom det brukes et feil ladeapparat.
Det oppladbare batteriet kan ogsa lades utenfor apparatet.

— LEDen til ladeapparatet (N) lyser mens det oppladbare batteriet
lades opp. Oppladingen er avsluttet nar LEDen lyser grant.
Nar instrumentet ikke er koblet til ladeapparatet, blinker LEDen.

— Skyv det oppladbare batteriet (L) eller batterikammeret (K)
inn i innskyvningsbrettet (G) og skru fast med festeskruen (1).
De elektriske kontaktene (H) ma da vaere tilkoplet.

— Nar det oppladbare batteriet er skjgvet inn, er apparatet klart
til bruk under oppladningen.

— Alternativt kand et ogsé benyttes alkalibatterier (4 x type C). Legg
disse i batterikammeret (K). Hold gye med installasjonssymbolene.

— Dersom batterisymbolet (14) blinker kontinuerlig i LC-displayet,
ma batteriene skiftes ut, eller det oppladbare batteriet ma lades
pa nytt igjen.

— Sl av apparatet, og koble det fra stramnettet fgr du tar ut
batteriet. Nar du skal ta ut de oppladbare batteriene / batteriene,
lzsner du festeskruen (I) og tar ut rommet for oppladbare batterier
(L) eller batterirommet (K).
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Innlegging av batteriene pa fjernbetjeningen
Apne batterirommet og sett inn batteriene
(2 x 1,5V LR6 (AA)) ifglge installasjonssymbolene.

Serg for at polene blir lagt riktig.

< B @

Vertikal modus

=7
-

Mmoo N w >

X

Utgang referanse- / rgdlaser
Prismehode / utgang laserstéle
Mottaksdioder for fjernbetjening (4x)
Betjeningsfelt

LC-display

5/8" gjenger /
Utgang referanse- / rgdlaser

Innskyvningsbrett for oppladbart
batteri eller Batterirom

Elektriske kontakter

| Festemutter batterirom
eller oppladbart batteri

J Ladebgssing

K Batterirom

L Rom til oppladbart batteri
M Ladeapparat / nettdel

N Driftsindikator
Red: Det oppladbare batteriet lades opp
Grgnn: Oppladingen er avsluttet
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Betjeningsfelt Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

LC-display
Quadrum DigiPlus

X 000% 9
Y 080% 10
15—cL AN
16—C 00T 12
17— 1Y) 13

18— TILT| m=m 14

19

Fjernbetjening
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1
12
13
14
15
16
17
18
19
20

21

auto/slope funksjon
Veksle mellom X- og Y-akse

Velge rotasjonshastighet
600/300/120/60 /0 o/min

PA / AV knapp

Plusstast for innstilling av helling ved
digital og manuell hellingsfunksjon

Minustast for innstilling av helling ved
digital og manuell hellingsfunksjon

Scannemodus
Tiltefunksjon

Visning av hellingsinnstilling for
X-aksen

Visning av hellingsinnstilling for
Y-aksen

Varselsymbol tilt-funksjon
Visning av scan-modus

Visning av DualGrade-funksjon
Visning av batteriets ladetilstand
Visning av kalibreringsmodus
Visning av hastighet

Visning av nivellering

Visning av tiltfunksjon

Visning av manuell modus

Posisjoneringsknapp
(drei mot venstre)

Posisjoneringsknapp
(drei mot hayre)
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Horisontal og vertikal nivellering

auto auto

— Horisontal: Still apparatet pa en flate som er s& jevn som mulig,

eller fest det pa et stativ. " Q»

— Vertikal: Still apparatet pa sidefgttene. Betjeningsfeltet er rettet
oppover. Med veggholdere (Art-nr. 080.70), som er tilgjengelig ‘ 0
som tilleggsutstyr, kan apparatet monteres pa et stativ for vertikal @ @)

innsats.
— Trykk pd AV/PA-knappen.

I Rotasjonslaseren posisjoneres automatisk etter at den slas pa.
| |

— Apparatet nivellerer seg automatisk innenfor et omrade péd +6°. | posisjoneringsfasen blinker laseren og
prismehodet star stille. Nar nivelleringen er avsluttet, lyser laseren kontinuerlig og roterer med maks.
turtall. Se ogsa avsnitt om ,Sensor Automatic” og ,ADS-Tilt” i denne sammenheng.

I Dersom apparatet stilles opp i for skra posisjon (mer enn 6°), star prismehodet stille, laseren
s blinker og det hgres et varselsignal. Da ma apparatet stilles pa en flate som er jevnere.

Posisjonering av det vertikale lasernivaet

| vertikaldrift kan lasernivaet posisjoneres ngyaktig. , Sensor Automatic” holder seg aktiv og nivellerer
det vertikale lasernivaet. Se illustrasjonen nedenfor.

1. 2.
auto (’7@"
/

<> | Db
& @&
©) ®0O

Nar maks. helling pa 6° er nadd, blir laseren staende, laseren blinker og det hgres et lydsignal.
Da ma hellingsvinkelen reduseres.
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Digital hellingsfunksjon (DualGrade-funksjon)

Det horisontale nivaet kan vinkles digitalt i X- og Y-aksen. Maks. helning i et omrade !

er £10%. | summen av begge akser reduseres den maksimale innstillingsverdien per q
akse. Verdiene vises pa det store LC-displayet. De kan stilles inn atskilt fra hverandre. o
Innstilling av aksene: Trykk pa auto/slope-tasten (1). Visning av X-aksen blinker i

LC-displayet. Du kan innstille tallverdiene med pluss- og minustastene (5/6). Trykk pa Pa 1 niva
X-/Y-tasten (2) for a veksle til Y-aksen. Du kan da stille inn Y-verdien med pluss- og

minustastene (5/6). Trykk en gang til pa X-/Y-tasten (2) for a bekrefte innstillingen. ‘
Deretter stilles apparatet inne pa gnsket verdi. Se bildene under. b

Pa 2 nivaer

1. 2. 3. 4. 5.
auto

<o | Sa) <>
= & e e

® @x@ @@@@

Viktig: Under nivellering kan det ikke foretas flere innstillinger. Nivelleringsymbolet (17) blinker i
LC-displayet. Nar nivelleringsymbolet slukker, er nivelleringen avsluttet og det kan stilles inn nye verdier.

I Sensorautomatikken er aktiv i forbindelse med den digitale hellingsfunksjonen
| |

I X-/Y-aksene er markert pa apparatet.
n

Manuell hellingsfunksjon inntil 6° - horisontal

Nar hellingsfunksjonen aktiveres, slas sensorautomatikken av. For & aktivere laserens manuelle modus,
holder du PA/AV-tasten inne inntil handsymbolet (19) vises i LC-displayet. Trykk p& X-/Y-tasten for &
stille inn det horisontale omradet. Pluss- / minus-knappene gjgr det mulig a justere hellingen med
motorkraft. Her er det mulig & justere X- og Y-aksen atskilt. Se illustrasjonene nedenfor.

. 2. 3.
= @& g ‘@e @

© Od ®O @@@
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Manuell hellingsfunksjon inntil 6° - vertikal

1. 2. 3.
slope slope

B | e |
N &
© 00 @ ©

Nar maks. helling pa 6° er nadd, blir laseren staende, laseren blinker og det hgres et lydsignal.
Da ma hellingsvinkelen reduseres.

Manuell hellingsfunksjon > 6°

Starre hellinger kan man anlegge med vinkelplaten

art. nr. 080.75, som er tilgjengelig som tilleggsutstyr.

TIPS: La ferst apparatet fa posisjonere seg selvstendig,

og still vinkelplaten pa null. Sla da av sensorautomatikken,
se: Manuell hellingsfunksjon inntil 6°. Still apparatet pa
skratt i gnsket vinkel.

I Nar handsymbolet vises i LC-displayet, er sensorautomatikken ikke aktiv og det kan ikke nivelleres
s horisontalt og vertikalt.

Lasermodi
Rotasjonsmodus

Med rotasjonsknappen stiller man inn turtallene: @
0, 60, 120, 300, 600 o/min

Punktmodus

For & na frem til punktmodus, trykkes det gjentatte ganger pa rotasjons-
knappen helt til laseren ikke roterer mer. Laseren kan dreies til ansket
posisjon i malenivaet med posisjoneringsknappene.

Scannemodus

Med scanneknappen kan man aktivere og innstille et lysintensivt
segment i 4 forskjellige bredder. Segmentet dreies til gnsket posisjon
med posisjoneringsknappene.

Handmottakermodus

Arbeid med den ekstra lasermottakeren: Still rotasjonslaseren inn pa
maksimum turtall og sl& pa lasermottakeren. Se bruksanvisningen for
en tilsvarende lasermottaker i denne sammenheng.
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Arbeid med referanse- eller loddlaser

Apparatet er utstyrt med to referanselasere. | horisontal drift kan man
felle et lodd med denne laseren. | vertikal drift tjener referanselaserne til
posisjonering av apparatet. For & gjgre dette, justeres referanselaserne
parallelt mot veggen. Deretter er det vertikale lasernivaet posisjonert i
rett vinkel mot veggen, se illustrasjonen.

Forberedelse av kontroll av kalibreringen

Du kan kontrollere kalibreringen av laseren. Still instrumentet opp i midten mellom to vegger som star
minst 5 m fra hverandre. Sla pa apparatet. Det er best a bruke et stativ for & oppna en optimal kontroll.
VIKTIG: Sensorautomatikken ma vaere aktiv.

1. Marker punkt A1 pa veggen.
2. Drei instrumentet 180° og marker punkt A2. Du har na en horisontal differanse mellom A1 og A2.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 7 180° ﬂ
H a =) !
Kontroll av kalibreringen

3. Still instrumentet s naer veggen som mulig, pa samme hgyde som det markerte punktet A1,
og finposisjoner instrumentet pa X-aksen.

4. Drei instrumentet 180°, rett det inn pa X-aksen og marker punktet A3.
Differansen mellom A2 og A3 er X-aksens awvik.

5. Gjenta 3. og 4. for & kontrollere Y- og Z- aksen.

3.
A2

A2

\
E
= 0K

A3

0,75mm /10 m
]

<
>
4

|

=
&
-

Hvis X-, Y- eller Z-aksen til punktene A2 og A3 ligger mer enn 0,75 mm / 10 m fra hverandre,
I er det ngdvendig a foreta en ny justering. Ta kontakt med din fagforhandler eller henvend deg
® il kundeserviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER.
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Justeringsmodus

1. Pass pa posisjoneringen av rotasjonslaseren under justeringen.
Juser alltid alle aksene.

2. Sett apparatet over i justeringsmodus:

Sl av rotasjonslaseren og sla pa igjen mens auto/slope-tasten holdes inne. Hold
auto/slope-tasten inne inntil indikatoren for X-aksen blinker i LC-displayet. Du kan @)
da slippe auto/slope-tasten.

I horisontal modus (X-, Y-aksen) blinker farst visningen av X-aksen. Du kan veksle @
mellom X- og Y-aksen med X-/Y-tasten for rotasjonslaseren.

| vertikal modus (Z-aksen) vises utelukkende Y-aksen.
3. Korrigering av justeringen:

Med pluss-/minustastene for rotasjonslaseren kjgres na laseren fra sin aktuelle posisjon og til @ @
referansepunktets hayde A2. Du ma trykke flere ganger for & endre laserens posisjon.

4. Avslutning av kalibreringen:

Avbryte: Ved & sld av (PA / AV knappen) til rotasjonslaseren, vrakes hele justeringen, @
og den tidligere tilstanden blir gjenopprettet.

Lagre: Den nye justeringen lagres med auto/slope-tasten.

Posisjonere:  Laseren dreies med posisjonseringstasten pa fiernkontrollen.

Kontroller regelmessig justeringen fer bruk, etter %
I transporter og lengre lagring. Kontroller da alltid
alle aksene.

Informasjon om vedlikehold og pleie
Rengjer alle komponenter med en lett fuktet klut. Unnga bruk av pusse-, skurre- og lgsemidler. Ta ut batteri-
pakken far lagring.over lengre tid. Oppbevar apparatet pa et rent og tert sted.

Kalibrering

Maleinstrumentet bgar kalibreres og kontrolleres regelmessig for & garantere ngyaktigheten og funksjonen.
Vi anbefaler kalibreringsintervaller pa ett ar. Ved behov kan du i denne sammenhengen ta kontakt med din
forhandler, eller henvend deg til serviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER.
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Tekniske data (Det tas forbehold om tekniske endringer. 25W23)
Selvnivelleringsomrade + 6°
Ngyaktighet +0,075mm /10 m

Automatisk med elektronisk vaterpass
0g servomotorer.

Nivellering horisontal / vertikal

Innstillingshastighet ca. 30 Sek. over hele arbeidsvinkelen

Loddrett referansestrale 90° mot rotasjonsnivaet

Rotasjonshastighet 0, 60, 120, 300, 600 o/min

Fjernbetjening Infrared IR

Laserbglgelengde 635 nm

Laserbglgelengde loddlaser 650 nm

Laserklasse 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Utgangseffekt laser <1 mw

Beskyttlsesart IP 66

Stremforsyning 4 x 1,2V HR14 (C) NiIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)

Driftstid akkumulator ca. 35 timer.

Driftstid batterier ca. 50 timer.

Oppladingstid akkumulator ca. 7 timer

Arbeidsbetingelser -10°C ... 50°C, Luftqutighet maks. 80% rH, ikke
kondenserende, Arbeidshagyde maks. 4000 m.o.h.

Lagringsbetingelser -10°C ... 70°C, Luftfuktighet maks. 80% rH

Mal Bx Hx D)/ 215 x 205 x 165 mm /

Vekt (inkl. oppladbart batteri) 2,6 kg

Stremforsyning 2x 1,5V type AA

Rekkevidde fjernbetjening maks. 40 m (IR-control)

Mal Bx Hx D)/ 63 x 130 x 24 mm/

Vekt (inkl. oppladbart batteri) 0,15 kg

EU- og UK-bestemmelser og avfallshandtering
Instrumentet oppfyller alle relevante normer for fri varehandel innenfor EU og UK.

Dette produktet, inkludert tilbehar og emballasje, er et elektrisk apparat som i henhold til europeiske
og britiske direktiver om avfall fra elektrisk og elektronisk utstyr, batterier og emballasje, ma resirkuleres
pa en miljgmessig forsvarlig mate for & gjenvinne verdifulle ravarer. Elektriske apparater, batterier og
emballasje skal ikke kastes i husholdningsavfallet. Forbrukere er lovpalagt & levere inn brukte batterier
og akkumulatorer gratis pa et offentlig innsamlingssted, pa et salgssted eller til teknisk kundeservice.
De oppladbare batteriene / batteriene skal tas ut av apparatet med verktgy som er vanlig i handelen,
uten at de gdelegges, og tilfares et kildesorteringsanlegg, far du returnerer apparatet til avfallshandtering.
Ved spgrsmdl om & ta ut batteriet, kan serviceavdelingen til UMAREX-LASERLINER kontaktes.

Ta kontakt med din kommune for & f& informasjon om egnede avfallshdndteringssteder og falg

de respektive avfallshandterings- og sikkerhetsinstruksene pa innsamlingsstedene.

Ytterligere sikkerhetsinstrukser og tilleggsinformasjon pa: https://packd.li/ll/aek/in
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Kullanim kilavuzunu, ekinde bulunan ,Garanti ve Ek Uyarilar’ defterini ve de bu kilavuzun sonunda
bulunan internet link’i ile ulasacaginiz aktuel bilgiler ve uyarilari eksiksiz okuyunuz. icinde yer alan
talimatlari dikkate aliniz. Bu belge saklanmak zorundadir ve lazer tesisati elden cikarildiginda bera-
berinde verilmelidir.

Amacina uygun kullanim

Bu rotasyon lazeri yatay ve dikey dizlemin hizalamasi icin tasarlanmistir. Rotasyon lazeri dijital bir egim
ayari ve maniel bir egim modu sayesinde seviye farklarinin olusturulmasi icin de uygundur. Quadrum
DigiPlus, 635 nm’lik bir dalga boyu olan rotasyon lazerleriyle kullanim icin dizayn edilen uygun alicilarla
birlikte kullanilabilir.

Genel giivenlik bilgileri

— Cihazi sadece kullanim amacina uygun sekilde teknik ¢zellikleri dahilinde kullaniniz.

- Olctim cihazlari ve aksesuarlar cocuk oyuncaklari degildir.
Gocuklarin erisiminden uzak bir yerde saklayiniz.

— Cihaz Uzerinde degisiklikler veya yapisal degistirmeler yasaktir. Bu durumda cihazin onay belgesi ve
guvenlik spesifikasyonu gegerliligini kaybetmektedir.

— Cihazi mekanik yUklere, asiri sicakliklara, neme veya siddetli titresimlere maruz birakmayiniz.

— Cihaz, islevlerinden biri veya birden fazlasi bozuldugunda veya pilin sarji azaldiginda ve de kasasi hasar
gorduginde kullanilmamalidir.

— Dig mekan kullaniminda cihazin sadece uygun hava kosullarinda ya da uygun koruyucu énlemler alinmak
suretiyle kullaniimasina dikkat ediniz.

— Cihazin uygun kullanimi ile ilgili yerel ya da ulusal gecerli gtvenlik diizenlemelerini dikkate aliniz.

Emniyet Direktifleri
Sinif 2'ye ait lazerlerin kullanimi

Lazer isini!
Dogrudan isina bakmayiniz!
Lazer sinif 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Dikkat: Lazer 1sinina veya yansiyan isina direkt olarak bakmayiniz.

— Lazer isinini insanlarin Usttine dogrultmayiniz.

— 2 sinifi lazer 1sini goze vurdugunda gozlerin bilincli olarak kapatilmasi ve basin derhal isindan disari
cevrilmesi gerekmektedir.

— Lazer isinlarina veya yansimalarina (/refleksiyonlarina) asla optik cihazlar (btyuteg, mikroskop, durbun, ...)
araciligiyla bakmayiniz.

— Lazeri g6z hizasinda kullanmayiniz (1,40 ... 1,90 m).

— lyi yansima yapan, aksettiren veya parlayan alanlari lazer cihazlarini calistirirken értmelisiniz.

— Umumi trafik alanlarinda isin gidisatini miimktin oldugunca engeller ve boéimeler ile sinirlandirarak lazer
alanini ikaz tabelalar ile isaretleyin.

— Lazer tesisati Uzerinde her tirli manipilasyon (degisiklik) yasaktir.
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Emniyet Direktifleri

Elektromanyetik isinlar ile muamele

- Cihaz, elektromanyetik uyumluluga Piyasaya Arzina iliskin 2014/30/AB (EMC) sayili direktifinde
belirtilen, elektromanyetik uyumluluga dair yonetmeliklere ve sinir degerlerine uygundur.

— Mekansal kullanim kisitlamalarinin, érn. hastanelerde, ugaklarda, benzin istasyonlarinda veya kalp
pili tastyan insanlrin yakininda, dikkate alinmasi gerekmektedir. Elektronik cihazlarin ve elektronik
cihazlardan dolayi bunlarin tehlikeli boyutta etkilenmeleri veya arizalanmalari mimktnddr.

- Yuksek gerilimlerin veya yuksek elektromanyetik dalgali akim alanlarinin yakinlarinda kullaniimasi
Olcim dogrulugunu etkileyebilir.

Ozel Uriin Nitelikleri ve Fonksiyonlari

Rotasyon lazeri kendi kendini diizecler. Cihaz + 6°'lik calisma aci araligi dahilinde gerekli
auromaric  temel konuma getirilir. Ardindan otomatik sistem hemen hassas ayari tamamlar. Bu islemde
¢ adet elektronik 6lciim sensoru X, Y, ve Z eksenlerini saptar.

ﬁ“l . Transport LOCK: Cihaz tasima esnasinda 6zel bir motor freni ile korunur.
o oc

Toz ve sudan koruma — Olciim cihazlar tozdan ve yagmurdan korunma ézellikleri ile &éne
cikmaktadirlar.

ADS Anti-Drift sistemi (ADS) hatali élctimleri engeller. islev prensibi: Lazer isini ADS'nin
etkinlestirilmesinden 30 sonra surekli olarak dizgln bir dizecleme yoninden kontrol edilir. Cihaz dis
etkenlerden dolayr hareket ettirilirse veya lazer yikseklik referans noktasini kaybederse, lazer durur ve
yanip sénmeye baslar. Ayrica TILT ibaresi surekli yanar, LCD gdstergede bir uyari Gicgeni belirir ve bir
uyari sinyali duyulur. Calismaya devam edebilmek icin, Tilt tusuna yeniden basin veya cihazi kapatip
agin. Boylece hatali 6lcimler kolayca ve guvenli olarak engellenir.

|LDS cihazin calistinlmasindan sonra etkin olmaz. Kurulmus olan cihazi dis etken sebepli konum
degisimlerinden korumak icin, ADS sistemi Tilt tusuna basilarak etkinlestirilmelidir. ADS fonksiyonunun
etkin olusu, LCD gostergede , TILT" ibaresi ile bildirilir. Bkz. asagidaki sema.

ADS sistemi ancak lazerin diizeclenmesi tamamlandiktan 30 saniye sonra denetleme sistemini
I aktif hale getirir (kurulum safhasi). Kurulum esnasinda , TILT" ibaresi saniyelik araliklarla yanip
soner; ADS aktif oldugunda ise, daha uzun araliklarla yanip soner.

ADS Fonksiyon sekli
ADS 30 saniyeden sonra

Rotasyon aktif olur, , TILT” ibaresi
Acik baslar yavasca yanip séner Dis etken
Ij%k 7L
Sensor Automatic ADS'nin
kurulum safhasi etkinlestirilmesi: Tilt Lazer
tusuna basiniz; , TILT* gtvenlik

nedenlerinden dolayi
durur, ayrica lazer séner
ve , TILT" ibaresi strekli
yanar.

ibaresi saniyelik
araliklarla yanip séner
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Alan Kafesi: Bunlar lazer dizlemlerini ve fonksiyonlarini gosterir.

auto: Otomatik hizalama / man: Mantel (elle) hizalama
auto x !. autoy !.
<& W

Yatay tesviye Dikey tesviye X Ekseninin eyilimi Y Ekseninin eyilimi

auto auto

W
o

slope

®
<

Egilimler 90° agilar Gekdal fonksiyonu

Piller/akiilerin takilmasi ve cikariimasi,
ve akiilerin sarj edilmesi
— Cihazi kullanmadan 6nce bataryayl tamamen sarj edin.

— Ag / Sarj cihazini sadece kapali alanlarda kullanin, neme ve
yagmura maruz birakmayin. Aksi takdirde elektrik carpmasi t
ehlikesi vardir.

— AkU sadece birlikte verilen sebeke cihaziyla sarj edilmeli ve sadece
bu lazer cihazi ile kullaniimalidir. Aksi takdirde yaralanma ve yangin
tehlikesi s6z konusudur.

— Bataryayi agmayiniz. Kisa devre olma tehlikesi s6z konusudur.

— Sarj cihazini elektrik prizi ve batarya yuvasinin (L) sarj soketine (J)
baglayin. Litfen sadece birlikte verilen sarj cihazini kullaniniz. Yanlis
sarj cihazlar kullanildigr takdirde garanti gecerliligini yitirir. Batarya
cihazin disinda da sarj edilebilir.

— Batarya sarj edildigi strece, sarj cihazinin LED (N) 15131 kirmizi renkte
yanar. LED 151g1 yesil renkte yandiginda, sarj islemi tamamlanmis
olur. Cihaz sarj cihazina bagl olmadigi zaman, gug kaynagi kontrol
ISIg1 yanip soner.

— Bataryayi (L) veya batarya yuvasini (K) girintiye (G) sokup tespit
civatasi (I) ile sikiniz. Bu islem esnasinda elektrik kontaklar (H)
baglanmalidir.

- Batarya takili olursa, cihaz sarj islemi stresinde kullanima hazirdir. 4

— Alternatif olarak (4 ad. C tipi) alkali piller de kullanilabilir. Bunlari
batarya yuvasina (K) yerlestirin. Bu arada yerlestirme simgelerini
dikkate aliniz.

— LCD gostergesinde pil isareti (14) strekli yandiginda, pillerin
degistirilmesi ya da bataryalarin sarj edilmesi gerekir.

— Pili clkartmadan 6nce cihazi kapatin ve sebekeden ayirin. AktyU
veya pilleri clkarmak icin tespit vidasini (1) ¢6zin ve akl bolmesini
(L) veya pil béimesini (K) cikartin.

137



Laserliner

Pillerinin Kumandaya Takilmasi

Pil yuvasini aginiz ve pilleri (2 x 1,5V LR6 (AA))
gosterilen sekillere uygun bir sekilde yerlestiriniz.
Kutuplarin dogru olmasina dikkat ediniz.

Dikey Calisma

=
.-

A Referans isini / Sakul lazer isini cikisi I Pil veya batarya yuvasi tespit vidasi
B Prizma bashdi / Lazer isini ¢ikisi J  Sarj soketi
C Uzaktan kumanda algilayici diyotlari (4x) K Pil yuvasi
D Kumanda paneli L Batarya yuvasi
E LCD ekran M Sarj aleti / Sebeke adaptori
F 5/8" dis / Referans isini / N Sarj gostergesi
Sakul lazer isini gikisi kirmizi: Batarya sarj ediliyor
G Batarya veya pil yuvasi yesil: Sarj islemi tamamlandi

H Elektrik kontaklar
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Quadrum DigiPlus kumanda alani

= Quadrum DigiPlus —

LCD ekran
Quadrum DigiPlus

X 000% 9
Y 080% 10
15—cL A—MN
16—C 00T 12
17— 1Y) 13

18— TILT| m=m 14

19

Uzaktan Kumanda

10
1
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

auto/slope fonksiyonu
X' /'Y ekseni arasinda degisim

Rotasyon hizi segimi -
600/300/ 120/ 60/ 0 dev./dak.

ACMA/KAPAMA tusu

Meyil ayari icin ,arti” digmesi - dijital
ve manuel meyil fonksiyonu icin

Meyil ayari icin ,eksi* digmesi - dijital
ve manUel meyil fonksiyonu igin

Tarama modu

Tilt fonksiyonu

X ekseninin meyil ayari géstergesi
Y ekseninin meyil ayari gdstergesi
Tilt fonksiyonu uyari sembolU
Tarama modu gostergesi
DualGrade fonksiyonu gostergesi
Batarya doluluk durumu géstergesi
Kalibrasyon modu gostergesi

Hiz gbstergesi

Diizecleme gostergesi

Tilt fonksiyonu gostergesi

Manuel mod gostergesi
Konumlandirma tusu (sola ceviriniz)

Konumlandirma tusu (sada ceviriniz)
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Yatay ve diisey diizecleme
— Yatay: Cihaz mUmkin oldugunca diiz bir zemin Usttine konulmali veya
bir statif (G¢ ayak) Uzerine sabitlenmelidir. " Q»
— Dusey: Cihazi yan ayaklar tzerine yerlestiriniz. Kumanda alani yukariya
dogru bakiyor. Opsiyonel duvar sabitleyicisi (Urin no: 080.70) ile cihaz

dusey kullanimlarda bir statif Gzerine monte edilebilir.
— ACIK/KAPALI tusunu bas.

I Rotasyon lazeri cihaz calistirildiktan sonra otomatik olarak kendi kendini diizecler.
|

— Cihaz kendini otomatik olarak +6° araliginda duizecler. Kurulum suresinde lazer yanip séner ve prizma
baslig durur. Nivelman tamamlandiginda, lazer strekli yanar ve maksimum devir sayisi ile déner. Bu
konuyla ilgili ,Sensor Automatic” ve ,, ADS-Tilt" bélimlerini de okuyunuz.

Cihaz fazla meyilli (6° araligi disinda) sekilde kuruldugunda, prizma kafasi durur, lazer yanip séner
s Ve bir uyari sinyali verilir. Bu durumda cihazin daha diiz bir zemin Ustine konmasi gerekir.

Diisey Lazer Diizeyinin Konumlandirilmasi

Dusey kullanim modunda, lazer diizeyi ylizde yiz tam olarak konumlandirilabilir. ,Sensor Automatic”
etkin kalir ve dusey lazer dizeyini dizecler. Sonraki sekle bakiniz.

1. 2.
auto (go
ST

<@ | T
L gp |
®© | ®0

Maksimum 6°‘lik meyil sinirina ulasildiginda, lazer durur, yanip séner ve bir sinyal duyulur.
s Bu durumda meyil agisini azaltiniz.
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Dijital meyil fonksiyonu (DualGrade fonksiyonu)

Yatay dizlem dijital olarak X ve Y eksenlerinde déndurilebilir. Maksimum meyil "
bir dizlemde %=+10% ile sinirli olup, iki eksenin toplamina gére eksen basina

maksimum girilebilen deger diser. Blyuk LCD g6stergesinde degerler >
goéruntllenir ve birbirlerinden bagimsiz girilebilir. v
Eksenlerin ayarlanmasi: auto/slope tusuna (1) basiniz. LCD géstergesinde 1 dizlemde

X ekseninin degeri yanip soner. Arti ve eksi tuslari (5/6) ile sayisal de@erler

ayarlanabilir. X/Y tusuna (2) basilarak Y eksenine gegilir. Bundan sonra arti

ve eksi tuslari (5/6) ile Y ekseni degeri ayarlanabilir. X/Y tusuna (2) tekrar b
basilarak yapilan girisler onaylanir. Sonrasinda cihaz istenen degere kendini

ayarlayacaktir. Sonraki sekillere bakiniz.

=1 4» | D
= & @ e

® @X@ @@Y@@

Onemli: Dizecleme islemi esnasinda yeni degerler girilemez, LCD géstergesinde diizecleme sembolii (17)
gorulur. Dizecleme sembolu séndigiinde, dizecleme tamamlanmis olur ve yeni degerler girilebilir.

I Dijital meyil fonksiyonunda sensor otomatigi etkin olur.
|}

I X/Y eksenleri cihaz tzerinde isaretlidir.
n

6°'ye kadar maniiel meyil fonksiyonu - yatay

Meyil fonksiyonu etkinlestirildiginde sensor otomatigi kapatilir. Lazeri mantel moda getirmek icin, LCD
gostergede el sembolti (19) gorilene kadar ACMA/KAPAMA tusuna uzunca basiniz. Yatay dizleme
ge¢mek icin X/Y tusuna basiniz. Arti/Eksi tuslari ile meylin tahrikli olarak degismesi mumkdindur. Bu
durumda X ve Y ekseni birbirlerinden bagimsiz olarak ayarlanabilir. Sonraki sekillere bakiniz.

= @ ‘@6 @

© 0OS ®0O @@@
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6°'ye kadar maniiel meyil fonksiyonu - dikey

1. 2. 3.
slope slope

B | B |
N B &
© 00 @ ©

Maksimum 6°‘lik meyil sinirina ulasildiginda, lazer durur, yanip séner ve bir sinyal duyulur.
Bu durumda meyil agisini azaltiniz.

Maniiel meyil fonksiyonu > 6°

Daha buyuk meyiller istege bagl temin edilebilen agi plakasi,
Uriin No. 080.75 araciligiyla ayarlanabilir.

TAVSIYE: Once cihazin kendini dlizeclemesini bekleyip acl
plakasini sifirlayiniz. Sonrasinda Sensor-Automatic fonksiyonunu
kapatiniz — bununla ilgili bkz.: 6°'ye kadar mantel meyil
fonksiyonu. Ardindan cihazi istediginiz aglya geviriniz.

I LCD gostergede el sembolt gorulirse, Sensor-Automatic fonksiyonu artik aktif degildir
s Ve yatay ve dikey dizlemde dizeclenmesi mimkiin olmaz.

Lazer Modlari
Rotasyon Modu

Rotasyon tusu ile devir sayilari ayarlanir:
0, 60, 120, 300, 600 D/dak

Nokta Modu

Nokta moduna ge¢mek igin lazer rotasyonu (dénmesi) duruna kadar
rotasyon tusuna basmaya devam ediniz. Lazer, konumlandirma tuslari
ile 6lcim konumuna istenen pozisyona déndurdlebilir.

Scan Modu

Scan tusu ile yogun isikli bir katman 4 degisik genislikte akftiflestirilebilir
ve ayarlanabilir. Katman, konumlandirma tuslari ile istenen pozisyona
dondardalur.

El Alicisi Modu

istege bagl temin edilebilen lazer alicisi ile calisma: Rotasyon lazerini
maksimum devir sayisina ayarlayin ve lazer alicisini agin. Bununla ilgili
s0z konusu lazer alicisinin kullanim kilavuzuna bakiniz.

142



Quadrum DigiPlus

Referans lazeri veya Dikme lazeri ile calisma

Cihazin iki adet referans lazeri bulunur. Yatay calisma modunda bunun
ile bir dik dogru inilebilir. Dusey calisma modunda referans lazerleri
cihazin hizalanmasina yaramaktadirlar. Bunun icin referans lazerlerini
duvara paralel sekilde ayarlayin. Bu durumda disey lazer diizeyi duvara
dik aclyla dizeclenmis olur, sekle bakiniz.

Kalibrasyon kontroliiniin hazirlanmasi

Lazerin kalibrasyonunu kontrol edebilirsiniz. Cihazi birbirlerine en az 5 m mesafede bulunan iki duvarin
ortasina kL_J_runuz. _Ciha2| calistiriniz. En iyi kontrol sonuclarini alabilmek icin, lutfen bir statif (sehpa)
kullaniniz. ONEMLI: Sensor Automatic etkin olmali.

1. Duvarda A1 noktasini isaretleyiniz.

2. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A2 noktasini isaretleyiniz.
Simdi A1 ve A2 noktalari arasinda yatay bir referans cizginiz vardir.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. ¥ 180°~ ﬂ
H A1 ﬁ A2 U
Kalibrasyon kontrolii

3. Cihazi olabildigince duvara yaklastirip A1 noktasinin hizasina kurunuz,
cihazi X-ekseninde hizalandiriniz.

4. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A3 noktasini isaretleyiniz.
A2 ve A3 noktalari arasindaki mesafe, X-ekseninin sapmasidir.

. 'Y veya Z eksenlerinin kontroll icin 3 ve 4 nolu islemleri tekrarlayin.

3.
A2

A2

(%]

\
2
= 0K

A3

0,75mm /10 m

-
®
(=]
°

<

A2

I |

X, Y veya Z eksenlerinde A2 ve A3 noktalari birbirlerine 0,75 mm / 10 m’den daha buyuk
I bir uzaklikta bulunuyorlarsa, yeniden ayarlama yapilmasi gerekmektedir. Bu durumda yetkili
saticinizla ya da UMAREX LASERLINER'in musteri servisi departmaniyla irtibata geciniz.
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Ayarlama Modu

1. Rotasyon lazerinin dlizgiin olarak ayarlanmis olmasina dikkat ediniz.
Daima tim eksenleri ayarlayin.

2. Cihaz1 ayarlama moduna getiriniz:

Rotasyon lazerini kapatip auto/slope tusunu basili tutarak yeniden calistininiz. Bunu yaparken
LCD gostergede X ekseni sembolii yanip sénene kadar auto/slope tusunu basili tutunuz. @)
Daha sonra auto/slope tusu birakilabilir.

Yatay isletimde (X, Y ekseni) 6nce X ekseninin gostergesi yanip soéner. Rotasyon lazerinin @
X/Y tusu ile X ve Y eksenleri arasinda degisilir.

Dikey isletimde (Z ekseni), sadece Y ekseninin gosterilir.
3. Ayarin diizeltilmesi:

Rotasyon lazerinin Arti/Eksi tuslari ile lazeri bulundugu pozisyonundan A2 referans @ @
noktasinin yiksekligine getirin.

4. Ayarlamanin tamamlanmasi:

iptal etme: Rotasyon lazerinin kapatilmasiyla (ACMA/KAPAMA tusu ile), @
yapilan tim ayarlar iptal edilir ve 6nceki duruma geri dénaldr.

Hafizaya kaydetme: auto/slope tusuyla yeni ayarlar hafizaya kaydedilir.

Konumlandirma:  Uzaktan kumandanin Gzerinde bulunan konumlandirma tusu @ @
ile lazer dondarlebilir.

Z X/Y/Z
Eksenleri

Urlndn ayarini her kullanimdan énce, nakil ve Y Ak
I uzun muhafazadan sonra kontrol ediniz. Bu

" islemde daima tiim eksenleri kontrol ediniz.

Bakima koruma islemlerine iliskin bilgiler

Tum bilesenleri hafifce nemlendirilmis bir bez ile temizleyin ve temizlik, ovalama ve ¢6zlict maddelerinin
kullanimindan kacinin. Uzun sureli depolamadan énce akiyl cihazdan ¢ikartin. Cihazi temiz ve kuru bir
yerde saklayiniz.

Kalibrasyon

Olciim hassasiyetini ve islevini korumak icin élciim cihazi diizenli olarak kalibre ve kontrol edilmelidir. Kalibra-
syon araliginin bir yil olmasini dneriyoruz. Bunun icin gerekirse saticinizla iletisime gegin veya UMAREX-LA-
SERLINER'in servis bolumiine basvurun.
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Teknik Ozellikler (Teknik degisiklik yapma hakki saklidir. 25W23)
Otomatik dtzegleme aralig +6°
Hassasiyet +0,075mm/10m

Elektronik tesviye ruhu ve
servo motorlar ile otomatik olarak.

Yatay ve dusey duzegleme

Ayarlama Hizi tim calisma agisi icin yakl. 30 sn

Dikey referans isini Rotasyon diizeyine 90°

Rotasyon Hizi 0, 60, 120, 300, 600 D/dak

Uzaktan Kumanda Enfraryj IR

Lazer dalga boyu 635 nm

Lazer dalga boyu cekul lazeri 650 nm

Lazer sinifi 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Lazer ¢ikis gict <1mw

Koruma turt IP 66

GU¢ beslemesi Yiksek performans bataryasi / piller (4 x C tipi)

Bataryanin calisma suresi yak. 35 saat

Pillerin calisma suresi yak. 50 saat

Batarya dolum siresi yak. 7 saat
-10°C ... 50°C, Hava nemi maks. 80% rH,

Calistirma sartlar yogusmasiz, Calisma yukseklik maks. 4000 m
normal sifir Gzeri

Saklama kosullari -10°C ... 70°C, Hava nemi maks. 80% rH

Ebatlar (Gx Y x D)/ 215 x 205 x 165 mm /

Agirhidr (batarya dahil) 2,6 kg

GUg beslemesi 2x1,5VTip AA

Uzaktan kumanda menzili maks. 40 m (IR-Control)

Ebatlar (Gx Y x D)/ 63 x 130 x 24 mm /

Agirhidr (batarya dahil) 0,15 kg

AB ve UK Diizenlemeleri ve Atik Aritma

Bu cihaz, AB ve UK dahilindeki serbest mal ticareti icin gecerli olan tim gerekli standartlarin istemlerini
yerine getirmektedir.

Bu Urlin, ekipmanlari ve ambalaji da dahil, degerli hammaddelerin geri kazanilmasi icin atik elektrikli

ve elektronik ekipmanlar, piller ve ambalajlarla ilgili Avrupa ve BK yonetmeliklerine uygun olarak cevreye
zarar vermeyecek sekilde geri donusturilmesi gereken elektrikli bir cihazdir. Elektronik cihazlar, piller

ve ambalaj evsel atik mahiyetinde degildir. Tuketiciler kullanilmis pilleri ve akuleri resmi atik biriktirme
merkezine, satis yerine veya teknik musteri servisine Ucretsiz olarak geri vermekle yasal olarak
yukUmltdurler. Cihaz bertaraf edilmeden 6nce akdler/piller normal takimlarla tahrip ediimeden
cihazdan cikartilmali ve ayri olarak atik biriktirme merkezine verilmelidir. Pilin cikartilmasiyla ilgili
sorulariniz varsa lGtfen UMAREX-LASERLINER servis bolimune basvurunuz. Litfen belediyenizden

ilgili atik bertaraf kurumlari hakkinda bilgi aliniz ve atik toplama yerlerinin ilgili bertaraf ve emniyet
uyarilarini dikkate aliniz.

Diger emniyet uyarilari ve ek direktifler icin: https://packd.li/ll/aek/in
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[MONHOCTBIO MPOYTUTE MHCTPYKLMIO MO 3KCMAyaTaLWK, Npuiaraemblin NpocnekT ,IHpopmaLwms o rapaHTum
1 AONOJHUTENbHbIE CBeLleHNs”, a Takke NOCIeIHIO MHMOPMaLMIO 1 yka3aHWsA, KOTopble MOXHO HaiTu no
CCbIIKE Ha CalT, NPYBEAEHHON B KOHLE 3TOW MHCTPyKUmMK. CobntofaTb CoAep KaLlyecs B STUX JOKYMeHTax
yKa3aHua. 3TOT JOKYMEHT HEOBXOAMMO COXPaHWTL U MepenaTb NpY nepefaye NasepHoro yCTponCTBa.

Ncnonb3oBaHUe Mo Ha3HAYEHUIO

STOT POTaLMOHHBIV Na3ep NpefHa3HayeH A4 BbIPaBHMBAHWA B FOPU30HTANIbHOM 1 BEPTMKAIBbHOW MAOCKOCTY.
Bnaropaps hyHKUMK LMGPOBO HACTPOWKM HAK/OHa U PEXMMY PYYHOI HAaCTPONKM HAakIOHa POTALWIOHHbIN
nasep MOXeT UCn And 3afaHna yknoHa. Mogens Quadrum DigiPlus MOXHO MCNONb30BaTb BMeCTe

C COBMECTUMbIMU MPVEMHUKaMK, PAaCCHUTaHHBIMK Ha NPUMEHEHVE C POTALIMOHHbIMW 1a3epaMu C ASINHON
BOJIHbI 635 HM.

06u.w|e yKa3aHuA no TexHuke 6e3onacHOCTN

— Mpurbop MCrosb30BaTh TOSIBKO CTPOTO MO Ha3HaYEHMIO 1 B Mpefenax YCIoBuWiA, yka3aHHbIX B CreLidrkaLmm.

~ /3mepuTenbHble NprGOpSI 1 NPUHAANEXHOCTY K HM - He UrpyLLIKa.
/x cnepyeT xpaHWTb B HELOCTYMHOM 1A AieTeii MecTe.

— BHOCUTb B Npnbop Niobble M3MeHeHUs 1K MOANDMKALMM 3anpeLLEeHo, B MPOTUBHOM Cily4ae [OMycK v TpeboBaHws
Mo TexHVIKe 6e30MacHOCTV yTPaUMBaIoT CBOIO CUY.

— He nopBepratb Nprbop MexaHN4eckuM Harpyskam, Ype3mMepHbIM TemnepaTypam, BNaxHOCTU WK CINLLIKOM
CUMbHBIM BUBPALIMAM.

— 3anpetuaeTtca paboTaTb ¢ NPYOOPOM B Cllydae OTKasa OLHOW UK HECKOMbKMX (YHKLMIA, MPK HU3KOM YPOBHE 3apsaa
HaTapey, a Takke B C/lyqae MoBpeXAeHs Kopryca.

— Mpu 3KCNyaTaLmm BHe NOMELLIEHN CIeaUTb 3a TeM, 4TOObI MPUGOP MCMOMBb30BANCA TOMBKO NPY COOTBETCTBYIOLLMX
aTMOCEPHbIX YCIOBUAX 1 C COBMIOAEHVIEM MOAXOAALLWIX MeP 3aLLTbI.

— Obsi3aTeNbHO cobNOAATL MePbI NPEAOCTOPOXKHOCTY, MPeLyCMOTPEHHBIE MECTHBIMMW UM HALMOHAbHBIMW OpraHamut
HaA30pa W OTHOCALLMECA K Haa/iexallieMy NpUMeHeHIIo Nprubopa.

MNpaBuna TexHUKM 6e3onacHoOCTU
ObpalLeHvie ¢ nasepamu knacca 2

JlazepHoe unsnyyeHne!
1136eraiiTe nonagaHws yya B rnasal
Knacc nasepa 2 - < 1 MBT
635/650 HMm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— BHUMaHwe: 3anpeLlyaeTca HanpaBaATb NPAMON WM OTPaXXeHHbIN yY B rnasa.

— 3anpeLyaeTca HanpaBaATb IA3ePHbIN Ny Ha JIoAen.

— Ecnn nasepHoe n3nydyeHue Knacca 2 nonaaaeT B rnasa, HeobXoAyMo 3aKpbiTh rnasa v HemedeHHo yopaTb ronosy
13 30HbI Jly4a.

— Hv B kOeM Cflydae He CMOTPEeTb B J1a3ePHbliA lyd Npu NOMOLLM ONTUYeCKUX Nprbopos
(nynbl, Mykpockona, buHokns, ...).

— He ncnonb3osatb nasep Ha yposHe rnas (1,40 - 1,90 m).

— Bo BpemsA paboTbl NasepHbIX YCTPOWCTB 3aKPblBaTb XOPOLLO OTpaKatoLLye, 3epkasbHble
VAN TNAHLEBbIE MOBEPXHOCTU.

— B MecTax 00LLero nosb30BaH1A No BO3MOXHOCTV OrPaHMYMBATL X0 Jly4e C MOMOLLbIO OrpaxaeHui
1 NeperopoAok 1 pasmeLLiaTb NpeaynpexzatoLLyie Tabanyku B 30He AeNCTBYIS N1a3epPHOro U3NyYeHns.

— Jlobble MaHVMNyNAUMK C Na3epHbIM YCTPOWNCTBOM (€ro U3MEeHEeHWs) 3anpeLLeHbl.
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MNpaBuna TexHUKN 6e3onacHOCTU
ObpalLeHye C 31eKTPOMarHUTHbIM U31y4eHnem

— B u3mepuTenbHoM nprbope cobniofieHbl HOPMbI 1 MpefesbHble 3HaYeHUs, YCTaHOB/IEHHbIE MPUMEHUTENBHO K
3/1eKTPOMArHVTHON COBMECTUMOCTI COTNAacHO AMPEKTUBE O 3NeKTPOMarH1uTHas coBmectumocTb (EMC) 2014/30/
EU.

— CnepnyeT cobniofath AeiCTBYIOLLME B KOHKPETHBIX MeCTax OrpaHvYeHns no akCcnayaTaumum, Hanpumep,
3anpeT Ha 1Crnosb3oBaHve B 6osbHMLAX, B cCaMosieTax, Ha aBTo3anpaskax Uimn pafom C NIoAbMU C
KapavocTUMynaTopamu. B Takux ycnosuax CyLLeCTByeT BO3MOXHOCTb OMacHOro BO3AencTBna uim
BO3HWKHOBEHWA NOMeX OT U AN1A 311eKTPOHHbIX NpMHopos.

— JKCnAyaTauma Nog BbICOKUM HanpsaXXeHnem 1amn B yCI0BUAX AeNCTBUA MOLLHbBIX 3/1eKTPOMArHNTHbIX
nepemMeHHbIX Mos1e MOXeT NOBAMATL Ha TOYHOCTb U3MEPEHN.

Oco6ble XxapaKTepUCTUKM M3[enus n yHKLUMK

POTaLMOHHbIN Na3ep HaCTPamMBaETCA CaMOCTOATENbHO. OH yCTaHaBNMBaeTcA B Tpebyemoe NCXOfHoe
AUTOMATIC  MOJIOXKEHVE - B Mpefenax yrna CaMoCTOATeNIbHOrO HUBEIMPOBaHNA + 6°.
A TOYHYIO PerynvMpoBKy Cpasy Xe BbINOMHAET aBTOMATUKA: [1pn 3TOM TPK 31EKTPOHHbIX
n3MepUTeNbHbIX faTimka dukeupytotT ocn X, Y u Z.

ﬁ“ BJTOKNPOBKA ans TpaHCMoOpTUPOBKK: 115 3aLLmThl Nprbopa BO BpeMs TPaHCMOPTUPOBKM
ul lock OH (DUKCUPYETCA C MOMOLLBIO CreLyaibHOro MOTOPHOro TOPMO3a.

CreneHb 3aLyTbl NPMOOPOB OT Nbln 1 Bnaru IP 66.

ADS

MpoTnBoapeidoBas cuctema (ADS) npefoTepalLiaeT owmnbouyHble 3amepsbl. MpUHLMN AencTsra: Jlasep
B TeyeHune 30 cekyH[, noce akTeMpoBaHua ADS NOCTOAHHO NMPOBEPAET NMPaBUSIbHOCTL BbipaBHVBaHWA. Ecin
npvbop NoA BHELUHUM BO3AENCTBMEM NPUXOAUT B ABUXEHWE, UMK Na3ep TepAeT CBOKO OMOPHYIO BbICOTY, TO na3ep
OCTaHaB/MBAETCA 1 Ha4YMHaAeT MuraTb. Kpome TOro, MOCTOAHHO ropuT CBeTOAMOA HaknoHa TILT, Ha
XK guncnnee nosasnsetca npeaynpexaatoLni TpeyronbHUK, 1 3By4nT npedynpexaatowmn curdan. ana
npofokeHns paboTbl NOBTOPHO HaxXaTb KNaBULLY HaK/OHa WKW BbIKIIOYUTL U CHOBa BKOYMTL Nprbop. Takmnm
NPOCTbIM U HaAEXHBIM CNOCOBOM NPeaoTBPaLLAtOTCS OLLUMBOUHbIE 3aMepbl.

MpoTrBonpendoBas cucTemMa (ADS) He akTUBHa NOCe BKIOYEHWS YCTPOMCTBA. YToDbI 3alwmnTiTh Nprbop oT
MN3MeHEeHWA NOMOXEHVA NPV MOCTOPOHHEM BO3LEACTBUN, HY>XKHO akTUBMPOBaTb ADS HaXaTvem KHOMKW HakfoHa.
Ha dyHKkuUmMo ADS ykasbiBaeT MuratoLas Haanues , TILT” Ha XK gucnnee, cM. pycyHOK BHW3Y.

ADS BKJtOYaeT hyHKLMIO KOHTPOA AnLLb Yepe3 30 cekyHf, Noc/1e NMOSHOMO HBENMPOBAHWA Nasepa (3Tan
I HacTpowiky). Ha 3Tane HacTpowkn Hagnuco , TILT” MUraeT ofuH pa3 B cekyHAy, a KOraa akTuBHa yHKLMUS

" ADS, - 3aMeTHO MefIeHHee.

NpuHuun peiicteusa ADS
ADS BrtOUMTCA Yepe3
Hauano 30 ¢, ,TILT" muraet MocTopoHHee
Bkn. BpaLLeHns MeZIeHHO. BO3MencTBYe

7L

HacTpoiika BrutoyeHne ADS: HaxaTb
Sensor Automatic KHOMKY HaknoHa Tilt,
LTILT” MuraeT ofwH pas B n3
ceKkyHay coobpaxeHunit 6esonacHoCTn

nasep oCTaHaBNMBaeTCA,
Muraert, a Hagnucs , TILT”
rOPUT MOCTORHHO.
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npOCTpaHCTBeHHbIe peweTku: [oka3bIBalOT NIOCKOCTH Jlasepa n q)yHKLLl/lIA.
auto: aBToMaTMYeCKOe HVBEMPOBaHWE / man: HUBENMPOBaHMe BPYy4HYtO

auto auto auto autoy b
=

¢
o

[opu3oHTanbHoe BeptvikanbHoe HaknoH ocn x HaksioH ocn y
HUBENMpOBaH/e HVBENIMpOBaHe
slope ii
0 90°
w o~

HaknoH 90° yron DyHKUMA oTBeCa

YCTaHOBKa M U3BJieYeHNe 3/IeMEHTOB NUTAHUA U
aKKyMynATOPOB U 3apAAKa akKyMynAaTopoB

— MNepep ncnonb3oBaHWem Nprubopa HeOOXOAVMO MONHOCTbIO
3apALUTb aKKYMYNATOp.

— bnok nuTtaHus/3apagHoe yCTpOl7|CTBO MNCNosib30BaTh TOJIBKO BHYTPU
3aMKHYTbIX MOMELLEeHNI, He noasepratb BO34eNCTBMIIO BNarv nnm
A0XOA, T.K. B NPOTUBHOM CJlydae CyLLeCTByeT ONnacHOCTb NOpaXkeHnAa
SNEeKTPUHECKMM TOKOM.

— AKKYMYNATOP CleflyeT 3apsiXaTb TOMbKO C MOMOLLbIO BXOAALLErO B
KOMIMJIEKT NOCTaBKy 610Ka MUTaHUA 1 UCMOMb30BaTb TONBKO C JaHHbIM
nasepHbIM NpUBOPOM. B MPOTMBHOM Crlyyae CyLLLeCTBYeT OnacHOCTb
NONyYeHNs TPABMbI UM BOSHUKHOBEHWSA NoXapa.

— He oTKpbiBaTb akkymynaTop. OnacHOCTb KOPOTKOTO 3aMblKaHMS.

— CoelMHNTb 3apsAfHOe YCTPOWCTBO C 3NEKTPOCETHIO U 3apAAHBIM THE3LOM
()) otmenenws ans akkymynatopa (L). Micnonb3osatb
TOJIbKO 3apALHOE YCTPOWCTBO, BXOLALLEe B KOMMNEKT. Mpy 1CMob30BaHUm
HEe OpUTVHANbHbBIX AeTaen rapaHT s aHHyIMPYeTCs. AKKYMYASTOP MOXHO
TakxXe 3apsxaTb OTAeNbHO OT Npubopa.

— Bo Bpemsa 3apaakv akkymynatopa (N) roput KpacHbI CBETOANOL,
3apAfHOro yCTpoiicTea. Mpouecc 3apaakn aBeplueH, Koraa CBETOAMOL,
rOpWT 3eseHbIM CBETOM. Ecnv nprbop He NoaksioyeH K 3apsaaHoOMy
YCTPOWCTBY, KOHTPOSbHAA Nammnoyka 6n1oka NuTaHus Muraer.

— 3aABUHYTb akkymynaTop (L) nnu 6atapeiHbiin otcek (K) B NprueMHbli
610K (G) 1 3athMKCMPOBATL €ro KPENéXHbIM BUHTOM (I). SnekTpryeckune
KOHTaKTbl (H) NpY 3TOM [ONXHbI ObITb COANHEHbI. H

— B kauecTBe BapMaHTa MOXHO Takxe 1CMoNb30BaTh LWeNoYHble baTtapenku
(4 x Tun Q). Nx HeobxoaMMO BCTaBWTb B BaTapeinHbii
otcek (K). Mpu 3Tom 06palLaTh BHUMaHUE Ha CUMBOJIbI PA3MELLEHUS.

— Ecnm Ha KK grcnnee nocTosHHO MuraeT cumeon batapen (14),
HeobxoaMMo Mbo nomeHATb Batapew, MO0 3apAAUTL akKyMYNIATOP.

— MNepep 13BfeYeHNEM 1EMEHTOB MUTAHWA BbIKIIOYUTL NPUBOp 1
OTCOEANHUTL €ro OT CeTU. NA U3BnedeHns akkyMynsatopa wimn 31eMeHToB
MWUTaHWA OTBEPHUTE KPEMNEXHbIN BUHT (1) 1 U3BNEKMTE OTCEK Ans
akkymynsaTopa (L) nnu snemerToB nutaHus (K).
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YcTaHoBKa GaTapei npu AUCTAaHLMOHHOM ynpaB/ieHun —
OTKpolTe oTheneHne Ans 6atapei 1 ycTaHoBKTe HGaTapen

(2 x 1,5V LR6 (AA)) C cobntoaeHvieM NnokasaHHOM NoASPHOCTL.
CobniofaTb NONAPHOCTb.

« B

.-

Pabota B
BEPTUKASIbHOM
MOOXEHMN
G
A Bbixop onopHoro / H 3SnekTprueckne KOHTaKTbl

BEPTUKASbHOIO J1a3ePHOrO Jly4a B . .
P P y I KpenéxHas raiika fns 6atapeiHoro otceka

B [pu3meHHas ronoska / VN aKKyMyNAaTopa

BbIXO[, Jlyda Jla3epa 3apﬂ,EI,HO€ rHe3no

C [pviemHble Anofbl AVCTaHUMOHHOTO T
P AVOnL! 5 baTtapenHbin oTcek

ynpasneHua (4 x)

OTcek Ans akkymynaropa

D MaHenb ynpassneHus ad yMynaTop

E XK gvcnneii 3apsagHbIi 610k / 6ok NUTaHKA

z2zr x -

NHaykaTop paboTs
KpacHbI: MAEeT 3apsaKa akkyMynsTopa
3eN1EHbIN: NPOLLECC 3apAaKM 3aBepLUeH

F Pe3bba 5/8" / Beixog onopHoro /
BEPTVKaIbHOro J1a3epHOro fyya

G [puemHbIi 610K ANA akkymynsatopa
nnn 6aTapenHoro orceka
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MNaHenb ynpaeBneHna Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

XK pucnnen
Quadrum DigiPlus
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®yHKUMs auto/slope
MepekntoyeHne ocein X, Y

BbI6paTh CKOPOCTb BpALLEHNs
600 /300/120/60 /0 06/MuWH.

KHorka BKJ1./BbIKJ1.

KHonka ,Mnoc” ons peryavposku
HaK/I0Ha MPU UCMOJIb30BaHWM LichpOBON
1 PY4HON thyHKLMU HakKoHa

KHonka ,, MUHyc” ans perynmposku
HaK/I0Ha MPU UCMOSIb30BaHWM LichpOBON
1 PY4HOM thyHKLMM HakKloHa

Pexxum cKaHvposaHua
QyHKUMA HaKNOHa

VNHAnKauma perynvpoBKM Hak1oHa
no ocn X

MHavKauma perynmpoBkX Hak/loHa
no ocn'Y

MpeaynpexXaatoLLuii 3Ha4OoK -
®yHKUMA HaKIOHa

VHOMKaLMS pexkuma CkaHVpoBaHUA
VHankaums dyHkumm DualGrade
VHankaums 3apaga batapeu
VHOMKaLms pexxuMa Kanmbposku
VNHAMKauma ckopoctu

VHOMKaUMs HUBENMPOBAHWA
VHOMKauma yHKUMM HakIoHa
VIHOMKaLma pyqHoro pexwvima

KHomMka no3uuLMoHMpoBaHus
(BpalLaTb BNeBO)

KHomMKa no3nuyoHMpoBaHus
(BpalLaTb BrpaBo)
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ropw30HTaanoe U BepTUKaJZibHOe€ HUBeNnpoBaHue

. auto auto

— B ropu3oHTanbHOM nonoxeHum: Mo BO3MOXHOCTU YCTaHOBUTL MpUBop Ha

POBHOW NMOBEPXHOCTU MM 3aKpenuTb Ha LUTaTuBe. ‘} d»

— B BEpPTMKaNbHOM MONOXEHWN: YCTaHOBUTb MPMOOP Ha GOKOBbIX HOXKaX. M1ybT bq »1
ynpasneHna cMoTpuT BBepx. C NOMOLLbIO KPOHLUTEHa ANA KpenieHusa Ha ‘ 0
cTeHe (onuws, Ne aptvkyna 080.70) Nprbop MOXHO 3aKpenuTb Ha LUTaTvBe Ans @ @

paboTbl B BEPTUKAbHOM MOSTOXKEHNIN.
— Haxatb knasuiy BKJ1./BbIKJT.

I Mocne BrNtOYeHUA pOTaLI,l/IOHHbII7I Jla3ep HaCTpamBaeTCcsa aBTOMaTnyeckn.
n

— Mprbop BLINONHAET aBTOMATUHECKOE HUBENMPOBaHWE B VHTepBase + 6°. Ha 3Tamne HacTpoiiki Nasep MuraeT,
a Npu3MeHHas rosIoBKa OCTAETCA HEMOABWKHON. M0 OKOHYaHWW HUBENIMPOBAHUS f1a3ep ropUT MOCTOAHHBIM
CBEYEHMEM 1 BPaLLIeTCA C Makc. 4nciom obopoTos. CM. Takke pa3fen no CEHCOPHON aBToOMaTuKe , Sensor
Automatic” 1 06 yrne HaknoHa ADS.

Korpa npunbop ycraHosneH nof cMLLKOM 6obluuM yriom (bonee 6°), Npr3mMeHHas ronoska
I 0CTaHaBNVBAETCH, NIa3ep MUFAET, W 3BYYWT NPeaynpeanTebHbIi curHas. Mprubop HeobXoANMO YCTaHOBUTL
" Ha 6osiee POBHOW MOBEPXHOCTY.

Mo3uuMoHNpoBaHUe BepTUKANIbHOI MIOCKOCTU nasepa

B BepTVKasbHOM pexvimMe BO3MOXHO TOYHOE MO3ULMOHMPOBaHVE NIOCKOCTY Nasepa. DYHKUMA CeHCOPHON
aBTOMaTVKKM ,Sensor Automatic” 0CTaeTca akKTUBHOW U HUBENVPYET BEPTUKaIbHYIO NAOCKOCTb Nasepa. CMm.

CNeayIoLLIMA PUCYHOK.

®0

I |_|pIA HAOCTVXKEHNU MaKCMaJIbHOTro NHTEpPBaJsia Hak/lOHa B 6° Jlazep OCTaHaB/IMBaETCA, MUTaAET,

m VW MOAAaeTcs 3ByKOBOW CUrHan. Mocsie 3TOro cnefyeT yMEeHbLIUTb Yro HakoHa.
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LUundposaa cdyHkumna HaknoHa (cpyHkumna DualGrade)

HaknoH B ropu3oHTaNbHOM NAOCKOCTA MOXET NMPOUCXOAUTL B LMPOBOM hopmaTe Nno ocu ‘>
X 1'Y. MakcumanbHbI Hak/lOH B OAHOW MIOCKOCTY cocTaBnseT Ao +10%, a B cymme ana

obenx oceit MakcMasnbHOe BBOAMMOE 3HauYeHWe 1A KaxK Ao OCK COKPaLLAeTcs. 3HauYeHus >
BbIBOAATCA Ha HonbLLon XK anucnnen, v nx MoxXHO BBOAUTb MO OTAENbHOCTW Apyr OT Apyra. v

HacTpoiika ocelt: HaxaTb KHOMKY aBTo/HakoH (1). Ha XK gucnnee muraet nHaukatop
ocn X. Y1CoBble 3HaYEHVA MOXHO BBOAUTL C MOMOLLbIO KHOMOK ,Matoc” u , MuHyc” (5/6).
[Ina nepexofa K ocn Y HaxaTb KHonky X/Y (2). Mocne 3Toro MOXHO 3aAaBaTb 3HaqeHue

Y ¢ nomoLLpio kKHomok |, Mntoc” n, Munyc” (5/6). BBOA NoATBEPXKAAETCA NOBTOPHBIM !

B 1 nnockoctn

HaxaTveM Ha KHomKy X/Y (2). Mocne 3Toro npubop HacTpanBaeTCs Ha HyxXHoe 3HaueHve. CM.
cefytoLLme PUCYHKH.

B 2 nnockocTtax

1. 2. 3. 4. 5.
auto

<o | Sa) <>
= & e e

® @x@ @@@@

Ba>kHO: B npoliecce HMBENVPOBaHUA BBOAWUTbL ApYyrie 3HaYeHna Henb3a; Ha XK gucnnee muraeT 3Haqok
HuBenupoBaHuA (17). Koraa 3Ha4YoK HVBEIMPOBAHMA NCHE3HET, HUBENVPOBaHWe 3aBePLUEHO, I MOXHO
nporpaMMm1pPoOBaTh HOBbIE 3HaYEHWA.

I Mpn 1cNoNb30BaHWUM LMAPOBOV (hyHKLIMM HAaKNOHa CEHCOPHaA aBTOMAaTUKa BKIIIOYEHa.
]

I Ocun X/Y Ha npunbope cHabeHbl COOTBETCTBYIOLLMMU 0BO3HAYEHNSMU.
| |

PyyHasa ¢yHKUUA HakKJIOHa A0 6° — MO ropusoHTanu

MpW BKNOYEHUN PYHKLMN HAKIOHa OTKIIIOHAEeTCs CeHCOpHas aBToMaTuka. YTobbl NepekntounTb nasep Ha pyyHow
pexuM, HeobXoAMMO yAepPKMBaTb HaxaToln kKHonky BKJ1./BbIKJ1. go Tex nop, noka Ha XK gucnnee He nossutcs
3HaYOK py4HOro pexumma (19). 41 HaCTPONKM rOPU30HTaNbHOM MNOCKOCTI HaxaTb KHOMKY X/Y. KHonkw , Mnoc”
/ ,MUHYC" NO3BONAOT M3MEHATb HAK/IOH C MOMOLLBIO ABUraTens. Mpw 3TOM OCTUPOBKY oceit X 1 Y MOXHO
BbIMOJIHATL MO OTAENbHOCTU. CM. CeaytoLLne pUCyHKN.

1. 2. 3

S| e | -
= @ % ‘@6 &

© O® ®O @@@
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PyyHas cyHKUMA HakIOHa A0 6° — MO BepTMKanu

|_|pl/| HAOCTMOKEHNN MaKC/MaJlbHOroO MHTEPBasla Hak/lOHa B 6° Jla3ep OCTaHaB/IMBAETCA, MUTAET, 1 MOLAETCA
3ByKOBOI7I curHan. Mocne aToro aiefyeT yMeHbLUNTb Yrosl HaksioHa. Mocne 3toro aiefyet yMeHbLUNTb yron
HakJ10Ha.

PyyHaa cdyHKUMA Hak1OHa > 6°

HaknoHb! 6onbLUEro 3Ha4YeHVA MOTYT CO3/1aBaThCA C MOMOLLbIO
[OMONHUTENBHON YrNoBOW NAKTLI, apT. N2 080.75.

COBET: CHavana faTb Npubopy CaMOCTOATENbHO BbIPOBHATHCA 1
YCTaHOBWTb YITIOBYIO MIUTY Ha HOJb. 3aTeM OTKJIOUUTL CEHCOPHYIO
aBTOMATVKy — 111 3TOro CM.: PyyHas hyHKUMA HakNoHa 4o 6°.
Mocsie 3TOro HaKNOHNTL NPUBOP MOA, Hy>XHBIM YrIIOM.

I Ecnm Ha XK grcnnee nosBAseTcA 3HaYOK PyYHOrO PexuMa, CeHCOpHas aBToMaTuKa OTKIoYeHa, 1
m  BbIMOJHATb TOPU3OHTAsIbHOE UMW BEPTMKANIbHOE HUBENMPOBaHUE HEBO3MOXKHO.

Pe>xumbl nasepa

Pe>xum BpalueHus
KnasuLLUe BpaLleHns ycTaHaBMBAETCA YNCNO 0OOPOTOB:
0, 60, 120, 300, 600 06/MUH

Pe>kum nosuumoHnpoBaHua

YTOObI BOWTY B PEXWM NO3ULIMOHUPOBAHWA, CleflyeT HaXVMaTb KnasuLly
BpaLLleHVa 40 Tex Nop, Noka nasep He nepectaHeT BpallatbcA. C NOMOLLbIo
KHOMOK MO3WLWIOHVPOBAHNA fla3ep MOXHO NOBEPHYTL B Tpebyemoe nonoxeHvie
OTHOCUTENBHO MIOCKOCTU U3MEPEeHUs.

PeXum ckaHUpoBaHUA

KHonka ckaHMpOBaHWs NO3BONAET akTUBMPOBATb 1 OTPEryNMpOBaTb OTPE30K
WNHTEHCVBHOIO CBETA, UMEIOLLMA 4 pasHbiX 3Ha4eHWs WUPKHbI. C NOMOLLbIO
KHOMOK MO3WLMOHNPOBAHKS CErMEHT MOXHO NOBEPHYTb B Tpebyemoe
NONOXEHWe.

Pe>kum py4yHoro npuéma

PaboTa ¢ AONONHUTENBHBIM N1a3ePHBIM MPUEMHUKOM: YCTaHOBUTb POTALWMOHHBI
nasep Ha MakcMasbHYIO YacToTy BpaLLeHUs ¥ BKIIIOYNTL la3epHbIi NpYeMHUK.
CM. MHCTPYKLMIO MO 3KCMTyaTalun COOTBETCTBYIOLLIEro 1a3epHOro NpUeMHIKa.
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Pa6ora c OMOPHbLIM UM BEPTUKabHbIM Jila3epom

B npnbope ecTb ABa OMOPHbIX J1azepa. C VX MOMOLLbIO B FOPH30HTaIbHOM
pexuMe MOXHO OmycKaTb neprneHanKkynsp. Mpu paboTe B BEPTUKANLHOM
MOSIOXKEHUN OMOPHbIE N1a3epbl C1yXaT A8 HUBENMpoBaHWA npubopa. [na storo
CeflyeT OTPerysMpoBaTh OMOPHbIV J1a3ep Tak, YToObl OH Gbln NapasnneneH cTeHe.
Tenepb BepTVKasbHasA NIOCKOCTb fla3epa BbiCTaB/ieHa NeprneHanKYIAPHO CTeHe,
CM. PUCYHOK.

MopgroroBka K npoBepke KaﬂMﬁpOBKM

KannbpoBky flasepa MOXHO KOHTPOSIMPOBATL. YCTaHOBUTb Mprbop nocepeamMHe Mexzy 2 CTeHamu, paccTosiHue

MeX[1y KOTOPBIMU COCTABNAET He MeHee 5 M. BktounTb nprbop. s onTuManbHom
npoBepKM UCnonb3oBaTh WTaTve. BHUMAHMUE: CeHcopHas aBToMaTvika A0SIKHa ObITb akTUBHA.

1. HaHecute Ha cTeHe Touky AT.

2. MosepHWTe Npnbop Ha 180° 1 HaHecuTe TouKy A2.
Tenepb y BaC eCTb ropu3oHTaIbHaA MHUA Mexay Todkamu AT n A2.

ﬂ 1.
i 7

2. o
:180 S

. )

MNpoBepka KaNMGPOBKMU

3. YcTaHoBWTb NPMBOP Kak MOXHO BGAMXKe K CTEHe Ha BbICOTE OTMEYEHHON ToukM AT,
HanpaBWTb NpUBOpP Ha ocb X.

4. MoBepHyTb Np1bop Ha 180°, HanNpaBWTb NPUOOP Ha OCb X U OTMETUTb TOUKY A3.
PasHuLa mexay Toukamu A2 1 A3 ABNAETCA OTK/IOHEHEM Ocn X.

5. MosTopuTb Warv 3 n 4 ana nposepkn ocn Y nam Z.
3.
A1 ¥ A2
I
- E A2
£
_ . A A3
o7 180° .% [
v A2
ﬁ\ ~ ‘
L |-

Hosas tocTnposka Tpebyetcs, ecnm Ha ocn X, Y uam Z To4kn A2 1 A3 pacnosioxeHbl Ha paccTosaHun 6onee
I 0,75 MM Ha Kaxzple 10 M Apyr oT Apyra. B 3Tom cnyvae Bam HeobX0LMMO CBA3aThCA C aBTOPU30BAHHbBIM

" aunepom unu cepsricHbiM oTaenoM UMAREX-LASERLINER.
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Pe>xum roctun POBKU

1. Bo Bpems 10CTMPOBKY 0bpallialite BHUMaHWe Ha BbIpaBHMBaHME POTALMIOHHOIO asepa. Bceraa
OCTMPOBATL BCE OCU.

2. MepeknoynTb NPUGOP B PEXXUM HOCTUPOBKMU:

BbIK/IIOYMTE POTALMOHHDIV Na3ep v CHOBa BKJIIOYMTL €ro Npu HaxaTow KHOMKe aBTo/Hak/IoH (auto/

slope). Mpu 3TOM AepxaTb HAaXaTOW KHOMKY aBTO/HakNoH (auto/slope) go Tex nop, noka Ha XK @
[ucnnee He Ha4YHeT MuraTb CBeTOAMOA, ocu X. Mocse 3Toro KHOMKy aBTo/HaknoH (auto/slope) N
MOXHO OTMYCTUTb.

B ropu3soHTansHoM pexkume (och X, Y) cHadana MuraeT nHamkatop ocn X. KHonka X/Y
POTaLMOHHOrO Na3epa No3BOJIAET NepPeKsIoYaThca Mexdy ocammn X v Y. @

B BepTvKanbHOM pexume (0Cb Z) 0TobpaxkaeTcs ToNbko ocb Y.
3. KoppeKTupoBaHue I0CTUPOBKMU:

C nomoLLbto KHOMoK ,Mntoc” /,MyHyc” Ha poTaLMOHHOM /la3epe nepeBecTy flasep M3 ero @ @
TEKYLLEro MOJIOXKeHWs Ha BbICOTY KOHTPOJSIbHOM TOUKM A2.

4. 3aBepLueHne IOCTUPOBKMU:

MpepBaTb: Mocne oTKoYeHNA YHKLMM POTaLMOHHOTO Nasepa (KHomka
BKJ1./BbIKJ1.) BCA OCTVPOBKa OTMEHAETCSA, U BOCCTaHaBIMBAETCA
npenplayLlee COCTOAHNE.

COXpaHVITbZ HoBasn OCTUPOBKa COXPaHAETCA C NOMOLLBIO KHOMKWK aBTO/HAKJIOH

@)
(auto/slope).
@©®

|_|O3I/ILJ,I/IOHVIpOBaHI/IeZ I‘Ioaopaqmsaﬂ; Jla3zep MOXHO C MOMOLLbIO KHOMOK NO3NLIMOHNPOBAHNA
Ha nynbre ANCTaHUNWOHHOIO ynpaBnieHnA.

PerynspHo NpoBepsiiTe tOCTUPOBKY NePes, Y
CTIOb30BaHMEM, MOC/IE TPAHCMOPTUPOBKM 1

LJINTENbHOTO XpaHeHus. Mpu 3ToM nposepsiTe

BCE OCH.

NHdopmaumsa no o6cny>kmBaHuIo n yxoay

Bce KOMMOHEHTbI 04MLLaTb CJlerka BaXkHO candeTkoi; He 1CNosb30BaTh YNCTALLME CPefCTBa, abpasviBHbIe
maTepuassl 1 pacteoputenu. Mepes ANNTENbHLIM XpPaHeHeM Npubopa cefyeT BbiHYTb akkyMynsaTop. Mpubop
XPaHWTb B YNCTOM U CYXOM MecTe.

Kanu6poska

[na obecneyeHns TOYHOCTW PE3yNLTATOB M3MEPEHNI 1 (OYHKLIMOHANBHOCTY CiedyeT perynsapHoO NpoBoauTb
KanmMBpOBKY ¥ NPOBEPKY M3MEPUTENBHOIO NPUBopa. PeKOMeHAYeMbI MHTEPBAN KaNMOPOBKM - OLUH rOf.
Bbl MOXeTe MoAy4nTb KOHCY/BTALIMIO MO 3TOMY BOMPOCY Y BaLLero NpofaBL3a UV COTPYAHUKOB CryxObl
nopdepxkn UMAREX-LASERLINER
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TexHU4YecKne xapakTepucTtuku
(V13roToBWTeNb COXpaHseT 3a COOOM NpaBa Ha BHECEHWE TEXHWUYECKMX U3MeHeHA. 25W23)

CaMoOHVBennpoBaHne +6°
TOYHOCTb +0,075Mm/ 10 ™

ABTOMaTN4YeCKOE, C MOMOLLbIO

HUBENNPOBaHWe Mo rOpU30oHTaIN / BEPTUKaIN -
SN1EKTPOHHbBIX YPOBHEN U CEPBOMOTOPOB

ok. 30 ¢ no Bcemy yrny

CKOpOCTb HaCTPOWIKKM
CaMOCTOATENIbHOTO PeryampoBaHus

BepTvKanbHbI ONOPHBIV TyY 90° K NJIOCKOCTY BpaLLeHuA
CKOpOCTb BpaLLEeHNA 0, 60, 120, 300, 600 06/MUH
[nCTaHUMOHHOe ynpasneHne WHbpakpacHoe VK

[nvHa BOMHbI Nasepa 635 HMm

[nvHa BOMIHbI NepneHaviKyNAapHOro nasepa 650 Hm

2/<1mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Knacc nasepos EN 50689:2021)

BbIxoAHaA MOLLHOCTL Na3epa <1 MBT

CTeneHb 3aLunThbl IP 66

WVCTOYHWK NUTaHNA 4 x1,2B HR14 (C) NIMH / 4 x 1,5B LR14 (C)

Cpok Cny>xbbl akkyMynsTopa oK. 35 yacos

Cpok cny>x6bl batapeit oK. 50 yacoB

MPOAOIKUTENBHOCTb 3apAAKM akKyMynaTopa OK. 7 Yacos
-10°C ... 50°C, BnaxHocTb BO3ayxa Makc. 80% rH,

Pabouve ycnosws 6e3 0bpa3oBaHWsA KoHaeHcaTa, Paboyas BbicoTa He
6onee 4000 M HaL, ypoBHeM MoOps

YCnoBuA xpaHeHua -10°C ... 70°C, BnaxHoCTb BO3ayxa Makc. 80% rH

Pasmepb! (LU x B x ) / Bec (BkA. akkymynatop) 215 x 205 x 165 MM /2,6 Kr

VCTOYHMK nuTaHuA 2 wr., 1,5 B 1un AA

LanbHoCTb gencrauna Y makc. 30 m (VIK-ynpasneHue)

Pasmepb! (LU x B x ) / Bec (BkA. akKymynstop) 63 x 130 x 24 mm / 0,15 kr

Npeanucanna EC n BenukoGputaHum v ytunusauus

Mprbop COOTBETCTBYET BCEM HeOOXOAVMbIM TpeboBaHMAM, pernameHTVpytoLme cBoboaHbIn ToBapoobopoT
Ha TeppuTopun EC 1 BenukobputaHuu.

[aHHoe n3genue, BKIIOYaA KOMMIEKTYIOLLME MPUHAANEXHOCTU 1 YNaKOBKY, ABNAETCA 3NEKTPUYECKIM
YCTPOWCTBOM, KOTOpOe cornacHo aupektnsam EC 1 BenvkobpuTaHum o CTapbix 3NeKTpUYeckmx 1
3NeKTPOHHbIX YCTPOWCTBAX, 3/1eMeHTax NMUTaHWA, akkKyMyaaTopax 1 ynakoBOYHbIX MaTepuanax AoMkHO ObiTb
nepeaaHo Ha yTuamM3aLumio 3Kkonornyeckin 6e3onacHbIM cnocoboM ¢ LieNbo MOyYeHWA LLeHHOMO ChipbA.
SnekTpuyeckve Nprbopbl, HaTaperikn 1 ynakoBka He OTHOCATCA K ObITOBbIM OTX0AaM. MoTpebuTeny no
3aKoHy 00A3aHbl 6ecnaTHO CAaBaTb MCMONb30BaHHbIE BaTaperku U akkyMynaTopbl B CreLnan3vpoBaHHble
00LLeCTBEHHbIE MYyHKTbI COOPa OTXOA0B, MO0 MO MeCTy NPOAAXKM MU B CyXOY TeXHNYECKOR NoaaepKKN.
Mepen TeM, Kak OTNPaBUTb MPMBOP Ha yTUAM3ALWMIO, C MOMOLLBIO OBbIYHbBIX MHCTPYMEHTOB U He pa3pyLuas
nprbop U3BNEKUTE U3 HEro akKyMynATOP/3NeMeHTbl MUTaHWA 1 NepefaiTe vx B OTAENbHbIA MyHKT cbopa.
Mo Bcem Bonpocam 06 m3BneveHnn batapeek obpaluaitecs B cepsucHbIN oTaen UMAREX-LASERLINER.
MHopmaumio o nyHkTax cbopa v yTam3aLmm OTXOL0B MOXHO MOMYYNTb B afMUHUCTPALMW MO MecTy
xuTenscTBa. CobnofanTe MHCTPYKLMM MO YTUAM3ALMM 1 NpaBuaa TexHUKN 6e30nacHoCTY B MyHKTax Npréma
OTXO[OB.

[pyrne npasuna TexHku 6e3onacHocTn 1 fononHutensHole https://packd.li/ll/aek/in
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YBaXHO NpoumTaiiTe iHCTPYKLiO 3 ekcryaTauii Ta 6polypy «IHhopmauis Npo rapaHTii Ta 4OAATKOBI
BiJOMOCTI», AKa AOAAETbCA, Ta O3HANOMTECh 3 akTyasbHVMW AaHUMU Ta peKOMeHAALAMY 33 NOCUaHHAM B
KiHLi Ui€i iHcTpyKUii. JOTpUMyMTECH HACTAHOB, WO B HWX MICTATLCA. Llei JokymeHT 36epirati Ta foknafatu
[0 NTa3ePHOro NPUCTPOIO, BIAAAIOYN B iHLLI PYKW.

BMKOpI/ICTaHHSl 3a NpU3Ha4YeHHAM

Llen poTaLiiHWI Na3epHWI HIBENIP MPY3HAYEHNI A1 BUPIBHIOBAHHA FOPV30HTaNbHOI Ta BEPTMKAIbHOI MIOLLMHN.
PoTawiiHW Na3epHUiA HiBenip NigxoauTb Ans UMPOBOro peryaoBaHHA Haxuny Ta Mae yHKLio py4HOro
HaNaLUTYBaHHA Takox /18 CTBOPEHHA HaxuneHux nnolmH. Quadrum DigiPlus MoXHa BUKOPWUCTOBYBATH

pasoM 3 BiANOBIAHUMM NpUAMaYamMy, NPU3HaYeHUMMU ANA PoBOTY 3 HePBOHUMY POTaLHUMK Nasepamu 3
NOBXMWHOI XBUNi 635 HM.

3aranbHi BKa3iBKM nNo 6e3neui

— BukopwvcToBYyIMTe NpUNag, BUKTIIOYHO 33 NPU3HAYEHHAMM B MEXaX 3aABNEHUX TEXHIYHNX XapaKTepUCTUK.

— BumiptoBanbHi npunaav i npunagas fo HYX — He AuTAYa irpaLlka.
36epiraTit y HeAOCAXHOMY ANIA [Tl MicLi.

— MNepepobky Ta 3MiHK KOHCTPYKLT Npunagy He [O3BONAIOTLCA, iHAKLLIE aHYIOTLCA AONYCK A0 eKcrlyaTaLi Ta
CBIAOUTBO NPO Ge3neyHicTb.

— He HapaxalTe npunag Ha MexaHidHe HaBaHTaXeHHs, ekcTpemasbHy TemnepaTtypy, BoNoricTb abo cunbHi BibpaLji.

— 3ab0pPOHAETLCA ekcnyaTaLis Npunagy y pasy BiAMOBU OfHi€i 4 Kinbkox (yHKL abo Npu HK3bKOMY PiBHI 3apsaay
aKyMyNATOPa, a TaKoX MOLLKOAXKEHHI Kopnycy.

— MNpw BUKOPUCTaHHI Nprnagy NpocTo Heba 3BaxaiiTe Ha HasABHICTb BIANOBIAHVX NOTOAHVX YMOB abo BXVBaiiTe
HaNeXHUX 3anobiXXHNX 3ax0iB.

— [JoTpumyittecs HopM Be3neku, BU3HaueHNX MicLleBUMY abo [epKaBHUMI OpraHamu BlaZy A1 HaNexXHOro
KOPWCTYBaHHA NPUAaLoM.

BKa3iBKM 3 TeXHiKn 6e3neku
MoBOAKEHHA 3 Nasepamut Kiacy 2

JlasepHe BUNPOMIHIOBaHHSA!
He cnpamosyBaTyt NOrNAL Ha NPOMiHb!
Nazep knacy 2 - < 1 MBT
635/650 HM

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— YBara: He AMBUTUCA Ha NPAMWIA YK BigOUTUIA MPOMIiHb.

— He HaBoauTV NasepHui NPOMiHb Ha Nogew.

— AKLLIO Na3epHe BUNPOMIHIOBaHHSA Kacy 2 NOTPanuTh B OKO, LWiNbHO 3akpuTu
Oui Ta HeravHo BiABECTW FONOBY BifJ MPOMEHS.

— 3ab60pOHAETLCA AMBUTUCA Ha Na3epHUIA NPOMIHb abo Moro f3epkanbHe BinobpakeHHs Yepe3 Byab-AKi ONTUYHI Npunaam
(nyny, mikpockon, GiHOK/b TOLLLO).

— Mif, Yac BYKOPWCTaHHA NpUNaay Na3epHii NPOMiHb He NMOBWHEH 3HAXOAMTUCA Ha piBHI o4el (1,40 - 1,90 m).

— lNoBepxHi, AKi fobpe BiAOWBalOTbL CBITNO, A3epKabHi abo BaUCKyYi NOBEPXHI MOBUHHI 3aTyNATUCA Nif, Yac
eKcnyaTaLii 1asepHux NpUCTpOiB.

- Mig Yac nposeaeHHsA pPobiT NO6AM3y aBTOMOBINBHKX [OPIr 3arafbHOr0 KOPUCTYBAHHSA Ha LLAXY NMPOXOAXKEHHS
na3epHoro NpomeHs 6axaHo BCTaHOBUTW OrOpoOXXi Ta MEPEHOCHI LLNMTW, @ 30HY il 1a3epHOro NPOMEHs NO3HavnTK
nonepesKyBanbHUMV 3Hakamu.

— He 103BONAETHCA BHECEHHS OyAb-AKNX 3MiH (MOAMMIKaLs) B KOHCTPYKLIO Na3epHOro NpucTpoio.
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BkasiBKM 3 TexHiku 6e3neku

MoBOOXEHHA 3 JKepenaMun eNekTPOMAarHiTHOro BUNpPOMiHIOBaHHA

— BuMiptoBanbHWI Npunag BiANOBIAAE BUMOram i OBMeXeHHAM LOA0 enekTPOMarHiTHOI CyMiCHOCTI 3rifHO 3
ampekTreoto €C Npo enekTpoMarHiTHoi cymichocTi (EMC) 2014/30/EU.

— HeobxifHO NOTPMMYBaTUCSA NOKaNbHUX eKCryaTaLliiHix obMexeHb, Hanpvknag, B nikapHaAx, niTakax, Ha
3anpaBHUX CTaHUiAx abo nopyu
3 NOAbMU 3 eNeKTPOKapAioCTUMYAATOPOM. ICHYE MOXMBICTb
HeraTMBHOro BNAMBY ab0 NopyLUeHHA PO6OTN eNeKTPOHHYMX MPUCTPOIB / Yepe3 eNeKTPOHHI NPUCTPOI.

— MNpu BUKOpUCTaHHI B BesnocepeHiit 6113bKoCTi Bif NiHil BUCOKOT
Hanpyr abo enekTPOMarHiTHUX 3MiHHUX NOJIB Pe3ybTaTh BUMIPIOBaHb MOXYTb By TV HETOUHUMM.

Ocob6nuBocTi BUpoOy Ta 1oro cyHKLioHanbHi MOX/IMBOCTI

EEREY Llevi poTauifiHmii nasep caMOBMPIBHIOETLCA. MIOr0 BCTAHOBMIOIOTh Y HEOBXIAHE BUXIIHE NOMOKEHHS
AuTomMATIC  —y MexXax poboyoro KyTa + 6°. 3a TOYHe HanalTyBaHHA BiApasy NPUIMaETbCA aBTOMaTHKa: Tpu
€N1eKTPOHHI BUMIPIOBaSIbHI AaTYMKK BU3HaYatoTh oci X, Y i Z.

ﬁ“ TpaHcnopTHe CTOMOPIHHA: nig Yac TpaHCNopTyBaHHA NpUnag 3axvLLae cneLiasbHe ranbmo ABUryHa.
1l lock

3axWCT Big MUY Ta BOAW — NPUIAL BigPI3HAETLCA 0CODMNBMM 3aXMCTOM Bif, MY Ta AOLLY.

ADS

X1bHUM BUMipeHHsAM 3anobirae cnctema komneHcaui gperdy (ADS). MpuHumn gji: 30 cekyHn nicns
BBIMKHEHHA cucTemun ADS nasep 6e3nepepBHO NepesipAe NpaBuibHe BUPIBHIOBaHHA. Konn npunag nocyBaeTbca nig,
[li€l0 30BHILLHIX Y/HHMKIB abO BTpa4a€e BUCOTHYIO NPWB'A3KY, Na3ep He pyxaeTbcA Ta 6avMmae. [Joaatkoso
3aCBiUyeTbCA, He Bnnmatoum, «TILT» (Haxun), Ha PK-gucnnei 3'aBnseTbca nonepeXyBanbHUA TPUKYTHUK, | IyHae
3BYKOBWI CWrHan. LLIo6 yMOXMBUTY NoAanbluy poboTy, Le pa3 HaTUCHITL KHOMKY «Tilt» (Haxun), abo BUMKHITb
3HOBY YBIMKHITb Npunag. TakuM YUHOM MOXHA NPOCTO M HaZIHO YHUKHYTU XMBHWX BUMIpeHb.

DyHKuUis ADS nicns BBIMKHeHHs npunagy He fie. LLL06 3axucTvT CnpAMOBaHWIA NPUAag Bif, 3MiH NONOXeHHS
yepe3 CTOPOHHI BNMBK, tyHKLUito ADS cnif yBiMKHYTV KHOMKOO «Tilty (Haxwn). Ha gito
yHKUiT ADS BKasye bnmmanHa iHaukauii «TILT» (Haxwn) Ha PK-gucnnei (ame. cxeMy HUXYE).

YBara: cuctema ADS BMUKAETbCA ANA KOHTPONA nuile Yepes 30 cek. Mic/if MOBHOMO HiBeNOBaHHA Na3epa
I (eTan cnpsmoByBaHHs). «TILT» 611MaE i3 ceKyHAHVM iHTepBasoM Mif Yac BUPIBHIOBAHHS i MOBIBbHO, KON

" 33piaHa cuctema ADS.

Po6oTa cuctemu ADS
ADS BVKOHYE KOMMeHcaLto 3a

MoyaTtok 30 cek.; y Len 4ac NoBiNbHO
YBIMKHEHHSA obepTaHHa 6numae «TILT». CTOpOHHIl BB
] L
Etan cnpamoByBaHHA @ YBiMKHeHHsA ADS:
3a J0MOMOrot0 (hyHKLi HaTUCHYTW KHOMKY «Tilt»
Sensor Automatic (Haxun), i3 cekyHaHUM
H:ngpBaﬂOM 3abnmmae ﬂKu_lO npunag ctoAatTme
« »

Hepyxomo, 3abnumae nasep,
a «TILT» 3acBiTUTb, HE
6a1matoun.
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006’eMHI CiTKM: BKa3ylOTb N1a3epHi NIOLWMHN Ta YHKUT.
auto: aBTOMATMYHa LEHTPOBKa / man: pyyHa LEHTPOBKa

auto auto

auto x !. autoy !.
[opusoHTanbHe BepTukanbHe HisenoBaHHA Haxun oci X Haxwvn oci Y
HIBEJIOBAaHHA

\d

®
o

slope

b
X/

0 <0~
Haxunn Kyt 90° DyHKLIA NPAMOBUCHOI NiHiT

BcTaHOBNEHHA Ta BUMMaHHA GaTapeinok /
aKymMynATopiB, Ta 3apsaA>KaHHA aKkymynsaTopa
— Mepen, BUKOPWCTAHHAM Npunagy NOBHICTIO 3apAAITb akyMynaTop.

— MpUCTPIRA, AKUIA MAE ONUii KMBNEHHA Big, Mepexi abo akyMynaTOPHMX
HaTapei, NpU3Ha4YeHo A1 BUKOPUCTAHHS Y NPUMILLIEHH] 33 YMOBW
BILICyTHOCTI BoIOrv abo [oLLy, iHaKLUe BUHWKAE PU3UK YPaXKeHHs
eneKTPUYHUM CTPYMOM.

— AKyMynATOp CNif 3apaaxkaTy TinbKn 3a ONOMOrot0 6OKY >KMBMEHHSA,
AKWI BXOAWTb A0 KOMMIEKTY NOCTaBKM, Ta BUKOPWCTOBYBATY MOrO TinlbKu
3 UMM Na3epHnM NpunagoMm. IHaklue icHye Hebesneka TpaBMyBaHHA Ta
MOXeXi.

— He po3kpviBaiite akymynaTop. ICHye Hebe3neka KOPOTKOrO 3aMUKaHHs.

— 3'eqHaniTe 3apAAHUN NPUCTPI 3 eNeKTPOMEPEXEID Ta 3apALHUM THI3A0M
(J)) akymynaTopHoro Bifciky (L). KopuctyiiTeca nuLlie 3apAagHNM NPUCTPOEM,
L0 [[OJAETbCA A0 Npunaay. BUKOPYCTaHHA iHLLOrO Npusseae 40
aHY/IOBaHHA rapaHTii. AKyMynATop MOXHa
TaKOX 3apAgkaTi, BUAHABLUM i3 npunagy.

— Konu akymynatop 3apapxaetbca, CA-iHankatop (N) 3apsagHOro npuctpoto
ropWTb YepBOHMM CBITIOM. MpoLec 3apAaXKaHHA NPUMUHAETLCA, KON Liew
CH-iHaMKATOP 3aropsAETbCA 3eN1eHUM
cBiTnom. Konw npunag He nigkmtodeHnin 4o 3apAanHoro Npuctpoto, bnnmae
CA-iHONKATOP OCTaHHLOrO.

— Bknagitb akymynaTopHuin (L) abo 6atapenHuii Biacik (K) y BucyBHy
wyxnagky (G) i npUrBMHTITE KpinuabHUM rBUHTOM (1). Mpu LBOMY MatoTb
3'€HATNCA eNeKTPUYHI KOHTaKTK (H). H
— AKWO akyMynAaTop BKIaAeHo, Nif, Yac Npouecy 3apagkaHHA npunag €
rOTOBVM [10 BUKOPUCTAHHSA. G

— B AKOCTi anbTepHaTUBN MOXHa TakKoX BUKOPWUCTOBYBATW NyXHi HaTaperku
(4 wr. Tuny Q). BctaBnaiTe ix y Gatapeitnii Bincik (K). 3saxaiTe npw
LIbOMY Ha NO3Ha4ky NONAPHOCTI.

— fkwo Ha PK-gucnnei noyHe nocTinHo 6nnmaty 3Hadvok batapei (14),
HeobxigHO 3aMiHNTK BaTapeiiki abo Mia3apaanTU akyMyIATOPW.

— MNepen, BUAMaHHAM akyMyaAaTopa BUMKHITb Npunag i Bif'eaHanTe Moro
Bif, enekTpomepexi. LLLo6 BUHATK akymynsTop abo HaTapeliki, ocnabre
KpinunbHWIA rBUHT (1) | BUAMITb akyMynATOPHWIA BiACiK (L) abo Biacik ans
Hataperok (K).
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YcTaHOBNEHHA GaTapenok y NynbT AUCTaHUINHOIO
KepyBaHHA

BiokpwTy Biacik Ans 6atapeitok i Bkiacty batapeiku

(2 x 1,5V LR6 (AA)) 3rioHO 3 cMMBOMaMM.

JoTpumyitTeca NpasuibHOI MONAPHOCTI.

=
e

BepTukanbHmni
pexum
G
A Buxig BusipHoro / H EneKTpuyHi KOHTaKTH

NPAMOBUCHOTO J1a3ePHOr0 NMPOMEHS . o o
I KpuninbHa raitka 6atapenHoro

B T[lpu3mosa rosioska / ab0o akyMynaTOPHOro BiACiKy

BWXiZ, S1a3€pHOro NPOMeHs )
A p p J 3apapHe rHisgo

C |_|pVII/IMaJ.1_bHI nioau nyneta K Baapeiiruii siacic
[UCTaHUiAHOrO KepyBaHHA (4 LwuT.)

D Marenb kepyBaHHsa L AKymMynaTopHWiA BiOCiK

E PK-aucnneit M 3apanHui NpUCTpin 3 Mepexesnm

apanTepom

F Pi3b 5/8 gtonima /

Buvixig Bu3ipHoro /

NPAMOBWNCHOrO NasepHOro NpomMeHA

N [HaukaTop pexwvmis
YePBOHUIA: aKyMYAATOP 3apAOXKAETHCA
3e/1eHN: NpoLec 3apAaXKaHHA 3aKiH4YMBCA
G BwicyBHa LuyxnaaKka Ans akyMynsTopHoro abo
HaTapeiHoro Binciky @® 161
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MaHenb kepyBaHHA mopeni Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

PK-pucnnein

Quadrum DigiPlus

X 000% o
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MyAbT AUCTAHLINHOIO KepyBaHHS
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aBTOMaT./Haxun
MepemMukaHHa ocen X, Y

Bubip LBMAKOCTI 06epTaHHsA:
600/300/120/60/0 ob/x8

KHoMKa BBIMKHEHHA/BUMKHEHHSA

KHomKa «+» Anga 3afaBaHHA Haxwuy
Yy pasi BUKOPWCTaHHA LMPOBOI Ta py4HOI
pyHKUT Haxuny

KHonka «—>» Ana 3agaBaHHA Haxuny
Yy pasi BUKOPUCTaHHA LnPOBOI Ta py4HOI
yHKUT Haxuny

Bianosuin pexunm
DYHKLA Haxuny
IHOMKauma 3a4aHoro Haxuny oci X
IHOMKaums 3agaHoro Haxuny oci Y

MonepenyyBanbHUIA 3HAYOK YHKLi
Haxuy

IHOMKaLiA BIANOBOro pexwviMy
IHAmKauia dyHkuii DualGrade
IHAMKaLia cTaHy 3apagy 6aTapeit
IHAVKaLia pexumMy KanibpyBaHHsA
IHAMKaUiA WBMAKOCTI

IHOMKaUis HiBeNtOBaHHSA
IHAMKaLA yHKUT Haxuny
IHAMKALA PYyYHOrO pexxMMy

KHomka no3uujoHyBaHHs
(noBopoT BNIBO)

KHorka no3uuioHyBaHHA
(NoBOPOT BMpPaBo)



Quadrum DigiPlus

ropw30HTaane HiBeNOBaHHA 1 BepTUKaJsibHe

. auto auto
HIBeJIlOBaHHA
— [OpU30HTasbHe: YCTaHOBITb NPKNa Ha AKOMOra PiBHiLLY NoBepxHio abo ga ‘a
3aKpiniTb Ha LUTATVBI. »
— BepTukanbHe: noctasTe Npunaf, Ha BidHi HiXK. MaHenb kepyBaHHA ‘ 0
©) ©

CNpsiMOBaHa Bropy. 3a [4OMNOMOro [A0AATKOBOIrO HACTIHHOIO TpUMaya
(apT. Ne 080.70)
[L1S BEPTMKANBHOIO 3aCTOCYBaHHS Npuiag MOXHa 3MOHTYBATU Ha LUTATMBI.

— HaTUCHITb KHOMKY BBIMKHEHHA/BUMKHEHHSA.
I Micna BMWKaHHA pOTaLiiHWIA Na3ep aBTOMATUYHO BUPIBHIOETHCA.
||

— Mpwunag aBTOMATVYHO BUKOHAE CaMOHIBEIOBAHHA Y MeXax + 6°. Ha eTani cnpsmoByBaHHA nasep 6avmag, a
Np13MOoBa rofiiBka 3avLLaETbcA Hepyxomoto. Ko HiBetoBaHHA BUKOHAHO, Nla3ep MoYvHaEe CBITUTU CTannm
CBITNIOM | 06€pTAETHCA 3 MAaKCMMASBbHOIO YacTOTOK 06epTiB. [MB. Takox po3ain «Cuctema Sensor Automaticn i
«3aflaBaHHA Haxwy 3 BUKOPUCTaHHAM ADS».

Ao npunag, 6yno BCTaHOBEHO i3 3aBENVKMM MepekocoM (MoHaf, 6°), MP13MOBa FOfI0BKa He PYXa€TbCs,
I naszep 611MagE, i NyHae nonepenkyBanbHUA CUrHa. Y Takomy BUNaZKy npunag i noMiCTUTI Ha piBHILLY
" nosepxHio.

3apaBaHHA BePTUKAJIbHOI Jla3ePHOI NJIOLUHN

Y BepTUKaSIbHOMY PEXVMI S1a3epHY MNOLLMHY MOXHa ByyBaTu 3 BUCOKOK TOYHICTIO. OyHKLia Sensor Automatic
3aNMLIAETLCA AjloYelo Ta HIBEIOE BepPTUKabHY MIOLLMHY.[IB. HaBeOeHWI HUXKYe PUCYHOK.

®0

I AKLLO AOCATHYTO MaKCUManbHOrO Ajana3oHy Haxvly B 6°, a3ep 3a/MLWaETbCA HEPYXOMIM, MOYVHAE
m 0nvMaTu, Ta iyHae 3ByKOBUM CUrHan. TOLj 3MeHLUTE KyT Haxvay.
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UundpoBa cyHkuisa Haxuny (cdyHkuia DualGrade)

TOPV30HTaNbHY NAOLLMHY MOXHa HaXMAATU B LMGPOBOMY pexuMi 3a ocamu X Ta Y. E

MaKcManbHWA Haxu B OAHIM NAOLWMHI CTaHOBUTb A0 +10%, ToAj AK 33 CyMOto 060X oceit

BXiZHE 3HaYeHHS ANA KOXKHOI OCi 3MIHLLYETbCA. 3HaUYEHHS BiLOOPaKYOTbCA Ha BENVKOMY ‘!

PK-gucnnei Ta MOXyTb 3a4aBaTUCA OKPEMO OfiHE Bifl, OAHOIO. v

3aaBaHHA OCeit: HAaTUCHYTY KHOMKY «auto/slope» (1). Ha PK-gucnnei 3abnvmae inonkauin

oci X. KHomnkamu «+» i «—» (5/6) MoxHa 3afiaBaT UMPOBI 3HaueHHs. Mepexis Ha Bicb Y Y otk 1
3MiACHAETLCA HATUCKAHHA KHOMKM «X/Y» (2). Micns LbOro MoxHa 3a4aTh 3HaueHHa ons oci'Y
KHOMKaMK «+» i «—» (5/6). BBefieHe 3HaYeHHA NiATBEPAXYIOTb HACTYMHUM HAaTUCKAHHSA KHOMKM
«X/Y» (2). HapewTi npvnaf HanalwtoBaHo Ha baxkaHe 3HaueHHs. [yB. HaBefeHi HUXYe b
PUICYHKMN.
Y nnowmHi 2
1. 2. 3. 4. 5.
auto
S8 | e i [RF
‘ ‘ + %) >

® ®O0 ® ®O ®

Ba>xknueo: Mg yac HiBentoBaHHA XOLHe iHLIe BBEAEHHS € HEMOXMBUM; Ha PK-gucnnei 6anmae 3Hadqok
HiBestoBaHHS (17). Konm 3Ha4oK HiBeloBaHHS 3racHe, HiBeNtOBaHHA Oyfle 3aBepLUeHe, | MOXHa BBOAUTH
HOBI 3HaYeHHs.

I Konu BUKopucTOBYETbCA LchpoBa dyHKLIA Haxway, fie cuctema Sensor-Automatic.
|

I Oci X Ta Y nomideHi Ha npunagi.
| |

DyHKUiA Haxuny Ao 6° y py4HOMY PeXXUMi — FOPpM3OHTaJlbHa NJIOLUHA

13 yBIMKHEHHAM yHKLUi Haxuny dyHKUia Sensor-Automatic BuMyKaeTbca. LLL0O nepemKHyTV nasep y pyqHUn pexum,
TWUCHYTU Ha KHOMKY BBIMKHEHHA/BUMKHEHHA 0 nossy Ha PK-aucnnei 3Hauka pyqHoro pexmy (19). LLlob 3agatu
FOPW30HTasIbHY MOLLMHY, HATUCHYTU KHOMKY «X/Y». KHOMKW «+» | «—» [O3BONAIOTL 3a4aBaTh Haxwsl 3a JOMNOMOro0
cepsonpueogis. IMpw UboMy oci X i Y MOXHa perynoBaTii OkpeMo OfHa Bif, 0fHOI. [IMB. HaBeAEHWN HXKYe PUCYHOK.

1. 2. 3.
auto slope sIo

= $ @ ‘% @

© 0® ®0O @@@
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DyHKLiA Haxuny Ao 6° y py4yHOMY peXXuMi — BepPTUKasbHas MoLWMHA

I AKLLO AOCATHYTO MaKCUManbHOro Ajana3oHy Haxvily B 6°, a3ep 3aMLLaETbCA HEPYXOMIM, MOYVHAE
m 0nvMaTy, Ta yHae 3ByKOBUI CUrHan. TOAj 3MeHLUTE KyT Haxuay.

DYHKUIA HaXuny B py4yHOMY pexxumi > 6°
BinbLui HaxMNM MOXHa 3a[iaBaTu 33 AOMNOMOro AOAATKOBOI
KyToBoi onopw (apT. Ne 080.75).

MOPALA: cnovaTky danTe npunafy CamMOCTIIHO BUPIBHATACA
Ta BCTAHOBITb KyTOBY OMOPY Ha HyNb. ToAi (yHKLiA Sensor-
Automatic BUMMKaEeTbCA — AnB.: OyHKLUIA Haxway [0 6°y
py4HOMY pexxumMi. TTicns Uboro HaxuniTb Npunag Ha
NOTPIGHMIA KyT.

I Konun Ha PK-gucnnei 3'ABNAETLCA 3HAYOK PYYHOrO pexmmy, yHKLiA Sensor-Automatic He gie, i
m OPV30HTaNbHe Ta BepTUKabHE HIBENIOBAHHA YHEMOXIIMBIOIOTHCS.

Pe>xumun nasepa

06epToBUIA peXKUM
KHoMKot 0bepTaHHs 334a€TbCs YacToTa 00epTiB:
0, 60, 120, 300, 600 06/xB

TouKOBUIA peXXUM

LLl06 yBIiiiTL B TOYKOBMIA PEXMM, HATUCKaWTe KHOMKY O0bepTaHHSs, NOKM Nasep He
nepectaHe obepTatca. KHonkamu no3uuioHyBaHHA Na3epHuin NPOMiHb MOXHa
0bepHyTV B BaxkaHe NONOXeHHs [0 BUMIPIOBANbHO! MAOLLMHM.

Bianosuii pe>xxum

Bif10BOIO KHOMKOIO Nla3epHuil NPOMiHb MOXHa PO3rOpHYTU B ACKPaBUIA CEKTOP
Ta 3aAath Nomy 4 pi3Hi 3HaYeHHA LWnpuHn. CekTop MoXHa obepHyTV B BaxaHe
MONOXEHHA KHOMKaMW NMO3ULLIOHYBaHHSA.

Pe>kum BUKOPUCTaHHA PyYHOro npuimava

PoboTa 3 10AATKOBUM MpUIAMAaYeM N1a3epHOro BUMPOMIHIOBAHHA: BCTAHOBITh
poTauinH1IA Na3ep Ha MakCUManbHi 0B6epTn Ta YBIMKHITb NpUAMay NasepHoro
BUNPOMIHIOBaHHA. [J1B. iIHCTPYKLO 3 eKCryaTyBaHHA BiANOBIAHOMO NpuiMaya
N1a3epHOro BUMPOMIHIOBaHHA.
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Mpvnag yTBOPIOE fBa Bi3WpPHI 1a3epHi NPOMEHI. Y ropU30HTaNbHOMY peXxXuMi 3a
ix LONOMOrot MOXHa ByAyBaTV NPAMOBUCHY NiHIIO. Y BEPTVKANBHOMY PEXUMI
BI3VPHI MPOMeHI CNyryioTb AN1A BUPIBHIOBaHHA Npunagy. Jns uboro Bi3vpHi
na3epHi NPOMEHI I0CTVPYIOTb NapanenbHo CTiHi. Tofi ByayioTb BepTUKanbHy
nasepHy NAOLWWHY Nif, NPAMUM KyTOM A0 CTiHU (AVB. PUCYHOK).

NiproToBka nepeBipku KanidpyBaHHsA

KanibpysaHHA nasepa MOXHa NepeBipATY. YCTaHOBITb NPWNaL y UEHTPI MiX 2 CTiHaMW, WO BigAaneHi OfaHa Bif O4HOI

LLIOHaMeHLL Ha 5 M. YBIMKHITb Npunag. [na onTumanbHOI nepesipky BUKopucToByTe LWTaTue. BAXKJIMBO: mae

6yTn 3amisHoto yHKUiA Sensor Automatik.

1. MomiTsTe kpanky Al Ha CTiHi.

2. MosepHiTb Npunag Ha 180° i nomiTeTe Kpanky A2. Tenep MixX kpankamu Al i A2 BCTaHOBNEHe ropu3oHTaNbHe
BiIHOLLIEHHS.

IS 7
2. o
> 180°~ ﬂ
A1 % A2 U
MepeBipka Kani6bpyBaHHA
3. BCTaHOBWTU Npunag sikHanbnuxye [o CTiHW Ha BUCOTI Bif3Ha4eHo! Toukm A,
HanpasWTW Npuiag Ha Bicb X.

4. ToBepHyTv Npunag Ha 180°, HanpaBWTK Npunag Ha Bicb X i MOMITUTY TouKy A3.
Pi3HMUA Mix Toykamu A2 i A3 € BigxnneHHam oci X.

5. MoBTopiTb KPOKYM 3 Ta 4 Ans nepesipky Bici Y abo Bici Z.
3.
A1ﬁ % A2
"
o 3 A2
e
£
d o E A3
> 180°~ § . [
[ | -

Hose kanibpyBaHHs NOTPIOHO, AKLLO Ha oci X, Y abo Z Toukm A2 i A3 po3TalloBaHi Ha BifcTaHi
' 6inbL HixX 0,75 MM Ha 10 M OAHa Bif, O4HOI. 3BEPHITLCA A0 KPaMHULL Y/ B CEPBICHMUIA Biadin
®  UMAREX-LASERLINER.
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Mpn 0CTUPYBaHHI CNiOKyWTe 3a BUPIBHIOBAHHAM POTALHOrO nasepa.
3aBxAav toCTUpyiiTe BCi OCi.

BUMKHYTV POTaLiiHWI Nasep Ta 3HOBY BBIMKHYTH, HaTUCHYBLUM BOAHOYAC KHOMKY «auto/slope. Mpw
LIbOMY KHOTKY «auto/slope» cniig, TUCHYTU, AoKM Ha PK-ancninel He 3a6nnmac iHavikaLis oci X. Juwe @
TOAi MOXHa BiANyCTUTW KHOMKY «auto/slopex.

Y ropusoHTansHoMy pexxumi (oci X, Y) 6numae cnovatky iHavkauia oci X. Mepemukatvt oci X Ta Y
MOXHa KHOMKOIO «X/Y» poTaujiiHoro nasepa. @

Y BepTVKanbHOMY pexunMi (Bicb Z) nepefnbayeHa nuile iHaykaLisa oci Y.

KHomKaMu «+» i «—» poTaLiiHOro Nasepa BUBECTU 1a3ep i3 NMONOXKEHHS, B SKOMY Toli nepebyBae, Ha @ @
BMCOTY OMOPHOI TOYKMN A2.

MPUIUHEHHS: BMMKHEHHS (KHOMKOI BBIMKHEHHS/BUMKHEHHS) pOTaLiiHOro Nasepa

BiAMIHWTb BCE BKOHaHe 0CTUPYBAHHA i BiAHOBUTL NOMepeaHi CTaH. @)
36epexeHHs: HoBe toCTUpyBaHHA ybe3neyyeTbCa KHOMKOW «auto/slope.
Mo3unuioHyBaHHA:  KHOMKaMu NO3WLIOHYBaHHA Ha NyNbTi AUCTaHLINHOIO KepyBaHHA

MOXHa obepTaTy nasep. @ @

PerynspHo nepesipAiTe L0CTUPYBaHHA Nepes, Y
I BUKOPWCTaHHAM, MiC/1 TPAHCMOPTYBaHHS Ta TPUBAIOrO

" 36epiratHsA. Mpy UbOMY 3aBXAM NEPeBipsiTe BC OCi.

IHCTPYKLiA 3 TeXHIYHOro 06CNyroByBaHHA Ta Aornapy

Bci KOMMOHEHTU CNif, O4WLLYBATU 3BOSIOXKEHOIO TKAHVHOIO, YHVKATU 3aCTOCYBaHHA MUIOUMX abo YMCTAYMX 3aCO0iB, a
TakoX PO3UMHHUKIB. [epes TpMBanMmM 36epiraHHAM Npunagy Clif BUMHATY akyMynaTop. 36epiraTu npucTpiit y Yuctomy,
CyXOMY MicLj.

KaniopyBaHHs

[ns 3abe3neyeHHs TOYHOCTI pe3ynbTaTi BUMIpoBaHb | hyHKLOHaNbHOCTI C/if, PerynspHO NPOBOANTY KanibpyBaHHs Ta
nepeBipky BUMIptOBasbHOrO Npunagy. Mu pekoMeHayeMOo NPOBOAMTY KanibpyBaHHs 3 iHTEPBANOM B OAWH piK. 3 LbOro
NPVBOAY BY MOXeTe 3BepHYTVCA [0 BALLOro npofdasLs abo cnispobiTHukiB ciyxou nigTpumkn UMAREX-LASERLINER.
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TexHiuHi paHi (Mpaso Ha TexHiuHi 3MiHK 36epexeHe. 25W23)

[jana3oH aBTOMaTUYHOrO HiBeNtOBAHHS +6°
TOYHICTb +0,075Mm/ 10 ™
[Opu30HTaNbHe 1 BepTUKanbHe ABTOMAaTMYHE, 3a AONMOMOroH
HiBeNtoBaHHS €/1eKTPOHHVIX PIBHEN Ta CEPBOLBUTYHIB.
LLIBMAKICTb HanalUTyBaHHA 6113bK0 30 Cek Ha yBecb poboYmin KyT
BepTuKanbHWi Bi3UPHWI NPOMiHb 90° 10 NAOWUHN 0bepTaHHs
LUBnakicTb 0bepTaHHs 0, 60, 120, 300, 600 06/x8
TyNbT ANCTaHLIAHOMO KepyBaHHA IHbpayepBoHmiA (I4)
[loBX1Ha xBWAb Nasepa 635 Hm
[loBXXUWHa XBWNb NPAMOBKCHOrO Nlasepa 650 HM
Knac niazepa 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)
BuxigHa noTyxHicTb nasepa < 1 MBT
Knac 3axucty IP 66
KuBneHHs 4 x1,2B HR14 (C) NIMH /4 x 1,5B LR14 (C)
Pecypc akymynatopa 6113bk0 35 roanH
Pecypc b6aTapeiiok 6n13bk0 50 roguH
TpuBanicTb 3apALXKaHHA akymynaTopa 61113bKO 7 roanH
-10°C ... 50°C, BosoricTb NoBiTps max. 80% rH, 6e3
Pexxum poboTm KoHzeHcaLji, Poboya Brncota Makc. 4000 M Hag piBHeM
MOPA (HOPManbHWA Hyb)
YMoBY 36epiraHHaA -10°C ... 70°C, BonoricTb nosiTps max. 80% rH
fabapuTHi po3mipu (LU x B x ) / 215 x 205 x 165 mm /
Maca (i3 akymynsTopom) 2,6 kr
MynbT QUCTaHUINHOIO KepyBaHHA
XKueneHHa 2 wr.no 1,5 B, vny AA
[JanbHicTb Aii nynbTa AUMCTaHUIMHOMO KepyBaHHA Makc. 30 m (I4-nyneT)
fabapuTHi po3mipu (LU x B x ) / 63 x 130 X 24 Mm /
Maca (i3 akymynsTopom) 0,15 kr

MNpunucn €C Ta BenukoGpuTaHii Ta yTunisauis

Llei npucTpiit Bignosigae BCiM HEOBXIOHWM HOPMaM, Aiki pernaMeHTyioTb BilbHWIA TOBAapOoOoOir Ha TepuTopii
€C Ta Benwkoi bputatii.

Llei Bupi6, BKNtOYAKOUM KOMMIEKTYIONI Ta YNakoBKy, € eNeKTPUYHUM NPUCTPOEM, AKUIA 3rigHo 3 AvpekTvBamu €C Ta
BennkobpwTaHii Npo cTapi enekTpyyHi Ta enekTPOHHI MPUCTPOI, eNeMeHTI XMBNEHHS, akyMyIATOPK Ta NakyBaslbHi
MaTepiann noBrHeH ByTy nepefaHo Ha yTUNI3aL|ito eKoNorivyHo He3neyHM cnocobom 3 MeTO OTPUMAHHS LLHHOI
cvpoBWHK. EnekTponpunaau, 6atapeiku i ynakoBky He MOXHa yTWUi3yBaTW Pa3oM 3 NoOyTOBMM CMITTAM. 3akoH
30008B'A3y€e CNOXMBaYiB 6e3KOLUTOBHO 34aBaTh BUKOPWCTaHI eNeMeHTV XXUBeHHA Ta akyMynATopHi 6aTapei B
rpoMafChKi NyHKTV 360py, TOProsi ToukM abo cyby TexHIYHOI NIGTPUMKK. MepLu HixX NOBEPHYTV NPUCTPIN

Ha yTunisaLito, HeObXiAHO BUMHATK 3 HbOrO akymMynATopy / HaTapeliku 3a JOMOMOrol0 JOCTYMHOrO Y Npofaxy
HCTPYMEHTY HepyMHIBHUM CNOCOBOM i yTUMi3yBaTH iX OKPEMO. SKLLO Y BaC BUHUKAW MWUTAHHA LLOAO BUAMAHHA
enleMeHTa XUB/EeHHs, 3BepHITbCA A0 Cyx6wm nigTpmkn UMAREX-LASERLINER. LLIo6 oTpumaTtu iHdhopmaLiio npo
BIANOBIOHI NMYHKTW yTWAi3aLlii, 3BepTanTeca [O CBOro MyHiUMNaniteTy i LOTPUMYWTECH BIANOBIOAHWX IHCTPYKL 3
yTvnizauii Ta TexHiku 6e3neku B nyHkTax 300py BiOXoLis.

[eTanbHi BKa3iBkM LoA0 HGe3nekun 1 gofaaTkosa iHopMauis Ha canti: https://packd.li/ll/aek/in
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Kompletné si proctéte navod k obsluze, priloZzeny sesit , Pokyny pro zaruku a dodate¢né pokyny”,
aktudlni informace a upozornéni v internetovém odkazu na konci tohoto ndvodu. Postupujte podle
zde uvedenych instrukci. Tuto dokumentaci je nutné uschovat a v pfipadé predani laserového
zarizeni tfeti osobé se musi predat zaroveri se zafizenim.

Pouzivani v souladu s uréenim

Tento rotacni laser je urcen k nastaveni horizontalni a vertikalni roviny. Rotac¢ni laser je vhodny také
pro vytvareni svaht diky digitalnimu nastaveni sklonu a manualnimu rezimu sklonu. Quadrum DigiPlus
Ize pouzit spole¢né s vhodnymi pfijimaci uréenymi pro pouziti s cervenymi rotacnimi lasery s vinovou
délkou 635 nm.

Vieobecné bezpecnostni pokyny
— Pouzivejte pfistroj vyhradné k uréenému Ucelu pouziti v rdmci danych specifikaci.
— MEéici pristroje a pfislusenstvi nejsou hrackou pro déti. Uchovavejte tyto pristroje pred détmi.
— Nejsou dovolené prestavby nebo zmény na pfistroji, v takovém piipadé
by zaniklo schvéleni pfistroje a jeho bezpecnostni specifikace.
— Nevystavujte pfistroj zadnému mechanickému zatizeni, extrémnim teplotam, vlhkosti nebo silnym vibracim.
— Pristroj se nesmi dale pouZivat, pokud dojde k vypadku jedné nebo nékolika funkci, pokud je baterie slabé
nabitd nebo je poskozeny kryt.
— PFi venkovnim pouzivani smi byt pfistroj pouzivan pouze za pfislusnych povétrnostnich podminek resp.
pfi vhodnych ochrannych opatfenich.
— Dodrzujte bezpecnostni opatfeni mistnich resp. narodnich Gfadl pro spravné pouzivani pfistroje.

Bezpecnostni pokyny
Zachazeni s laserem tridy 2

Laserové zareni!
Nedivejte se do paprsku!
Laser tfidy 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Pozor: Nedivejte se do pfimého nebo odrazeného paprsku.

— Nemirte laserovym paprskem na lidi.

— Pokud laserové zéreni tfidy 2 zasahne oci, je nutné védomé zavfit odi a ihned hlavu odvratit od paprsku.

— Nikdy nesledujte laserovy paprsek ani jeho odrazy optickymi pfistroji
(lupou, mikroskopem, dalekohledem, ...).

— Nepouzivejte laser ve vysce oci (1,40 ... 1,90 m).

— Béhem provozu laserovych zafizeni se musi zakryt hodné reflexni, zrcadlici nebo lesklé plochy.

— Ve vefejnych provoznich prostorach pokud mozno omezte drahu paprsku zabranami a délicimi sténami
a oznacte laserovou oblast vystraznymi stitky.

— Manipulace (zmény) provadéné na laserovém zafizeni jsou nepfipustné.
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Bezpecnostni pokyny

Zachazeni s elektromagnetickym zarenim

— Méici pfistroj dodrzuje predpisy a mezni hodnoty pro elektromagnetickou kompatibilitu podle
smeérnice EMC 2014/30/EU.

— Je tfeba dodrzovat mistni omezeni, napf. v nemocnicich, letadlech, ¢erpacich stanicich nebo
v blizkosti osob s kardiostimulatory. Existuje moznost nebezpe¢ného ovlivnéni nebo poruchy
elektronickych pfistrojC.

— Pri pouziti v blizkosti vysokého napéti nebo pod elektromagnetickymi stridavymi poli mdze
byt ovlivnéna presnost méreni.

Zvlastni vlastnosti produktu a jeho funkce

Rotacni laser se vyrovna automaticky. Postavi se do potfebné zékladni polohy — v ramci
avromaTic  pracovnich Uhll + 6°. Automatika ihned prevezme jemné nastaventi: Tri elektronické
méfici senzory pritom detekuji osu X, Y a Z.

“ﬁmock Transport LOCK: Béhem prepravy je pfistroj chranény specialni brzdou motoru.

Ochrana pred prachem a vodou - Pfistroj je vybaven zvlastni ochranou proti prachu a desti.

ADS Anti-Drift systém (ADS) zabrariuje chybnym mérenim. Princip funkce: 30 sekund po
aktivovani ADS se u laseru permanentné kontroluje spravné vyrovnani. Pokud se pfistroj plsobenim
vnéjsich vlivd pohybuje nebo ztrati svoji referencni vysku, laser se zastavi a blika. Navic nepretrzité sviti
TILT, na LC displeji se zobrazi vystrazny trojuhelnik a zazni vystrazny signal. Pro dalsi praci stisknéte

znovu tlacitko Tilt nebo pfistroj vypnéte a zapnéte. Snadno a bezpecné se tak zabrani chybnym mérenim.

Po zapnuti neni ADS aktivovany. Pro ochranu sefizeného pfistroje pfed zménami polohy, zplsobenymi
cizim vlivem, se musi ADS aktivovat stisknutim tlacitka Tilt. Funkce ADS je signalizovana blikanim , TILT”
na LC displeji, viz znazornéni nize.

ADS spusti ostré monitorovani teprve 30 vtefin po Uplné nivelaci laseru (faze sefizeni). Béhem
s faze sefizovani bliké ,TILT” v sekundové taktu, a jakmile je ADS aktivované, blika pomalu.

Zpusob funkce ADS
cs Ostré ADS po

Zacatek 30 sekundach,
Zap rotace LTILT” blikd pomalu. Cizf vliv
I:—J%//Qf\\: 7L
Faze sefizeni @ Aktivace ADS:
Sensor Automatic ‘ Stisknéte tlacitko Laser
Tilt, , TILT” bliké v zistane z
sekundovém taktu. bezpecnostnich

ddvodu stét, laser blika
a nepretrzité sviti , TILT”.
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auto auto
‘ <3

Prostorové mrizky: Zobrazuji laserové roviny a funkce.
auto: automatické vyrovnani / man: manualni vyrovnani

auto auto

N

w
e
(i
, Y
&

1
{

Horizontdlni nivelace Vertikalni nivelace Sklon osy X Sklon osy Y
slope ii l. %
Sklony thel 90° Funkce olovnice

Vkladani a vyjimani baterii a nabijeni baterie

— Pfed pouzitim pfistroje akumulator plné nabijte.

— Sitovy zdroj/nabijecku pouzivejte jen v uzavienych
prostorech, nevystavujte je vihkosti ani desti, protoze jinak hrozi
nebezpedi zasahu elektrickym proudem.

— Baterie se smi nabijet pouze pomoci prilozeného napajeciho zdroje
a vylu¢né s timto laserovym pfistrojem. Jinak hrozi nebezpeci
zranéni a pozaru.

— Akumulator neotvirejte. Hrozi nebezpedi zkratu.

— Nabijecku pfipojte do sité a do nabijeci zditky (J) v pfihradce
na akumulator (L). Pouzivejte prosim jen pfilozenou nabijecku.
Pokud pouzijete nespravnou, zanika narok na zaruku.
Akumulator se muze nabijet mimo pfistroj.

— Pri nabijeni akumulétoru sviti dioda nabijecky (N) cervené.
Proces nabijeni je ukonceny, jakmile se dioda rozsviti zelené.
Pokud pristroj neni pfipojeny k nabijecce, dioda nabijecky blika.

— Akumulator (L) resp. prihradku na baterie (K) vsunte do zasuvné
prihradky (G) a pevné dotdhnéte pomoci upevriovaciho Sroubu (I).
Pritom museji byt propojeny elektrické kontakty (H).

— Pri zasunutém akumulatoru je pfistroj pfi procesu nabijeni
pfipraveny k provozu.

— Alternativné Ize pouzit i alkalické baterie (4 x typ C). Baterie
vloZte do prihradky na baterie (K). Dbejte na symboly instalace.

— Pokud na LC displeji stale blikd symbol baterie (14), musi se
vymeénit baterie resp. se musi znovu nabit akumulatory.

— Pfed vyjmutim baterie vypnéte zafizeni a odpojte jej od sité.
Chcete-li vyjmout dobijeci baterii nebo baterie, povolte upeviiovaci
Sroub (1) a vyjméte prihradku na dobijeci baterie (L) nebo prihradku
na baterie (K).
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Vlozeni baterii do dalkového ovladani
Otevrete pfihradku na baterie a podle symboll

pro instalovani vlozte baterie (2 x 1,5V LR6 (AA)).
Dbejte na spravnou polaritu.

Vertikalni provoz

.-

A Vystup referencniho laseru /
vystup laserové olovnice

B Hlava hranolu /
vystup laserového paprsku

Pfijimaci diody pro dalkové ovladani (4 x)

LC displej

5/8" zavit / Vystup referen¢niho laseru /
vystup laserové olovnice

C
D Ovladaci panel
E
F

G Zasuvna prihradka pro akumulator
resp. pfihrddka na baterie

172 (&

H Elektrické kontakty

I Upevriovaci matice pfihradky
na baterie resp. akumulatoru

J Nabijeci zditka

K Prihradka na baterie

L Prihradka na akumulator

M Nabijecka / napéjeci adaptér

N Provozni ukazatele
Cervend: akumulator se nabiji
zelena: nabijeni ukonceno



Quadrum DigiPlus

Ovladaci panel Quadrum DigiPlus 1 Funkce auto/slope
Prepinani osy X, Y

Volba rotac¢ni rychlosti
600/300/120/60/ 0 ot/min

4 Tlacitko ZAP/VYP

6 5 Tlacitko plus pro nastaveni sklonu
u digitalni a manualni funkce sklonu

7 6 Tlacitko minus pro nastaveni sklonu
u digitalni @ manualini funkce sklonu
8 7 Skenovaci rezim
Funkce Tilt
= Quadrum DigiPlus — 9 Indikace nastaveni sklonu osy X

10 Indikace nastaveni sklonu osy Y

11 Vystrazny symbol - funkce Tilt
LC displej 12
Quadrum DigiPlus

Indikace skenovaciho rezimu
13 Indikace funkce DualGrade

14 Indikace stavu nabiti baterie

X 000%— 9 15 Indikace rezimu kalibrace
Y 88 8 0/0 ——10 16 Indikace rychlosti

15— A 1 17 Indikace nivelace

16 O 880@12 18 Indikace funkce Tilt

1 w - 13 19 Indikace manuélniho rezimu
::; IZIT".T — 14 20 Polohovaci tlacitko (otoceni vievo)
21 Polohovaci tlacitko (otoceni vpravo)
19

Dalkové ovladani
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Horizontalni nivelace a vertikalni nivelace
— Horizontalni: Pfistroj umistéte na co nejrovnéjsi plochu nebo pripevnéte

do stativu. " Q»

— Vertikalni: Postavte pfistroj na postranni nohy. Ovladaci pole ukazuje
smérem nahoru. S doplikovym drzdkem na sténu (¢. artiklu 080.70) ‘ 0
Ize pristroj pfi vertikalnim pouziti namontovat na stativ. @ @

— Stisknéte tlacitko ZAP/V/YP.
I Rotacni laser se po zapnuti vyrovna automaticky.
|

— Pristroj se automaticky niveluje v rozsahu + 6°. Ve fazi sefizovani laser blikd a hlava hranolu je v klidu.
Jakmile je nivelace provedend, laser permanentné sviti a otaci se s max. ota¢kami. K tomu viz oddil o
. Sensor Automatic” a ,, ADS-Tilt".

Pokud se pfistroj postavi pfilis sikmo (se sklonem vice nez 6°), hlava hranolu zGstane v klidu,
s laser blikd a zazni vystrazny signal. Pristroj se potom musi umistit na rovnéjsi plochu.

Nastaveni polohy vertikalni laserové roviny

Ve vertikalnim rezimu Ize presné nastavit polohu laserové roviny. ,Sensor Automatic” zGstava aktivni a
niveluje polohu vertikalni laserové roviny. Viz nasledujici obrazek.

1 2. (")@

|
il
®© @ ®0

Pokud se docili maximalni sklon 6°, laser se zastavi, blika a zazni signal. Potom zmensete Uhel
sklonu.
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Digitalni funkce sklonu (funkce DualGrade)

Horizontdlni rovinu Ize digitalné naklanét v ose X a v ose Y. Maximalni sklon ¢ini v "
jedné roviné az £10%, v souctu obou os se maximalni hodnota zadani na osu snizi.

Hodnoty se zobrazuji na velkém LC displeji a Ize je zadavat nezavisle na sobé. 6
Nastaveni os: Stisknéte tlacitko auto/slope (1). Na LC displeji blika ukazatel osy X. .
Tlacitky plus a minus (5/6) se nastavuji ¢iselné hodnoty. Stisknutim tlacitka X/Y (2) V1 roviné
se prejde na osu Y. Potom Ize tlacitky plus a minus (5/6) nastavit hodnotu osy Y.

Opakovanym stisknutim tlacitka X/Y (2) se zadani potvrdi. Potom se pfistroj nastavi ‘

na pozadovanou hodnotu. Viz nasledujici obrazky. b

Ve 2 rovinach

1. 2. 3. 4. 5.
auto

Sl | S Py
= &l e

® @X@ @@Y@@

Dulezité: B&éhem nivelace nelze provadét zadna dalsi zadani, na LC displeji blika symbol nivelace (17).
Jakmile symbol nivelace zhasne, je nivelace ukonéena a Ize nastavovat nové hodnoty.

I Pri digitalni funkci sklonu je funkce Sensor-Automatic aktivovana.
| |

I Osy X/Y jsou na pristroji oznaceny.
n

Manualni funkce sklonu do 6° — horizontalné

S aktivaci funkce sklonu se vypne Sensor-Automatic. Pro pfepnuti laseru do manudlniho rezimu pfidrzte
tla¢itko ZAP/VYP delsi dobu stisknuté, az se na LC displeji zobrazi symbol ruky (19). Pro nastaveni
horizontalni roviny stisknéte tlacitko X/Y. Tla¢itka plus/minus umozriuji motorické prestaveni sklonu.
Pfitom Ize osy X a Y prestavit nezavisle na sobé. Viz nasledujici obrazky.

= @ ‘@6 @

© 0OS ®0O @@@

© 1715



Laserliner

Manualni funkce sklonu do 6° - vertikalné

1. 2. 3.
slope slope

B | B |
N B &
®© 00  © 00 90

I Pokud se docili maximalni sklon 6°, laser se zastavi, blika a zazni signal. Potom zmensete
s Uhel sklonu.

Manualni funkce sklonu > 6°

Vétsi sklony Ize nastavit za pouziti dopliikové Uhlové desky,
¢. artiklu 080.75.

TIP: Nejprve nechte pristroj vyrovnat automaticky a thlovou
desku nastavte na nulu. Potom vypnéte funkci Sensor-
Automatic - viz: Manualni funkce sklonu do 6°. Nakonec
pristroj naklorite do pozadovaného uhlu.

I Jakmile se na LD displeji zobrazi symbol ruky, neni aktivovana funkce Sensor-Automatic a nelze
s provadét horizontdlnf resp. vertikalni nivelaci.

Rezimy laseru

Rotacni rezim

Tlacitkem rotace se nastavuiji otacky:
0, 60, 120, 300, 600 ot./min

Bodovy rezim

Pro pfechod do bodového rezimu stisknéte tlacitko rotace tolikrat, az laser
prestane rotovat. Laser Ize do pozadované polohy méfené roviny presné
otocit polohovacimi tlacitky.

Skenovaci rezim

Tlacitkem Scan Ize aktivovat a nastavit svételné intenzivni segment do
4 rlznych sifek. Segment se do pozadované polohy otoci polohovacimi
tlacitky.

Rezim rucniho pfijimace

Prace s volitelnym laserovym pfijimacem: Prace s volitelnym laserovym
prijimacem: Nastavte rota¢ni laser na maximalni otacky a zapnéte laserovy
prijimac. K tomu viz ndvod k obsluze pfislusného laserového pfijimace.

176 (©©



Quadrum DigiPlus

Prace s referencnim laserem resp. laserovou olovnici

Pfistroj ma dva referencni lasery. V horizontalnim provozu Ize pomoci nich
spustit kolmici. Ve vertikalnim provozu slouzi referen¢ni lasery k vyrovnani
pfistroje. Za tim Ucelem nastavte referencnf lasery paralelné se sténou.
Potom je vertikalni laserova rovina vyrovnana vici sténé pravouhle,

viz obrazek.

Priprava kontroly kalibrace

Kalibraci laseru si mdzete zkontrolovat. Umistéte pfistroj doprostifed mezi 2 stény, které jﬂsouvod,sebe
vzdalené minimalné 5 m. Zapnéte pfistroj. Pro optimalni ovéfeni pouzijte prosim stativ. DULEZITE:
Automatika senzoru musi byt aktivni.

1. Oznacte si na sténé bod A1.

2. Otocte pfistroj o 180° a vyznacte si bod A2. Mezi body A1 a A2 méte nyni horizontaIn referenci.

ﬂ 1.
o= 7
2. .
H > 180° ﬂ
A1 ‘% A2 U
Kontrola kalibrace
3. Postavte pfistroj co moznd nejblize ke sténé na vysku vyznaceného bodu AT,
vycentrujte pfistroj v ose X.

4. Otocte pfistroj o 180°, vycentrujte pfistroj v ose X a vyznacte bod A3.
Rozdil mezi body A2 a A3 je odchylkou osy X.

5. Pro kontrolu osy Y resp. Z opakujte krok 3 a 4.

3.
A2

A2

\
>
S
= 0K

A3

0,75mm /10 m

-
®
(=]
°

<

L
1 R
[ |-
Kdyz jsou u osy X, Y nebo Z body A2 a A3 vice nez 0,75 mm / 10 m od sebe, je nutné nové

I seffzeni. Spojte se s Vasim specializovanym prodejcem nebo vyuzijte servisniho oddéleni spole¢nosti
®  UMAREX-LASERLINER.
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Serizovaci rezim

1. Pfi sefizeni dbejte na vyrovnani rota¢niho laseru.
Sefizujte vzdy viechny osy.

2. Pfepnéte pfistroj do rezimu sefizovani:

Vypnéte rotacni laser a znovu jej zapnéte se stisknutym tlacitkem auto/slope. Pritom
drzte tlacitko auto/slope tak dlouho stisknuté, az na LC displeji za¢ne blikat ukazatel @)
osy X. Potom mUzete tlacitko auto/slope opét uvolnit.

V horizontalnim provozu (osa X, Y) blika nejprve ukazatel osy X. Pomoci tlacitka X/Y @
na rota¢nim laseru Ize prepinat mezi osami X a Y.

Ve vertikalnim provozu (osa Z) je zobrazena vyhradné osa Y.
3. Oprava sefizeni:

Pomodi tlacitek plus/minus na rota¢nim laseru najedte s laserem z aktudlni polohy do @ @
vysky referen¢niho bodu A2. Laser zméni svoji polohu jen po nékolikanasobném stisknuti.

4. Ukonceni sefizeni:

Storno: Vypnutim (tla¢itko ZAP/VYP) laseru Revolution se odmitne @
celé sefizeni a obnovi pfedchozi stav.

UloZeni do paméti: Pomoci tlacitka auto/slope se nové sefizeni ulozi do paméti.

Polohovani: Laserem lze otacet pomoci polohovacich tlacitek na dalkovém @ @
ovladani.

Pred pouzitim, po prepravé a po dlouhém Y
I skladovani pravidelné kontrolujte kalibraci.
" Kontrolujte pfitom vzdy viechny osy.

Pokyny pro udrzbu a osetfovani

VSechny komponenty Cistéte lehce navihéenym hadrem a nepouzivejte Zadné Cistici nebo abrazivni
prostfedky ani rozpoustédla. Pfed delSim skladovanim vyjméte baterii. Skladujte pfistroj na Cistém,
suchém misté.

Kalibrace

Pro zajisténi presnosti a funkce by mél byt méfici pristroj pravidelné kalibrovan a testovan. Doporucujeme
kalibra¢ni interval jeden rok. V pfipadé potreby se spojte se svym specializovanym prodejcem nebo vyuzijte
servisniho oddéleni spole¢nosti UMAREX-LASERLINER.
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Technické parametry (Technické zmény vyhrazeny. 25W23)
Rozsah samocinné nivelace +6°
Presnost +0,075mm/10m

Automaticky elektronickymi
libelami a servomotory.

Nivelace horizontalni / vertikalni

Rychlost nastaveni cca 30 s pres cely pracovni uhel
Vertikalni referencni paprsek 90° k rota¢nf roviné
Rychlost rotace 0, 60, 120, 300, 600 ot./min
Délkové ovladani Infracervené IR
VInova délka laserového paprsku 635 nm
VInova délka laserové olovnice 650 nm
Trida laseru 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)
Vykon na vystupu laseru <1 mw
Kryti IP 66
Napajeni 4 x 1,2V HR14 (C) NiMH / 4 x 1,5V LR14 (C)
Provozni doba akumulatoru cca 35 hod.
Provozni doba bateri cca 50 hod.
Doba nabijeni akumulatoru cca 7 hod.
-10°C ... 50°C, Vlhkost vzduchu max. 80% rH,
Pracovni podminky nekondenzujici, Pracovni vyska max. 4000 m n.m
(normélini nulovy bod)
Skladovaci podminky -10°C ... 70°C, Vlhkost vzduchu max. 80% rH
Rozméry (S x V x H) / 215 x 205 x 165 mm /
Hmotnost (v¢etné akumulatoru) 2,6 kg
Napajeni 2x1,5Vtyp AA
Dosah dalkového ovladani max. 40 m (ovladani IR)
Rozméry (S x V x H) / 63 x 130 x 24 mm /
Hmotnost (v¢etné akumulatoru) 0,15 kg

Ustanoveni EU a UK a likvidace
PFistroj splfiuje vechny potiebné normy pro volny pohyb zboZi v rdmci EU a UK.

Tento vyrobek, véetné pfislusenstvi a obalu, je elektricky spotfebi¢, ktery podle evropskych a britskych
smérnic o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich, bateriich a obalech musi byt recyklovan
zplsobem 3etrnym k Zivotnimu prostiedi, aby se znovu ziskaly cenné suroviny. Elektrické spotfebice,
baterie a obaly nepatfi do domovniho odpadu. Spotfebitelé jsou ze zakona povinni bezplatné odevzdat
pouzité baterie a akumulatory na vefejném sbérném misté, v prodejné nebo v technickém servisu pro
zakazniky. Baterie musf byt z pristroje vyjmuty pomoci bézné dostupného néstroje, aniz by se znicily,

a pred odevzdanim pfistroje k likvidaci prfedany do separovaného sbéru. V piipadé jakychkoli dotazd
ohledné vyjmuti baterie se obratte na servisni oddéleni spole¢nosti UMAREX-LASERLINER. Na vasem
obecnim Ufadu se informujte o pfisludnych zafizenich pro likvidaci odpadu a dodrzujte pfislusné pokyny
tykajici se likvidace a bezpecnosti na sbérnych mistech.

Dal3i bezpec¢nostni a dodatkové pokyny najdete na: https://packd.li/ll/aek/in
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Lugege kasitsusjuhend, kaasasolev vihik , Garantii- ja lisajuhised” ja aktuaalne informatsioon
I ning juhised kdesoleva juhendi I6pus esitatud interneti-lingil taielikult Iabi. Jargige neis sisalduvaid
juhiseid. Kaesolev dokument tuleb alles hoida ja laserseadise edasiandmisel kaasa anda.

Sihtotstarbeline kasutamine

See rotatsioonlaser on ette nahtud horisontaalse ja vertikaalse tasandi joondamiseks.

Rotatsioonlaser sobib tdnu digitaalsele kaldeseadistusele ja kasitsi kaldereZiimile ka kallete loomiseks.
Seadet Quadrum DigiPlus saab kasutada koos sobivate vastuvétjatega, mis on ette nahtud 635 nm
lainepikkusega rotatsioonlaserite kasutamiseks.

Uldised ohutusjuhised

— Kasutage seadet eranditult spetsifikatsioonide piires vastavalt selle kasutusotstarbele.

— Mobteseadmete ja tarvikute puhul pole tegemist lastele méeldud
manguasjadega. Hoidke lastele kattesaamatult.

— Umberehitused voi muudatused pole seadmel lubatud, seejuures kaotavad luba ning
ohutusspetsifikatsioon kehtivuse.

- Arge laske seadmele majuda mehaanilist koormust, Ulikérgeid temperatuure,
niiskust ega tugevat vibratsiooni.

— Seadet ei tohi enam kasutada, kui Uks voi mitu funktsiooni on rivist vélja langenud voi patarei laetustase
on nork ning samuti korpuse kahjustuste korral.

— Jalgige 6ues kasutades, et seadet kasutatakse Uksnes vastavates ilmastikutingimustes voi
sobivate kaitsemeetmetega.

— Palun jargige kohalike ja riiklike ametite ohutusmeetmeid seadme asjatundliku kasutuse kohta.

Ohutusjuhised
Umberk&imine klassi 2 laseritega

Laserkiirgus!
Mitte vaadata laserikiirt!
Laseriklass 2 - < 1 mW

635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

- Tahelepanu: Arge vaadake otsesesse voi peegelduvasse kiirde.

— Arge suunake laserkiirt inimeste peale.

— Kui klassi 2 laserkiirgus satub silma, siis tuleb silmad teadlikult sulgeda ja pea kohe kiire eest ara liigutada.

- Arge vaadelge laserkiirt ega reflektsioone kunagi optiliste seadmetega (luup, mikroskoop, pikksilm, ...).

- Arge kasutage laserit silmade kargusel (1,40 ... 1,90 m).

— Hasti reflekteerivad, peegeldavad véi laikivad pinnad tuleb laserseadiste kaitamise ajal kinni katta.

— Piirake avalikes liikluspiirkondades kiirte teekonda voimaluse korral tokete ja seadistavate seintega ning
tahistage laseri piirkond hoiatussiltidega.

— Manipulatsioonid (muudatused) on laserseadisel keelatud.



Quadrum DigiPlus

Ohutusjuhised

Elektromagnetilise kiirgusega Umber kaimine

— Mooteseade vastab elektromagnetilise Ghilduvuse eeskirjadele ja piirvaartustele
vastavalt EMC-maarusele 2014/30/EL.

— Jargida tuleb kohalikke kaituspiiranguid, naiteks haiglates, lennujaamades, tanklates voi
sidameritmuritega inimeste laheduses. Valitseb ohtliku méjutamise voi hairimise véimalus
elektrooniliste seadmete poolt ja kaudu.

— Mootetapsust voivad mojutada kasutamine suure pinge voi tugevate elektromagnetiliste
vahelduvvaljade ldheduses.

Toote eriomadused ja funktsioonid

Rotatsioonlaser joondub iseseisvalt vélja. Ta pannakse néutavas pohiasendis iles — + 6°
AuromaTic  {3dnurga piires. Automaatika vétab kohe peenseadistamise Ule: Kolm elektroonilist
modbtesensorit tuvastavad seejuures X-, Y- ja Z-telje.

ﬁ“l ) Transpordilukk (LOCK): Seadet kaitstakse transportimisel spetsiaalse mootoripiduriga.
\ OoC

Kaitse tolmu ja vee eest — seadet iseloomustab eriline kaitstus tolmu ning vihma eest.

Anti Drift System (ADS) takistab vaarmodtmisi. Talitluspdhiméte: Laserit kontrollitakse 30
sekundit parast ADSi aktiveerimist pUsivalt korrektse valjajoonduse suhtes. Kui seade liigub valismoju
téttu paigast voi kaotab laser oma korgusereferentsi, siis jaab laser seisma ja hakkab vilkkuma. Seejarel
jaab indikaator TILT pidevalt polema, LC-ekraanil kuvatakse ohukolmnurk ja kostub hoiatussignaal.
Edasitodtamise voimaldamiseks vajutage uuesti Tilt-klahvi voi lUlitage seade vélja ja sisse. Nii valditakse
lihtsalt ja kindlalt vaarmdotmisi.

ADS pole parast sisseltlitamist aktiivne. Kaitsmaks etteseadistatud seadet vdormdojudest tingitud
asendimuutuste eest, tuleb ADS Tilt-klahvi vajutamisega aktiveerida. ADS-i talitlust ndidatakse , TILT”
vilkumisega LC-ekraanil, vt alltoodud naitlikku joonist.

I ADS lulitab jarelevalve sisse alles 30 sek parast laseri taielikku nivelleerumist (etteseadistusfaas).
=, TILT” vilgub etteseadistusfaasis sekunditaktis, kui ADS on aktiivne, on vilkumine aeglane.

ADSi talitlusviis
ADS on t66s 30 sekundi

Po6rlemise parast, , TILT” vilgub
Sisse algus aeglaselt. Voormoju
I:—_//Q—;QQ 7L
Sensor Automatic (tilt) ADS-i aktiveerimine:
etteseadistusfaas Vajutage Tilt-nuppu, Laser
L TILT” vilgub jaab ,
sekunditaktis. ohutuse tagamiseks

seisma, laser vilgub ja
LTILT" poleb pidevalt.
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Ruumivore: Naitab laseritasandeid ja funktsioone.
auto: Automaatne véljajoondus / man: Manuaalne véljajoondus

auto auto

W
o

Horisontaalne Vertikaalne X-telje kalle Y-telje kalle
nivelleerimine nivelleerimine
slope ii
B! @
Kalded 90° nurk Loodimisfunktsioon

Patareide/akude paigaldamine ja eemaldamine,
ja aku laadimine
— Laadige aku enne seadme kasutamist taiesti tdis.

— Kasutage vérgu-/laadimisseadet ainult suletud ruumis,
sellesse ei voi sattuda niiskust ega vihma, kuna vastasel
korral voib tekkida elektrildogioht.

— Akut tohib laadida Uksnes kaasasoleva vérguseadmega ning
kasutada eranditult antud laserseadmes. Vastasel juhul valitseb
vigastus- ja tulekahjuoht.

— Arge avage akut. Valitseb Iihiseoht.
— Uhendage laadija vooluvérku ja akulaeka (L) laadimispesa (J) kilge.

Palun kasutage ainult kaasasolevat laadijat. Vale laadija kasutamisel
kaotab garantii kehtivuse. Akut saab laadida ka valjaspool seadet.

— Aku laadimise ajal pdleb laadija (N) LED punaselt R
Laadimisprotseduur on I6ppenud, kui LED pdleb roheliselt.
Kui seade pole laadijaga Ghendatud, siis laadija LED vilgub.

— Lukake aku (L) voi patareilaegas (K) sahtlisse (G) ja keerake

kinnituskruviga (1) kinni. Elektrikontaktid (H) tuleb seejuures
kokku Uhendada.

— Sissepandud aku korral on seade laadimisprotseduuri ajal
kasutusvalmis olekus.

— Alternatiivselt voib kasutada ka leelispatareisid (4 x tatp C). H
Pange need patareilaekasse (K). Jalgige seejuures G
installatsioonisimboleid.

-

— Kui LC-naidikul vilgub pidevalt aku sumbol (14), siis tuleb
patareid vahetada voi akud uuesti laadida.

— Enne patarei eemaldamist lUlitage seade vilja ja lahutage vorgust.
Akude vdi patareide eemaldamiseks vabastage kinnituskruvi (1) ja
votke akulaegas (L) voi patareilaegas (K) vdlja.



Quadrum DigiPlus

Patareide sisestamine kaugjuhtimispulti
Avage patareide kast ja asetage patareid (2 x 1,5V LR6 (AA))
sisse nii, nagu stimbolil ndidatud.

Jalgige diget polaarsust.

o e

- -
H
K
L
Vertikaalreziim
M
N
F
G \.\
A referents- / loodimislaseri véljund | patareilaeka voi aku

kinnitusmutter

B prismapea / laserkiire valjund

C kaugjuhtimispuldi J laadimispesa
vastuvotudioodid (4 x) K patareilaegas

D juhtpaneel L akulaegas

E LC-ndidik M laadija / vorgualaldi

F 5/8" keere / N todndidik
referents- / loodimislaseri valjund punane: akut laetakse

G aku voi patareilacka sahtel roheline: laadimisprotseduur I6petatud

H elektrikontaktid

@
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Quadrum DigiPlus juhtpaneel

= Quadrum DigiPlus —

LC-naidik
Quadrum DigiPlus

X 000% 9
Y 080% 10
15—cL A—MN
16—C 00T 12
17— 1Y) 13

18— TILT| m=m 14

19

Kaugjuhtimispult

10
1
12
13
14
15
16
17
18
19
20

21

auto/slope-funktsioon
X-, Y-telje Umberltlitus

Poorlemiskiiruse valimine
600/300/120/60/0 p/min

SISSE/VALJA-klahv

Pluss-nupp kalde seadistamiseks
kalde digitaal- ja kasitsifunktsiooni
korral

Miinus-nupp kalde seadistamiseks
kalde digitaal- ja kasitsifunktsiooni
korral

Skaneerimismoodus
Tilt-funktsioon

Nait X-telje kalde seadistamiseks
Nait Y-telje kalde seadistamiseks
Ohusumbol Tilt-funktsioon
Skaneerimisreziimi nait
DualGrade-funktsiooni nait
Patarei laetusseisundi nait
Kaliibrimisreziimi nait

Kiiruse nait

Nivelleerimise nait
Tilt-funktsiooni naidik
Kasitsireziimi nait
Positsioneerimisklahv

(keerake vasakule)

Positsioneerimisklahv
(keerake paremale)
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Horisontaalne nivelleerimine ja vertikaalne

. . auto auto
nivelleerimine ‘> Q»
— Horisontaalne: Pange seade vdimalikult tasasele pinnale Gles voi bq »1

kinnitage statiivile. ‘ 0

— Vertikaalne: Asetage seade kdiljejalgadele. Juhtpaneel on dlespoole
suunatud. Lisavarustusse kuuluva seinahoidikuga (toote nr 080.70)
saab seadme vertikaalkasutuseks statiivile monteerida.

— Vajutage SISSE/VALIA-klahvi.

I Rotatsioonlaser joondub parast sisselllitamist automaatselt.
| |

— Seade nivelleerub + 6° piirkonnas automaatselt valja. Etteseadistusfaasis laser vilgub ja prismapea seisab
paigal. Kui nivelleerumine on I6ppenud, siis poleb laser pusivalt ja pdorleb max pddretearvuga. Vi siia
juurde ka I6iku ,Sensor Automatic” ja ,ADS Tilt".

I Kui seade pandi Ules liiga kaldu (kalle tletab 6°), seisab prismapea paigal, laser vilgub ja kdlab
s hoiatussignaal. Siis tuleb seade tasasemale pinnale les panna.

Vertikaalse laseritasandi positsioneerimine

Vertikaalpiirkonnas saab laseritasandit tapselt positsioneerida. , Sensor Automatic” jaab aktiivseks ja
nivelleerib vertikaalse laseritasandi valja. Vt alljdrgnevat joonist.

1 2

e e
& N
© | ®0

Kui on saavutatud maksimaalne kalle vahemikus 6°, jaab laser seisma, hakkab vilkuma ja kolab
helisignaal. Sel juhul vahendage kaldenurka.
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Digitaalne kaldefunktsioon (DualGrade-funktsioon)

Horisontaalset tasandit saab digitaalselt X- ja Y-telje suunas kallutada. Maksimaalne !

kalle on Uhe tasapinna suhtes kuni £10%, kaldenurkade summeerimisel mélema q
telje suhtes vaheneb telgede jaoks maksimaalselt sisestatav vaartus. Vaartused >
kuvatakse suurel LC-naidikul ja neid saab eraldi sisestada. v
Telgede seadistamine Vajutage nuppu auto/slope (1). LC-ndidikul vilguib X-telje Uhes tasandis
nait. Pluss- ja miinus-nuppudega (5/6) saab seadistada arvulisi vaartusi. X-/Y-

nupu (2) vajutamisega toimub Umberlilitamine Y-teljele. NGUd saab pluss- ja ‘
miinus-nuppudega (5/6) seadistada Y- vaartust. X-/Y-nupu (2) uuesti vajutamisega b
kinnitate sisestuse. Seejarel votab seade soovitud vaartusele vastava asendi.

V1 allolevaid jooniseid.

Kahes tasandis

1. 2. 3. 4. 5.
auto

Sl | S Py
= &l e

® @X@ @@Y@@

Tahtis: Nivelleerimisprotsessi ajal ei saa midagi sisestada, LC-naidikul vilgub nivelleerimissimbol (17). Kui
nivelleerimissimbol kustub, on nivelleerimine I16ppenud ja saab seadistada uusi vaartusi.

I Digitaalse kaldefunktsiooni korral on anduri automaatika aktiveeritud.
n

I X-/Y-teljed on seadmel tahistatud.
| |

Kasitsi kaldefunktsioon kuni 6° — horisontaalne

Koos kaldefunktsiooni aktiveerimisega lulitatakse Sensor-Automatic vélja. Laseri lulitamiseks kasitsireziimi
hoidke SISSEAVALJA-nuppu allavajutatuna, kuni LC-néidikul kuvatakse kae siimbol (19). Horisontaalse
tasandi seadistamiseks vajutage X-/Y-nuppu. Pluss/miinus-klahvid véimaldavad kalde motoorset
Umberseadistamist. Seejuures saab X- ja Y-telge teineteisest eraldi Umber seadistada. Vt alljargnevaid
jooniseid.

1. 2. 3.
auto

- ‘@6 &

© Od ®O @@@
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Kasitsi kaldefunktsioon kuni 6° — vertikaalne

© ey @

Kui on saavutatud maksimaalne kalle vahemikus 6°, jaab laser seisma, hakkab vilkuma ja kélab
helisignaal. Sel juhul vahendage kaldenurka.

Kasitsi kaldefunktsioon > 6°

Suuremaid kaldeid on voimalik kasutada lisavarustusse
kuuluva nurgaplaadiga, toote nr 080.75.

VIHJE: Laske seadmel esmalt iseseisvalt vdlja joonduda
ja seadke nurgaplaat nulli. Sel juhul lulitage Sensor-
Automatic valja — vt ka: kasitsi kaldefunktsioon kuni 6°.
Seejarel kallutage seadet soovitud suunas.

I Kui LC-naidikul kuvatakse kae stimbol, siis ei ole Sensor-Automatic aktiivne ning nivelleerimine
s horisontaal- ja vertikaalsuunas ei ole voimalik.

Laserimoodused
Rotatsioonimoodus

Rotatsiooniklahviga seadistatakse p&oretearvu: @
0, 60, 120, 300, 600 p/min

Punktimoodus

Punktimoodusesse paasemiseks vajutage niimitu korda rotatsiooniklahvi,
kuni laser enam ei pddrle. Laserit on voimalik positsioneerimisklahvidega
mobtetasandi suhtes soovitud positsiooni pdorata.

Skaneerimismoodus

Skaneerimisklahviga saab valgusintensiivset segmenti 4-s erinevas
laiuses aktiveerida ning seadistada. Segment p&oratakse
positsioneerimisklahvidega soovitud positsiooni.

Kasivastuvotumoodus

Lisavarustusse kuuluva laservastuvotjaga toédtamine: Lisavarustusse
kuuluva laservastuvotjaga téotamine: Seadke rotatsioonlaser
maksimaalsele pdoretearvule ja lllitage laservastuvotja sisse.

V1 selle kohta vastava laservastuvétja kasutusjuhendit.
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Referents- voi loodimislaseriga té6tamine

Laser kuvab ka kaks laserpunkti. Laserpunktid ning horisonaalne laserkiir
moodustavad omavahel 90-kraadise nurga. Todtades laseriga vertikaalselt
aitavad laserpunktid seadet Gigesti joondada. Vaata joonist.

Kalibreerimise kontrollimiseks valmistumine
Te saate laseri kalibreerimist kontrollida. Pange laser 2 seina vahel keskkohta Ules, mis on
teineteisest vahemalt 5 m kaugusel. LUlitage seade sisse. Palun kasutage optimaalseks
kontrollimiseks statiivi. TAHTIS: Sensoriautomaatika peab olema aktiivne.
1. Margistage punkt A1 seinal.
2. Podrake seadet 180° vorra ja margistage punkt A2.

Punktide A1 ja A2 vahel on nild horisontaalne lahtevaartus.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. o7 180° ﬂ
H A1 "% A2 u
Kalibreerimise kontrollimine

3. Asetage seade seinale voimalikult ldhedale punkti A1 margistatud kérgusele,
suunake seade X-teljele.

4. Poorake seadet 180°, suunake seade X-teljele ka markeerige punkt A3.
Erinevus A2 ja A3 vahel on X-telje korvalekalle.

5. Korrake Y- voi Z- telje tlekontrollimiseks 3. ja 4.

3.
A2

A2

\
>
=
= 0K

A3

0,75 mm /10 m

iy 5 M

- 2
ﬁ -

[ | -

Kui X-, Y- voi Z-telje puhul paiknevad punktid A2 ja A3 rohkem kui 0,75 mm / 10 m teineteisest
l eemal, siis on tarvis uuesti hadlestada. Votke Ghendust oma edasimiijaga voi podrduge ettevotte
®  UMAREX-LASERLINER klienditeenindusosakonna poole.
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Haalestusmoodus

1. Jalgige haalestamisel rotatsioonlaseri joondust.
Haalestage alati koik teljed.

2. Lilitage seade haalestusmoodusesse:

LUlitage rotatsioonlaser vélja ja seejarel uuesti sisse, hoides auto/slope-nuppu allavajutatuna.
Seejuures hoidke auto/slope-nuppu allavajutatuna seni, kuni X-telje nait hakkab LC-ekraanil @)
vilkuma. Seejarel voite auto/slope-nupu lahti lasta.

Horisontaalreziimis (X-, Y-telg) hakkab algul vilkuma X-telje nait. Rotatsioonlaseri X-/Y-nupuga
saab Umber lulituda X-teljelt Y-teljele. @

Vertikaalreziimis (Z-telg) vilgub tksnes Y-telg.
3. Haalestuse korrigeerimine:

Viige laser pluss-/miinus-nuppudega tegelikust positsioonist referentspunkti A2 kdrgusele. @ @
Laser muudab positsiooni alles mitmekordsel vajutamisel.

4. Haalestuse I6petamine:

Katkestamine: Rotatsioonlaseri véljaltlitamisega (SISSE/VAUA-klahv) tihistatakse kogu @
haalestus ja taastatakse jalle eelnev seisund.
Salvestamine: Auto/slope-nupuga salvestatakse uus haalestus.
Positsioneerimine: Kaugjuhtimispuldil olevate positsioneerimisnuppudega saab @ @
laserit poorata.
z X-/Y-1/
Z-teljed

Kontrollige haalestus enne kasutamist, parast %
transportimist ning pikaajalist ladustamist

regulaarselt Ule. Kontrollige seejuures alati

koiki telgi.

N X

Juhised hoolduse ja hoolitsuse kohta
Puhastage koik komponendid kergelt niisutatud lapiga ja valtige puhastus-, ktrimisvahendite ning
lahustite kasutamist. Votke aku enne pikemat ladustamist vélja. Ladustage seadet puhtas, kuivas kohas.

Kalibreerimine

Mobteseadet tuleks mdotmistulemuste tapsuse tagamiseks regulaarselt kalibreerida ja kontrollida.
Soovitame, et kalibreerimisintervall oleks tks aasta. Vajadusel votke Ghendust oma edasimuidijaga
voi poodrduge ettevotte UMAREX-LASERLINER klienditeenindusosakonna poole.
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Tehnilised andmed (Jstame endale diguse tehnilisteks muudatusteks. 25W23)

Iseloodimisvahemik

+ 6°

Tapsus

+0,075mm/10m

Horisontaalne / vertikaalne nivelleerimine

Automaatselt elektrooniliste
libellide ja servomootoritega.

Seadistuskiirus

u 30 sek kogu téonurga ulatuses

Vertikaalne referentskiir

90° poodrlemistasandi suhtes

P&Grlemiskiirus

0, 60, 120, 300, 600 p/min

Kaugjuhtimispult infrapuna IR
Laserkiire lainepikkus 635 nm
Loodimislaseri lainepikkus 650 nm

Joonlaseri laseriklass

2/< 1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Laseri valjundvoimsus <1 mw

Kaitseliik IP 66

Toitepinge 4 x 1,2V HR14 (C) NIMH /4 x 1,5V LR14 (C)
Aku tookestus u 35 tundi

Patareide todkestus u 50 tundi

Aku laadimiskestus u 7 tundi

Tootingimused

-10°C ... 50°C, Ohuniiskus max 80% rH,
mittekondenseeruy, T66kdrgus max 4000 m
Ule NN (normaalnull)

Ladustamistingimused

-10°C ... 70°C, Ohuniiskus max 80% rH

Modtmed (Lx K x S) /
Kaal (koos akuga)

Kaugjuhtimispult
Toitepinge

215 x 205 x 165 mm /
2,6 kg

2% 1,5V tiip AA

Kaugjuhtimispuldi tegevusulatus

max 40 m (IR-Control)

Mootmed (Lx K x S)/
Kaal (koos akuga)

63 x 130 x 24 mm /
0,15 kg

ELi ja UK nouded ja utiliseerimine
Seade taidab kdik ndutavad normid vabaks kaubavahetuseks ELi ja UK piires.

See toode, kaasa arvatud tarvikud ja pakend, on elektriseade, mis tuleb vaartuslike toorainete
tagasisaamiseks suunata Euroopa ja UK kasutatud elektri- ja elektroonikaseadmete, akude ja pakendite
direktiividele keskkonnasdbralikku taaskasutusse. Elektriseadmed, patareid ja pakend ei kuulu olmeprtgi
hulka. Tarbijad on kohustatud andma kasutatud patareid ja akud tasuta avalikku kogumiskohta,
mulgipunkti voi tehnilisse klienditeenindusse. Akud/patareid tuleb kaubanduses saadaval olevate
tdoriistadega seadmest eemaldada ning suunata enne seadme jaatmekaitlusse tagasi andmist eraldi
kogumisse. Kui teil on patarei eemaldamise kohta kisimusi, siis pé6rduge UMAREX-LASERLINERIi
klienditeeninduse poole. Palun votke Ghendust oma asukohajargse omavalitsusega, et saada teavet
sobivate jadtmejaamade kohta ning jargige vastavaid jadtmekaitlus- ja ohutusjuhiseid kogumispunktides.

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil: https://packd.li/ll/aek/in
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Cititi integral instructiunile de exploatare, caietul insotitor , Indicatii privind garantia si indicatii
suplimentare” precum si informatiile actuale si indicatiile apasand link-ul de internet de la capatul
acestor instructiuni. Urmati indicatiile din cuprins. Aceste instructiuni trebuie pastrate si la predarea
mai departe a dispozitivului laser.

Utilizarea conforma cu destinatia

Acest laser rotativ este destinat alinierii in planurile orizontal si vertical. Laserul rotativ este adecvat si
pentru amenajarea planurilor inclinate prin intermediul unei setari digitale a inclinatiei si a unui mod
manual de inclinare. Aparatul Quadrum DigiPlus permite sa fie utilizat impreuna cu receptori adecvati,
care sunt proiectati pentru utilizarea cu laserele rosii de rotatie cu o lungime de unda de 635 nm.

Indicatii generale de siguranta

— Utilizati aparatul exclusiv conform destinatiei sale de utilizare cu respectarea specificatiilor.

— Aparatele de masura si accesoriile nu constituie o jucarie. A nu se lasa la indemana copiilor.

— Reconstruirea sau modificarea aparatului nu este admisa, astfel se anuleaza autorizatia si specificatiile
de siguranta.

— Nu expuneti aparatul la solicitari mecanice, temperaturi ridicate, umiditate sau vibratii puternice.

— Aparatul nu mai are voie sa fie utilizat atunci cand una sau mai multe dintre functiile acestuia s-au defectat
sau nivelul de incarcare a bateriilor este redus, precum si daca este deteriorata carcasa.

— Atunci cand utilizati echipamentulin exterior, acordati atentieca aparatul sa fie utilizat numai in conditii
de mediu corespunzatoare resp. cu adoptarea masurilor de protectie adecvate.

- Tineti cont de prevederile de siguranta ale autoritatilor locale resp. nationale privind utilizarea
corespunzatoare a aparatului.

Indicatii de siguranta
Manipularea cu lasere clasa a 2-a

Raze laser!
Nu se va privi in raza!
Laserclasa 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Atentie: Nu priviti direct sau n raza reflectata.

— Nu indreptati raza laser spre persoane.

— Daca raza laser clasa 2 intra in ochi, acestia trebuie inchisi constient si capul trebuie indepartat imediat
din dreptul razei.

— Nu priviti niciodata in raza laser sau reflectia acesteia cu instrumente optice (lupa, microscop, binocluy, ...).

— Nu utilizati laserul la inéltimea ochilor (1,40 ... 1,90 m).

— Suprafetele care reflecta bine, care oglindesc sau lucioase trebuie acoperite In timpul exploatarii
dispozitivelor laser.

—In domeniile de trafic public limitati calea razei pe cat posibil cu ajutorul limitarilor de acces si pereti
mobili si marcati zona laser cu indicatoare de avertizare.

— Manipularile (modificarile) dispozitivelor laser sunt nepermise.
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Indicatii de siguranta

Manipularea cu razele electromagnetice

— Aparatul de masura respecta prescriptiile si valorile limita pentru compatibilitatea electromagnetica in
conformitate cu directiva EMC 2014/30/UE.

— Trebuie respectate limitarile locale de functionare de ex. In spitale, in aeroporturi, la benzinarii, sau in
apropierea persoanelor cu stimulatoare cardiace. Exista posibilitatea unei influente periculoase
sau a unei perturbatii de la si din cauza aparatelor electrice.

— La utilizarea n apropierea tensiunilor ridicate sau in zona campurilor electromagnetice variabile ridicate
poate fi influentata exactitatea masurarii.

Proprietati speciale ale produsului si functii

ELENERIY Laserul rotativ se orienteaza automat. Acesta se aseaza in pozitia de baza necesara —in
avromaTic  cadrul unghiului de lucru de + 6°. Reglajul fin este preluat imediat de sistemul automat:
Trei senzori electronici de masurare intercepteaza in acest timp axele X, Y si Z.

ﬁ“ BLOCATOR pentru transportare: Aparatul este protejat la transport cu o frana speciala
B8 lock de motor.

Protectie Impotriva prafului si apei - Aparatul se remarca printr-o protectie deosebita
Tmpotriva prafului si ploii.

ADS Sistemul anti alunecare (ADS) previne masurdrile eronate. Principiul de functionare: Laserul
este verificat la 30 de secunde dupa activarea ADS permanent in privinta orientarii corecte. Daca aparatul
este deplasat din cauza influentelor externe sau pierde punctul de referinta de inaltime laserul se opreste
si se aprinde intermitent. Suplimentar se aprinde permanent ,TILT”, apare un triunghi de avertizare in
display-ul LC si se declanseaza un semnal de avertizare. Pentru a putea lucra in continuare se apasa din
nou tasta ,tilt” sau se opreste si se porneste aparatul. Masurarile eronate sunt prevenite in acest mod
simplu si sigur.

ADS nu este activat dupa pornire. Pentru a proteja aparatul orientat impotriva modificarilor de pozitie
cauzate de influenta exterioara, ADS trebuie activat apasand tasta ,tilt"”. Functia ADS este indicata prin
aprinderea intermitenta a cuvantului , TILT" pe display-ul LC, vezi poza de mai jos.

ADS cupleaza monitorizarea numai dupa 30 sec. dupa nivelarea completa in plan a laserului
(faza de orientare). , TILT” se aprinde intermitent in cadenta de o secunda in timpul fazei de setare,
se aprinde intermitent mai incet cand ADS este activ.

Mod de functionare al ADS-ului
ADS armat dupa 30 secunde,

Incepere LTILT” se aprinde intermitent
PoR® rotatie incet. Influentd externa
I:ﬁ%//iﬁ: 71
Faza de setare ‘ Activarea ADS: Se
Senzor Automatic apasa tasta Tilt, Laserul ™
ramane din

cuvantul , TILT" se
aprinde intermitent
n cadenta de o
secunda.

motive de siguranta
oprit, laserul se aprinde
intermitent si cuvantul
L TILT" sta aprins
permanent.
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Grilaj spatial:: Acesta indica nivelurile laserului si functiile.

auto: orientare automata / man: orientare manuala
auto x !. autoy !.
EE ’&

auto auto

"
o

Nivelare orizontald Nivelare verticala Inclinarea axei x Inclinarea axei y
slope II
bq %>
Inclinare Unghi de 90° Functie

de verticalizare

Instalarea si extragerea bateriilor/acumulatorului,
si incarcarea acumulatorului
— Inaintea utilizarii aparatului incarcati acumulatorul complet.

— Utilizati sursa/incarcdtorul numai in spatii interioare, inchise, nu il
expuneti la umiditate sau in ploaie, In caz contrar exista riscul de
electrocutare.

— Acumulatorul se incarca numai cu sursa din pachet si se utilizeaza
exclusiv cu acest aparat laser. In caz contrar exista pericol de ranire
si incendiu.

— Nu deschideti acumulatorul. Exista pericol de scurtcircuitare.

— Incdrcatorul se conecteaza la reteaua de curent si mufa de incarcare
(J) a compartimentului pentru acumulatori (L). Va rugam sa utilizati
numai aparatul de incarcare furnizat. Atunci cand este utilizat un
aparat de incarcare eronat, garantia devine invalida. Acumulatorul
poate fi incarcat de asemenea si in afara aparatului.

—In timpul incarcarii acumulatorului, led-ul aparatului de incarcare
(N) lumineaza rosu. Procesul de incarcare este incheiat atunci cand
ledul lumineaza verde. Daca aparatul nu este conectat la Incarcator,
ledul incarcatorului se aprinde intermitent.

— Acumulatorul (L) resp. compartimentul de baterii (K) se introduce in
compartimentul (G) si se Tnsurubeaza ferm cu surubul de fixare (I).
Contactele electrice (H) trebuie sa se atinga.

— Cu acumulatorul introdus, aparatul poate fi utilizat in timpul
procesului de incarcare.

— Alternativ pot fi utilizate de asemenea baterii alcaline (4 x tip C).
Acestea se introduc in compartimentul pentru baterii (K).
La aceasta acordati atentie simbolurilor de instalare.

— Cand pe afisajul LC se aprinde intermitent simbolul bateriei
(14) bateriile trebuie inlocuite resp. trebuie incarcati din
nou acumulatorii.

—Inainte de extragerea bateriei, deconectati si separati aparatul
de la retea. Pentru extragerea acumulatorului respectiv a bateriilor,
desfaceti surubul de fixare (1) si scoateti compartimentul
acumulatorului (L) respectiv compartimentul bateriilor (K).
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Introducerea bateriilor in telecomanda

Se deschide compartimentul de baterii si se introduc bateriile
(2 x 1,5V LR6 (AA)) conform simbolurilor de instalare.

Se va respecta polaritatea corecta.

-
H
K
L
Functionarea
verticala
M
N
F
G \'\
A Lesire laser de referinta / de verticalizare H Contacte electrice
B Cap prisma / iesire raza laser I Piulita fixare compartiment

C Diode de receptionare pentru baterii resp. acumulatori

telecomanda (4 x) J Bucsa de ncarcare
D Camp de deservire K Compartiment baterii
E Afisaj LC L Compartiment acumulatori
F Resorturi de 5/8" / lesire laser de M Aparat de incarcare /
referintd, de verticalizare alimentare cu energie
G Compartimentul pentru N Indicator functionare
acumulatori resp. rosu: Acumulatorii se fncarca
Compartiment baterii verde: operatiunea de incarcare finalizata
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Camp de comanda Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

Afisaj LC
Quadrum DigiPlus

X 000% o
Y 0080% 10
15— CAL. A—"
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19
Telecomanda

-

10
1
12
13
14
15
16
17
18
19
20

21

Functionare auto/slope
Comutare a axelor X, Y

Se selecteaza viteza de rotatie
600/300/120/60 /0 R/min

Tasta PORNIT/OPRIT

Tasta plus pentru reglarea inclinatiei
la functia de inclinare digitala si
manuala

Tasta minus pentru reglarea inclinatiei
la functia de inclinare digitala si
manuala

Modul scanare

Functie inclinare

Afisare reglare inclinatie axa X
Afisare reglare inclinatie axa Y
Simbol avertizare functie tilt
Afisare mod scanare

Afisare functie DualGrade
Afisare stare de incarcare a bateriilor
Afisare mod calibrare

Afisare viteza

Afisare nivelare

Afisaj functie ,tilt”

Afisare mod manual

Tasta de pozitionare
(se roteste catre stanga)

Tasta de pozitionare
(se roteste catre dreapta)
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Nivelarea in plan orizontal si vertical
— Orizontal: Aparatul se amplaseaza pe o suprafata cat mai plata sau se

indica in sus. Cu suportul optional de perete (Nr. art 080.70) aparatul
poate fi montat pe un stativ la utilizarea verticala.

— Se apasa tasta PORNIT/OPRIT.

fixeaza pe un stativ. > Q»
— Vertical: Aparatul se aseaza pe picioarele laterale. Campul de comanda ‘ ‘

I Laserul rotativ se ajusteaza automat dupa pornire.
n

— Aparatul se niveleaza intr-un interval de + 6° in mod automat. in faza de ajustare, laserul se aprinde
intermitent iar capul prismei sta fix. Dupa ce nivelarea a fost efectuata, laserul lumineaza permanent si
se roteste cu numarul max. de rotatii. Vezi pentru aceasta si paragraful despre , Sensor Automatic” si
LADS-Tilt".

Atunci cand aparatul a fost amplasat prea inclinat (in afara marjei de 6°), capul prismei sta fix iar
I laserul se aprinde intermitent si este emis un semnal de avertizare. Atunci aparatul trebuie sa fie

® amplasat pe o suprafatd mai plana.

Pozitionarea nivelului laser vertical

Tn modul vertical nivelul laser se poate pozitiona exact. ,Sensor Automatic” (senzorul automat) ramane
activ si indica nivelul in plan vertical cu laserul. Vezi imaginea urmatoare.

2. % o
A

1.,

g
Al
®0

Cand domeniul de inclinare maxim de 6° este atins laserul se opreste, se aprinde intermitent si
este emis un semnal acustic. Apoi se reduce unghiul de inclinare.
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Functie de inclinare digitala (functie DualGrade)

Nivelul orizontal se poate inclina digital la axele X si Y. Inclinatia maxima este per !

nivel de pana la £10%, la suma ambelor axe se reduce valoarea maxima introdusa q
per axa. Pe afisajul mare LC sunt reprezentate valorile si pot fi introduse separat si 6

independent una de cealalta.

Reglarea axelor: Se apasa tasta auto/slope (1). Pe afisajul LC se aprinde intermitent La 1 nivel
indicatorul axei X. Cu ajutorul tastei plus si minus (5/6) se pot seta valorile in cifre.

La apasarea tastei X/Y (2) se poate realiza schimbarea la axa Y. Apoi se poate seta ‘
valoarea Y cu ajutorul tastelor plus si minus (5/6). La o noua apasare a tastei X/Y b
(2) se va confirma introducerea. In final aparatul se seteazd la valoarea dorita. Vezi

imaginile urmatoare.

. 2. 3. 4. ‘> 5.
= & Bl e

+10%

® ®O0 ® ®O ®

Important: In timpul operatiunii de nivelare nu se poate efectua altd afisare in display-ul LC se aprinde
intermitent simbolul de nivelare (17). La stingerea simbolului de nivelare este incheiata operatiunea de
nivelare si se pot seta nou valori.

I La functia digitala de inclinare sistemul automat al senzorului este activ.
| |

I Axele X/Y sunt marcate pe aparat.
| |

Functia de inclinare manuala de pana la 6° - orizontal

La activarea functiei de inclinare senzorul automat se opreste. Pentru a cupla laserul in modul manual se
mentine tasta AN/AUS (pornit/oprit) pana cand apare simbolul mana (19) pe afisajul LC. Pentru setarea
nivelului orizontal se apasa tasta X/Y. Tastele plus/minus permit ajustarea motorizata a inclinarii. Astfel
axele X si Y se pot ajusta individual una fata de cealalta. Vezi imaginile urmatoare.

= © ‘@6 &

© 0® ®0O @@@
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Functia de inclinare manuala de pana la 6° - vertical

© ey @

Cand domeniul de inclinare maxim de 6° este atins laserul se opreste, se aprinde intermitent si
este emis un semnal acustic. Apoi se reduce unghiul de inclinare.

Functie de inclinare manuala > 6°

Inclinarile mai mari pot fi realizate cu placa unghiulara

optionald, nr. articol 080.75.

SFAT: Mai intai lasati aparatul sa se orienteze automat si asezati
placa unghiulara in pozitia zero. Apoi se opreste sistemul automat
al senzorului vezi pentru aceasta: Functia de inclinare manuala de
pana la 6°. In cele din urma aparatul se inclina in unghiul dorit. ol

I Cand apare simbolul cu mana n display-ul LC sistemul automat al senzorului nu este activ si
s Nu se poate nivela in plan orizontal si vertical.

Mod laser

Modul de rotire

Cu butonul de rotatie pot fi obtinute urmdtoarele viteze de rotatie:
0, 60, 120, 300, 600 R/min

Modul punctiform

Pentru a accesa modul punctiform, butonul de rotatie se apasa atat de
des pana cand laserul nu se mai roteste. Laser-ul se poate roti la nivelul
de masurare n pozitia doritd cu ajutorul tastelor de pozitionare.

Modul scanare

Cu tasta Scan, un segment cu lumina intensiva poate fi activat si setat
n 4 1atimi diferite. Segmentul se roteste in pozitia dorita cu tastele de
pozitionare.

Modul de receptor manual
Lucrarile cu receptoarele optionale de laser: Laserul cu rotatie se seteaza @
la numarul maxim de rotatii iar receptorul laser se porneste. Vezi pentru

aceasta instructiunile de utilizare ale unui receptor laser corespunzator.
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Lucrarile cu laserul de referinta resp. de verticalizare

Aparatul este previzut cu doua lasere de referinta. In functionarea
orizontald, cu acestea se poate marca o perpendiculara. In functionarea
verticala, laserele de referinta servesc la alinierea aparatului. Acest lucru
este realizat prin ajustarea laserelor de referinta in paralel cu peretele.
Apoi planul laser vertical este aliniat in unghi drept fata de perete, vezi
ilustratia.

Pregatirea verificarii calibrarii

Puteti controla calibrarea laserului. Asezati aparatul in mijloc intre 2 pereti care se afla la o distanta de
min. 5 m unul de celalalt. Porniti aparatul. Pentru verificarea optima se va utiliza un stativ. IMPORTANT:
Senzorul automat trebuie sa fie activ.

1. Marcati punctul A1 pe perete.

2. Rotiti aparatul cu 180° si marcati punctul A2. Intre A1 u. A2 aveti acum o referinta orizontala.

ﬂ 1.
o= B
2. o
H > 180° ﬂ
A1 -% A2 U
Verificarea calibrarii
3. Asezati aparatul cat de aproape posibil de perete la naltimea punctului marcat A1
aliniati aparatul In functie de axa X.

4. Rotiti aparatul la 180°, aliniati aparatul in functie de axa X si marcati punctul A3.
Diferenta dintre A2 si A3 o reprezinta abaterea de la axa X.

5. Se repeta pasii 3 si 4 pentru verificarea axelor Y resp. Z.

3.
A2

A2

\
>
=S
= 0K

A3

0,75mm/10m

-
-]
o
°

<

-
| R
L |-
Daca la axele X, Y sau Z distanta dintre punctele A2 si A3 este mai mare de 0,75 mm /10 m,

I este necesara o noua ajustare. Contactati un comerciant specializat si adresati-va departamentului
® service UMAREX-LASERLINER.
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Modul de ajustare

1. Acordati atentie la ajustare la orientarea laserului rotativ.
Ajustati intotdeauna toate axele.

2. Cuplati aparatul in modul de ajustare:

Laserul rotativ se opreste si se reporneste cu tasta auto/slope apasata. Tasta auto/slope se
mentine apasatd pana cand se aprinde intermitent axa X pe display-ul LC. Apoi se poate @)
elibera tasta auto/slope.

Tn operarea in plan orizontal (axa X, Y) se aprinde intermitent mai intai afisajul axei X. @
Cu ajutorul tastei X/Y a laserului rotativ se poate comuta intre axele X si Y.

Tn operarea in plan vertical (axa Z) se aprinde intermitent exclusiv afisajul axei Y.
3. Corectarea ajustarii:

Cu ajutorul tastelor plus/minus ale laserului rotativ laserul se aduce de la pozitia actuala
la indltimea punctului de referintd A2. Numai prin apasarea repetata laserul si modifica @ @
pozitia sa.

4. Finalizarea ajustarii:

Revocare: La decuplarea (tasta PORNIRE/OPRIRE) laserului rotativ ajustarea este @
revocata complet si este readusa starea initiala.

Memorarea: Cu ajutorul tastei auto/slope se asigura noua ajustare.

Pozitionare:  Cu tastele de pozitionare de pe telecomanda laserul poate fi rotit. @ @

Verificati in mod regulat ajustarea fnainte de Y
I utilizare, dupa transportare sau depozitare
® indelungata. La aceasta, controlati toate axele.

Indicatii privind intretinerea si ingrijirea
Curatati toate componentele cu o laveta usor umeda si evitati utilizarea de agenti de curatare, abrazivi si de
dizolvare. Scoateti acumulatorul Tnaintea unei depozitari de durata. Depozitati aparatul la un loc curat, uscat.

Calibrare

Aparatul de masura trebuie sa fie calibrat si verificat in mod regulat pentru a garanta exactitatea si
functionarea. Recomandam intervale de calibrare de un an. Contactati in acest sens comerciantului Dvs.
sau adresati-va departamentului service UMAREX-LASERLINER.
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Date tehnice (Ne rezervam dreptul sa efectuam modificari tehnice. 25W23)

Domeniu de nivelare individuala + 6°

Exactitate +0,075mm/10m

Nivelare orizontala / verticala Automata cu senzori si servomotoare electronice.

Viteza de setare cca. 30 sec. pe intreg unghiul de lucru

Raze de referinta verticale 90° fata de planul de rotatie

Viteza de rotatie 0, 60, 120, 300, 600 R/min

Telecomanda Infrarosii IR

Lungime unda laser 635 nm

Lungimea undei laser pentru laserul de verticalizare | 650 nm

Class laser 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Putere de iesire laser <1 mw

Tip protectie IP 66

Alimentare tensiune 4 x 1,2V HR14 (C) NIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)

Durata de functionare a acumulatorului cca. 35 ore

Durata de functionare a bateriilor cca. 50 ore

Durata de incarcare a acumulatorului cca. 7 ore
-10°C ... 50°C, Ohuniiskus max 80% rH,

Conditii de lucru mittekondenseeruy, T66korgus max 4000 m
Gle NN (normaalnull)

Conditii de depozitare -10°C ... 70°C, Ohuniiskus max 80% rH

Dimensiuni (L x T x A) / 215 x 205 x 165 mm /

Greutate (incl. acumulator) 2,6 kg

Alimentare tensiune 2x1,5Vtip AA

Raza de actiune telecomanda max. 40 m (control IR)

Dimensiuni (L x T x A) / 63 x 130 x 24 mm /

Greutate (incl. acumulator) 0,15 kg

ELi ja UK nduded ja utiliseerimine
Seade taidab koik ndutavad normid vabaks kaubavahetuseks ELi ja UK piires.

See toode, kaasa arvatud tarvikud ja pakend, on elektriseade, mis tuleb vaartuslike toorainete
tagasisaamiseks suunata Euroopa ja UK kasutatud elektri- ja elektroonikaseadmete, akude ja pakendite
direktiividele keskkonnasobralikku taaskasutusse. Dispozitivele electrice, bateriile si ambalajele nu
trebuie debarasate la deseurile menajere. Utilizatorii sunt obligati prin lege sa returneze gratuit
bateriile si acumulatorii uzati la un punct de colectare public, la un punct de vanzare sau la serviciul
tehnic pentru clienti. Acumulatorul/Bateriile trebuie extrase din aparat fara a fi distruse, cu ajutorul unei
scule uzuale comercial si duse la o societate de colectare separatd, fnainte de a returna aparatul pentru
eliminarea lui ca deseu. Daca aveti intrebari privind indepartarea bateriei, contactati departamentul
service al UMAREX-LASERLINER. Contactati autoritatile locale pentru a va informa in privinta locurilor
speciale de debarasare corespunzatoare si respectati instructiunile respective de debarasare si de
siguranta la punctele de preluare.

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil: https://packd.li/ll/aek/in
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MpoyeTeTe M3UANO PbKOBOACTBOTO 3a eKCnioaTaLus, npunoxeHata bpoLlypa , FapaHLMOHHN 1
LOMb/HUTENHN UHCTPYKLMW®, KaKTO W akTyasHaTa MHpopMaLua v yKasaHyATa B MpenpaTkata KbM VHTepHeT
B Kpas Ha ToBa pbkoBOACTBO. CrlefBalTe ChAabpiKalLuMTe ce B TAX UHCTPYKLMW. To3u JOKYMeHT TpsbBa Aa ce
CbXpaHsABa 4 Aa ce Npedage npyv npefaBaHe Ha N1a3epHOTO YCTPONCTBO.

YI10Tpe5a no npegHasHa4vyeHue

To31 poTaLUMOHEH Na3ep e NpefHa3HayeH 3a No4PaBHABAHE Ha XOPW3OHTasIHa 1 BEPTMKaHa paBHUHA.
POTaLUMOHHNAT Nasep e noaxonsily nopagm uidpoBa HaCTPOKa Ha HakNIOHa U pbYeH PeXXMM 3a HaKIOH 3a 3aflaBaHe
Ha HaknoHW. Quadrum DigiPlus moXe fa ce U3noa3Ba 3aefHO C NOAXOAALLY NPUEMHULY, KOUTO Ca NpeaHa3Ha4YeHu
3a U3Mnon3BaHe C YepBeHW POTaLMOHHW Na3epu C Ob/KMHA Ha BbaHaTa 635 nm.

OO6LWM MHCTPYKLUMKM 3a Be3onacHOCT

— M3non3BaliiTe ypesa eAMHCTBEHO CbMIACHO NMpefiHa3HaueHNeTo 3a ynotpeba B paMKkuTe Ha cneumdukaumumuTe.

— M3mepBaTenHuTe ypeam 1 NpuHaLNeXHoOCTUTe He ca Urpadku 3a feua.
[la ce cbxpaHsaBaT Ha MSACTO, HELOCTBLMHO 3a feua.

— He ce nonyckaT MoamdvKaLnm 1 N3MeHeHWA Ha ypeaa. ToBa Le foBefe [0 HeBasMAHOCT Ha paspeLLnTenHoTO 1
cneumdmikaLmaTa 3a 6esonacHoCT.

— He v3naraiiTe ypefia Ha MexaHW4YHO HaTOBapBaHe, eKCTPEMHV TemnepaTypy, Bnara uin npekaneHo
BMCOKM BUOpALWN.

— YpensT He TpAbBa fa ce 13non3sa noseve, ako 6bAAT HapyLLeHW eaHa 1nu noseye yHKLUKW, ako 3apsamabT Ha
HaTepuATa € HUCHK UM aKo KOPMYCHT € NOBPeAeH.

— [Npu 13non3saHe HaBbH OObPHETE BHYIMaHWe YCTPOMCTBOTO fia Ce U3Mos3Ba CaMO MPY CbOTBETHW METEOPOIOMUYHN
yU10BMA, CbOTBETHO MPW MNOAXOAALLN 3aLLMTHN MEPKN.

— Monsa npuabpkaiTe ce KbM MepkiuTe 3a 6e30MacHOCT Ha MECTHM W HaLMOHaHK OpraHu 3a NPaBUAHOTO M3MoN3BaHe
Ha yCTPOWCTBOTO.

MHcTpyKkumm 3a 6e3onacHocT
PaboTa c nasepwu oOT Knac 2

J1azepHo ibueHume!
He rnepavite cpeLly nasepHus byl
Naszep knac 2 - <1 mw
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— BHUMaHwe: He rnepanTe B AMPEKTHWA UK OTPA3EHNS JTbY.

— He Hacou4BaviTe nasepHWA b4 KbM XOpa.

— AKO Na3epHO JTbYeHME OT K1ac 2 NonagHe B OKOTO, O4nTe TpsbBa Cb3HATENHO Aa Ce 3aTBOPAT 1 rMaBaTta
BefiHara fia ce NpemMecTi HacTpaHW oT Jibya.

— Hvikora He rnefaiiTe na3epHWs b4 MW HEFOBOTO OTPAXEHWE C ONTUYHN NprBopK
(nyna, mukpockon, fanekornes, ...).

— He v3non3eanTe nasepa Ha H1BOTO Ha ounTe (1,40 ... 1,90 m).

—lNo BpeMe Ha paboTa ¢ NnasepHy yCTPONCTBa CUAHO OTPa3ABaLLUTe, OrneaanHuTe UK raHLoBKTe MOBBbPXHOCTH
TpsibBa Aa ce NoKpMBeaT.

— Ha mecta c obLecTtBeH Tpaduk MO Bb3MOXHOCT OrpaH1YaBaiTe MbTA Ha ibda Ype3 Kanauy uian NpeHoCUMm CTeHu
1 0603HaveTe 30HaTa Ha flasepa C NpefynpeauTenHn Tabenu.

— MaHvnynaumv (MpoMeHw) Mo N1a3epHOTO YCTPOWNCTBO He Ca pa3peLleHu.
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NHcTpyKumn 3a 6e3onacHoCT
Pabota ¢ €1eKTPOMarHMTHO ib4eHmne

— I3mepBaTenHWAT ypef cnasea NpeAnncaHnaATa v rpaHuYHUTe CTOMHOCTM 3a eNeKTpoMarHuTHaTa
CBbBMECTUMOCT CbrnacHo Aupektusa 2014/30/EC 3a enekTpomarHuTHaTa cbBMecTMocT (EMC).

—TpsabBa Aa ce cnas3BaT IoKaaHUTe orpaHnYeHns B paboTaTa, KaTo Hanp. B 60NHWLKW, B CamoneTu, Ha
6eH3MHOCTaHUMW MW B BAN30CT L0 vUa C NnencMenkbpu. ChLLECTBYBA Bb3MOXHOCT 3@ ONAacHO BAUAHME UK
CMYLLeHWe OT eNeKTPOHHW ypeaun.

— Mpu n3non3eaHe B 6AN30CT [0 BUCOKM HANPEXEHNUS UM NOL CUSHW eNeKTPOMAarHUTHI NPOMEHINBY NoneTa
Moxe fia Oble NoBNMAHA TOYHOCTTA Ha U3MepBaHe.

CneumanHu xapakTepucTMKU Ha npoaykrta u (yHKuUU

SENSsO POTaLIMOHHUAT Nasep ce NOApPaBHsABa CaMOCTOSTENHO. Toil Ce yCTaHOoBsABa B HEOOXOAUMOTO
AUTOMATIC  H3uasHO MOMIOXEHME — B PaMKUTE Ha paboTeH brbi + 6°. ABTOMaTMYHaTa CMCTeMa U3BbpLUBa (rHa
HacTpoiika: Tpu eNneKTPOHHW M3MepUTENHN AaTiuka pervctpupat ocnte X, Y n Z.

ﬁ“ TpaHcnopTHa BJTOKVNPOBKA: YpeasT ce 3alumtaBa npy TPaHCNOPT Ype3 crneumanHa MoTopHa
(@l lock crmpavka.

3aluuTa OT Mpax 1 Bofa — YpeabT e xapakTepusnpa CbC CreumanHa 3aliuTa oT npax 1 Abxa.

ADS

Cuctema 3a KomneHcaums Ha apeida (ADS) NnpenoTBpaTtaBa HETOYHWTE M3MepBaHUA. MPUHLMN Ha
pabota: 30 cekyHaW Cnef akTMBMpaHeTo Ha ADS 3anoysa Aa ce 13BbpLUBA HenpekbCHaT KOHTPON Ha
NOLPABHABAHETO Ha Nla3epa. AKO YCTPOWCTBOTO Gb/e M3MeCTEHO OT BbHLUHW (PakToOpW Wi nasepsT 3aryou
CBOA €TaNIoH 3a BMCOYMHA, NasepsT cnupa U Mura. OceeH ToBa, , TILT” CBETW NOCTOAHHO, Ha TeYHOKPUCTaHWSA
Ovcnnew ce nossABa NpeaynpeauTeneH TPUBbIbHUK U Ce YyBa NpeaynpeamnTeneH curHan. 3a Aa MoxXe Aa Npoabxu
pabotata, HaTUCHeTe OTHOBO BYTOHA 3a HAaK/IOH WIN U3KIIOYETE W BKIIIOYETe ypera. 10 To3u HauvH ce u3barsat
NPOCTO W HALAEXKAHO HETOYHUTE U3MEPBAHNS.

Cnep BrtoyBaHeTo ADS He e akTWBHa. 3a Aa Ce NpeaoTBpaTh NPOMsAHaTa Ha No3uuyMsTa Ha nprubopa B
CNIefiCTBME Ha BbHLUHW Bb3AENCTBYSA, CNlef] KaTo CbLUMAT € HacTPOeH, TpsbBa fa ce akTuBmpa ADS Ype3 HaTucKaHe
Ha ByToHa 3a HakloH. PyHkumATa ADS ce nHAMUMpa Ype3 MuraHeTo Ha , TILT” Ha TeYHOKPUCTaNHUA AUCNEeR, BUXTe
nntoCTpaumaTa no-gosny.

BHUMaHwe: ADS ce BKJto4Ba (DyHKUMATa Ha ciefieHe 30 ceK. cief, MbHOTO HUBENVpaHe Ha nasepa (dasa
I Ha ycTaHoBsBaHe). , TILT" Mura ¢ TakT efHa cekyHaa no Bpeme Ha has3aTa Ha ycTaHoBsABaHe, 6aBHO MuUraHe,

®  Korato ADS e aKTvBHa.

MpvHuMN Ha pencTBue Ha ADS
ADS To4HO Cneq,
PoTauusaTa 30 cexyHam, , TILT" BBbHLWHO

BrtoysaHe 3arno4sa mura 6asHo. Bb3gelicTBre

] L

da3a Ha HacTpoiika Ha AKTVBMpaHe Ha ADS:

ABTOMAaTUYHWA AATUMK HaTuickaHe Ha ByToHa
LTilt”, ,TILT” mura ¢ TakT JazepwT
eflHa cekyHOa 0CTaBa HemogBWXeH 3apaau

6€e30MacHOCTTa, NlazepsT Mura
1, TILT” cBETM NOCTOSIHHO.
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MpocTpaHCTBEHMN pelueTKu: Te MokassaT PaBHUHUTE Ha fasepa u yHKUMNTE,
Auto (aBToM): ABTOMATUYHO NoApPaBHABaHe / man (pby): PYHO NoapasHsBaHe

auto a uto
‘ = ’

auto auto

2

La

XOpW30HTaNHO HVBENVPaHe BepTukanHO HUBENMpaHe HakioH Ha x-ocTa HaknoH Ha y-ocTa
slope 'i l. %
HaknoHn brosn 90° DyHKUMA 3a
BOZIONPOBOAYMLIN

MNocTaBAHe U cBansHe Ha GaTepunte/aKymynaTtopHUTe
GaTepuu, 1 3ape>xxpaHe Ha akymynaTopHuTe 6atepun
— Mpeoun fa v3nonseaTte ypefa, 3apefeTe M3LAN0 akymynatopHaTa 6atepus.

— V3non3BaiiTe 3axpaHBalLus 610K/ 3apAAHOTO YCTPOUCTBO Camo B
3aTBOPEHW MOMeLLieHUs, He ro U3naranTe Ha Bfara Uam Abxa, Tbii KaTo
B MPOTVIBEH CNyYail CbLLIECTBYBa OMACcHOCT OT efleKTpUYeck yaap.

- BaTepvaa MOXe [la Ce 3apexaa CaMO C NPUIIOXEHOTO C Hero MpexxoBo
3axpaHBaHe 1 Oa Ce n3non3sa eAnHCTBEHO C TO3W Nla3epeH ypen.
B npoTmneeH CJ'Iy‘~Ial7| CbLLeCTBYBa OMaCHOCT OT HapaHABaHe 1 noxap.

—He OTBapF!l?ITe 6aTepv1ﬂTa. C'bLLI,ECTByBa OMNacHOCT OT KbCO CbeAnHeHNe.

— CBbp>KeTe 3apAAHOTO YCTPOMCTBO C eNeKTpOo3axpaHBaHETO 1 bykcaTa
3a 3apexgaHe (J) Ha rHe3foTo Ha akymynatopHaTta H6atepus (L). Mona
13M013BaliTe CaMO MPUIOXKEHOTO 3apAAHO YCTPOWNCTBO. VI3non3BaHeTo Ha
HEenpaBUHO YCTPOWCTBO, aHyMpa rapaHumsaTa. AKymynatopHaTa 6atepus
MOXe fa ce 3apexza U3BbH npubopa.

— KOraTo Ce 3apexaa akymynaTopHaTa 6aTepus CBETU CBETOAMOLLT Ha
3apagHoTo ycTponctso (N) B YepeeHO. Korato CBETOAMOLBLT CBETHE B
3e/1eHO, 3apeXAaHEeTo e MpUKoYMIo. Korato ypeasT He e CBbp3aH KbM
3apAAHOTO YCTPOMCTBO, CBETOAMOLLT Ha 3apSAAHOTO YCTPOMCTBO MUTa.

— MocTtaseTe akymynatopHaTta 6atepus (L), CboTBETHO BaTePUINHOTO
otaenerue (K) B rHe3goTo (F) 1 3aBUHTETE 30paBO ChC 3aKPenBaLLus BUHT
(I). Npw ToBa enekTpuyecknTe KOHTaKTU (H) TpsGBa Aa ca CBbp3aHu.

— Mpw noctaBeHa akymynaTopHa 6atepus ¢ npubopa Moxe aa ce paboTu
1 B npoLeca Ha 3apexzaHe.

— ANTepHaTVBHO MoraT Aa Ce M3MoN3BaT ankanHu 6atepum (4 6p. Tun
Q). NocTaseTe rv B HaTepuitHoTo oTaeneHne (K). MimanTe npeasug,
MNHCTanauyoHHUTE CUMBOJIN.

— KoraTo Ha TeYHOKPUCTaNHWA AWCTIen CUMBOTHT 3a GaTepws (14) mura
NoCToAHHO, BaTepumnTe TPAGBA fia Ce CMEHAT, a akyMy/laTopHuUTe baTepuin
TpabBa fa ce 3apessT.

— MNpeau n3BaxaaHe Ha baTepusTa CNpeTe ypeaa 1 ro U3K/YeTe ot
enekTpuYeckaTa Mpexa. 3a CBasisiHe Ha akymynatopa uian batepuuTe,
pa3BuiiTe KpenuTenHus BUHT (I) 1 M3BafeTe OTAENEHNETO 3a akymyaaTopa
(L) nn oTaeneHneTo 3a HbatepumTe (K).
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MNoctaBAHe Ha GaTepuute

Ha ANCTAaHUMOHHOTO yrnpaBJsieHune
OTBOpeTe rHe3foTo 3a baTepun 1 NocTaseTe baTepunTe
(2 x 1,5V LR6 (AA)) cnopef, MHCTaNnauyoHHNUTE CUMBOSI.
CnepeTe 3a nNpasuHa NONSPHOCT.

PaboTa BbB
BepTUKasHO
nonoxeHne
F
G
A EtanoHeH unsxofd- / BepTuKaeH fasep I O®vkcvpalla raika Ha rHe3foTo Ha HaTepusTa
CbOTBETHO aKkymynaTopHaTa batepus
B T[pu3meHa rnasa / /13xo[ 3a NnasepHud by yMy. P P

C [premalun omoamn 3a ANCTaHLUMOHHO bykca 3a 3apexnare

J _
ynpasneHve (4 6p.) BaTepwiiHo oToeneHune
K
D T[laHen 3a ynpasneHve AKYyMyaTOpHO OTAeNIeHne
o L o
E TeyHokpucTaneH gucrnen 3apAAHO YCTPOMCTBO / BbHLLIEH U3TOYHUK Ha
M 3axpaHBaHe

F Pe3ba 5/8 uona/ V3xo[ eTanoHeH-,
BepTVKaneH nasep PaboTHa MHAMKALMA YepBEeHO:

N AkymynatopHaTa 6aTepwis ce 3apexaa
3eneHo: MpoLectT Ha 3apexiaHe e
npuKtoYeH

G [He3no 3a akymynatopHata batepus
CbOTBETHO BaTepPUNHOTO OTAe/eHe

H EnekTpryecku KOHTaKTu
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MNaHen 3a ynpasneHne Quadrum DigiPlus

1 5
2 6
3 7
4 8

= Quadrum DigiPlus —

TeyHoOKpUCTaneH aucnnen
Quadrum DigiPlus
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LOVCTaHUMOHHO ynpaBneHue
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DyHKUMA auto/slope
MpeskoYBaHe Ha ocn X, Y

1360p Ha CKOpOCTTa Ha poTaLys
600/300/ 120/ 60 /0 0b/MuH

ByTtoH BKJ1/M3KJ1

ByToH ,Mntoc” 3a HaCTpolKa Ha HakoHa
npu uydposa PyHKUMA 1 PYHKLMA Ha
pbYeH HaknoH

ByToH ,MuHyc” 3a HacTpoiika Ha HakfloHa
npu udposa PyHKUMA 1 PYHKLMA Ha
pbyeH HakIoH

Pexxum CKaHnpaHe
@yHKLI,I/IFI 3a HaKJIOH

MHavkaums HacTporika Ha HakfoHa Ha
oc X

WNHAankauma HacTpornka Ha HakoHa Ha
ocY

MpepynpeauTened CMMBON 3a PYHKLMA
L Tilt”

VHamnkauwms 3a pexum ,Scan”
VHankauwms 3a dyHkums DualGrade

VHOMKaums 3a CbCTOSHWETO Ha 3apsafa Ha
baTepuATa

VIHOMKAUMS 33 pexuM Ha KanmbpupaHe
VHOMKaLMs 3a CKOpOCT

VIHAMKauwma 3a H1BenupaHe
Hankaums 3a dyHkumns |, Tilt”
VIHAMKaLWA 33 pbyeH pexuMm

ByToH Aa nosuuvoHvpaxe
(BbpTEHE HaNABO)

ByTOH Aa no3uuMoHvpaHe
(BbPTEHE HaZACHO)
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XOpI/I30HTaJ1HO U BE€PTUKAJIHO HUBeJIpaHe

X - auto auto
— Xopu3oHTanHo: MocTtaBeTe Npubopa BbPXy Bb3MOXHO Hal-XOPU30HTaHa
MOBBPXHOCT WA rO 3aKpeneTe Ha CTaTVB. " d»
— BepTukanHo: MocTaBeTe ypefia Ha HEroBuTe CTPAHUYHK Kpaka. MaHensT bq »1
3a ynpaBJieHve coyn Harope. Ype3 AOMbAHWTENHA CTeHHa KoH3ona (Kar. ‘ 0
No 080.70) ypeabT Moxe Aa 6bae MOHTUPaH BbpPXy CTaTWB 3a BEPTUKANHO @ @

n3nos3saxe.
— HaTtncHete 6yToHa BKJI/M3KJI.

I Cnep, BKJIOYBAHETO POTALMOHHUAT Nla3ep Cce HMBEINPa aBTOMaTn4HoO.
n

— [prbOPBT Ce HMBENVPa aBTOMATUYHO B AMana3oH + 6°. B npoueca Ha NofpaBHsBaHe fa3epbT MUra 1 npu3mMeHaTa
rnaBa CTou HenodBuXHO. Cef, 3aBbpLUBaHe Ha HUBEIMPAHETO, Na3epbT CBETBA MOCTOAHHO M 3amMo4Ba Aa ce BbpTu
C MakcuMasHa ckopocT. BuTe CbLLO pasgenunte ,ABToMaThyeH fatumk” un ,Cucrtema
3a KOMneHcaums Ha apenda - HaknoH".

KoraTo ypeabT e nocTaBeH nof No-rofiiM HakAoH (MoBeye OT 6°), NpM3MeHaTa rnaBa € HemoABMXHa,
I Na3epbT MUra 1 Ce YyBa NpefynpeauTeneH curHan. ToraBa ypenbT Tpsbea fa Obae nocTaBeH BbPXY
"  XOpW30HTasHa MOBBLPXHOCT.

Mo3nunoHnpaHe Ha BepTUKasHaTa paBHUHa Ha nas3epa

Mpn paboTa BbB BEPTUKANHO MOSOXEHWE Na3epHaTa paBHMHA MOXe Aa ce NO3WLMOHMPa TOYHO. , ABTOMaTUYEH
JaTunK” oCTaBa aKTVIBEH 1 HMBEMPA BepTUKasHaTa fla3epHa paBHMHa. BuxTe cnefgalata durypa.

®0

I KoraTo ypeabT AOCTUIHE rpaHuLaTa Ha MakCUMaHWA HakoH 6°, Sla3epbT OCTaBa HEMOABWXKEH, MUra U ce

n 4yBa 3BYKOB CUTHal. ToraBa HamaseTe brb/a Ha HakJIoH.
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UundpoBa cyHKumaA 3a HaknoH (pyHkuma DualGrade)

XOpW30HTaNHaTa pPaBHNHa MOXe da ce HaknaHa umdposo no ocute X u'Y. MakcUManHuat "
HaKJIOH B efiHa paBHuHa e [0 +10%, KaTo Mpu HakJaHAHe No ABeTe OCU Ce HaManABa

MaKcMManHaTa CTOMHOCT, KOATO MOXe [da Ce BbBexaa 3a BCAka OT ocute. CTONHOCTUTE Ce - >
MOKa3BaT Ha rosIemMya TeYHOKPUCTaNEeH AVUCNeN ¥ MoraT da ce 3a[aBaT NoOTANHO. v

HacTpoiika Ha ocuTe: HaTucHeTe ByToHa ,auto/slope” (1). Ha Te4HOKpUCTanHua ancnnen
3arnoysa fa Mura uHankaumaTa 3a oc X. Lindposute CTOMHOCTM MoraT fla ce HacTpomrBaT C
6yToHuTe ,Mnoc” n ,MuHyc” (5/6). Ypes HaTvckaHe Ha ByToHa X/Y (2) ce npemmHaBa KbM OC
Y. Cnep, ToBa CTOMHOCTTa Y ce HacTpomBa ¢ ByToHute ,Mnoc” n ,MuHyc” (5/6). BbBexxaaHeTo !

B 1 paBHWHa

Ce NOTBbPXK/aBa Ype3 NOBTOPHO HaTUCKaHe Ha ByToHa X/Y (2). C ToBa ypeabT € HAaCTPOeH Ha
XenaHaTta CTOMHOCT. BuxTe cneagalumTe urypu.

=1 4» | D
= & @ e

® @X@ @@Y@@

BaxkHo: Mpu npoueaypaTta Ha HUBENMPaHe He MoraT Aa Ce U3BbPLUBAT BbBEXAAHWA, HA TEYHOKPUCTANHUA AUCAeR
MUWra MHauKauuaATa 3a HsenupaHe (17). KoraTo CMBOTBT 3a HUBENMPaHe W3racHe, HUBEMpaHeTo
€ NPUKIIYEHO 1 MOoraT da ce 3afaBaT HOBM CTOMHOCTU.

I Mpyn undposaTta YYHKLMA 38 HAKIOH aBTOMATUYHUAT JaTYVK € aKTUBEH.
]

I Ocute X/Y ca oTbenssaHun Ha ypena.
| |

PbyHa hyHKLMA 32 HAaKJIOH A0 6° — XOPU3OHTaNHO

C aKTMBMpaHETO Ha (PYHKLMATA 33 HAKJIOH Ce M3K/I0YBa aBTOMATUYHUAT AaTumK. 3a Aa NpeBkoYnTe fnasepa B
PBYEH PEXMM, HAaTUCHETE NPOABIXUTENHO ByToHa BKJ1/M3KJ1, OKaTO CBETHE CUMBOJTBT 3a pbyeH pexum (19) Ha
TEYHOKPWCTaNHMA AnCrnei. 3a HaCTPOViKa Ha XOPU3OHTaHaTa o¢, HaTucHeTe ByToHa X/Y. ByToHUTe MIOC/MUHYC
n03BOSIABAT PErynpaHe Ha HakoHa ¢ Asuraten. Mpy ToBa ocute X 1 Y MoraT fia ce peryampar nooTAesnHo. Buxre
cneagaLLuTe urypu.

1. 2. 3.
auto slope sI

= & @ ‘@6 &

©) Od ®O @@@
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PbyHa hyHKLMA 32 HAaKOH A0 6° — BepTUKAJIHO

ey

I Korato ypenbT OCTUrHe rpaHnuaTa Ha MakCUMaiHnA Hak10H 6°, Jla3epbT OCTaBa HEMOABMXKEH,
n MWra 1 ce 4YyBa 3BYKOB CUIHal. ToraBa HamaseTe brb/la Ha HaKJIOH.

PbyHa hyHKLMA 3@ HaKJOH > 6°

fonemu HakNoHW MoraT da ce KOMNeHCMpaT Ypes AOMbHUTENHa
‘briosa nnaxka, Kar. No 080.75 .

YKA3AHVE: OcTaBeTe npubopa Aa ce NoApaBHY aBTOMAaTUYHO

1 ycTaHoBeTe B Hy/ieBa No3nLmMA brnosata niaHka. Cnep Tosa
U3KJTIOYETE aBTOMATUYHWA AAaTYUK — BUXKTE oLLle: PyHKLMA 3a
HakNoH A0 6°. Hakpas HaknoHeTe npubopa Ha XenaHus oT

BacC brbJl.

I Korato Ha TEYHOKPUCTaNHNA OVCnen CBETHe CMMBOJTBT 3a PbYeH PEXUM, aBTOMATUYHUAT OaTHUK HE e
n aAKTVBEH 1 He MOXe [a C€ OCbLLEeCTBM XOPU3OHTAIHO N BEPTUKAIHO HUBEJIMPaHe.

Pe>xum Ha nasepa

Pe>kum - Potauus
ObopoTuTe Ce 3afasat Ype3 byToHa PoTaums:
0, 60, 120, 300, 600 06/MUH

TOUKOB pexxum

3a fja oTMAETe B TOYKOB PEXMM, HAaTUCKaNTe MHOrOKpaTHO ByToHa PoTaums,
[0KaTo NasepbT crpe fa ce BbpTy. JlasepbT MOXe Aa Ce 3aBbpTu B XKeslaHaTa
no3uLyWA B M3MepBaTesiHaTa paBHMHa Ype3 ByToHUTe 3a NO3ULMOHIpaHe.

PeXxum ckaHupaHe

Ypes byToHa CkaHvpaHe CerMeHT C MPOMEHVIBA UHTEH3MBHOCT MOXe [a Ce
aKTVIBMPa 1 HaCTPOW Ha 4 PasfINyHW MHTEH3MBHOCTU. CEerMeHTBLT MOXe fa ce
3aBbPTM B XeNaHaTa No3vumMs B M3MepBaTeNHaTa paBHUHa Ype3 ByToHuTe 3a
No3VLMOHMPaHe.

Pe>kuM pbyeH NpUeMHUK

PaboTu ¢ nasepeH NpUemMHUK no n3bop: PaboTu ¢ NasepeH NpUEeMHIK No 1u3bop:
3apaiiTe MakcManH1 060pOTU Ha POTALMOHHWA Nlasep 1 BKIIOYETE Na3epHus
NpYeMHYK. BuxTe ToBa B PbKOBOLCTBOTO 3a paboTa Ha CbOTBETHWA Jla3epeH
NPUEMHVIK.
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Pa6oTa c ETafnioHeH, CbOTB. Be€pPTUKaJieH na3ep

YpensT pasnonara ¢ iBa eTanoHHU fa3epa. Mpy xopu3oHTanHa paboTa ¢ Tax
MOXe fia ce nycHe oTsec. [pu BepTvKaaHa paboTa, Te3n eTanoHH1 nasepw ce
113M0/13BaT 3a NoApaBHsABaHe Ha npubopa. ToBa ce MpaBu Ype3 HacTpoliBaHe

Ha eTanoHHUTe fasepy fa GbaT napanesHW Ha CTeHaTa. Toraa BepTuKasHaTa
Na3epHa paBHMHA e YCTaHOBEHa MOJ, MPaB bIbJl CIPAMO CTeHaTa,BIXKTe urypata.

MogroToeka 3a npoBepka Ha Kanubpoekarta

MoxeTe fa ynpaensasaTe kanmbpupaHeTo Ha nasepa. M3npaseTe ypeaa B CpepaTta Mexay fBe CTeHU, KOWUTO Ca Ha
pa3cToAHVe Han-Manko 5 M edHa OT Apyra. BkatodeTe ypeda. 3a onTvManHa Nnposepka, MoAA, U3Non3BanTe CTaTvis.
BAXKHO: ABTOMaTUYHVAT JaT4MK TpsbBa [a Obae akTvBeH.

1. Mapkvpante T. A1 Ha cTeHaTa.

2. 3aBbpTeTe ypeaa Ha 180° v mapkupanTte T. A2.
Mexgy Al 1 A2 nmaTe cera Xopu3oHTanHa pedepeHLms.

U A1 %
2. 180° ﬂ
A1 ﬁ A2 u
MpoBepka Ha KannGpoBKaTa

3. lMNocTaBeTte ypeda Bb3MOXHO Hal-6113ko A0 CTeHaTa Ha BNUCOYMHATa Ha MapKMpaHaTa TO4YKa Al,
noApasHeTe ypeda C oCTa X.

4. 3aBbpTeTe ypeaa Ha 180°, nogpasHeTe ypeda BbpXy ocTa X U MapkupanTe ToukaTa A3.
Pasnukata mexgy A2 n. A3 e OTK/IOHEeHKEeTO Ha ocTa X.

5. MosTtopeTe 3. 1 4. 33 NpoBepkaTta Ha Y- CbOTB. Z- OCTa.
BEE
A1 . ¥ A2
x
" 180° a - [
ﬁ\ A3 |
L |-

Korato npu oc X, Y nnn Z Toykute A2 n A3 ce Hamupat Ha nosede ot 0,75 mm / 10 M efHa OT Apyra, e
l HeobxoavMo kanubpyipaHe. BnesTe BbB Bpb3ka C Baluma Avibp uam ce obbpHeTe KbM CEPBU3HWA OTAEN Ha
®  UMAREX-LASERLINER.
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Pe>kum Ha kanubpupaHe

1. MNpw kannbpupaHeTo 0ObPHETE BHUMAHME Ha NOAPABHABAHETO HA POTALIMOHHWA nasep.
Kanvbpuparite BUHaru BCUYKM OCH.

2. Bi/itoyeTe ypeAa B peXXMmMa Ha perynvpaHe:

VI3knio4eTe POTALMOHHUS la3ep 1 OTHOBO FO BKJIKOYETE NPW HATUCHAT BYTOH ,auto/

slope”. 3agpbXTe HaTUCHAT ByToHa ,auto/slope” goToraea, 4OKATO MHAMKALUMATA 3a OC X Ha @
\ore/

1

TEYHOKPUCTaNHUSA JUCMEeN 3anoYHe Aa Mura. ToraBa MoXeTe fia OTrycHeTe ByToHa ,auto/slope”.

B xopv30HTaneH pexum (oc X,Y) NbpBo Mura cBeToanodsT Ha octa X. C ByToHa X/Y Ha
pOTaLMOHHKA Na3ep MOXe Aa ce MpeBKIIoYBa Mexdy oc X 1 oc VY. @

Mpu BepTUKaneH pexum Ha paboTa (oc Z) ce nokassa camo oc Y.
3. Kopekuusa Ha perynupaHeTo:

C ByToHuTe , MNOC/MUHYC” Ha POTALMOHHMUSA Nasep NPUABMXETE Na3epa OT HerosaTta
TekyLlla NO3ULMA Ha BUCOYMHaTa Ha pedpepeHTHaTa Touka A2. CaMo Ype3 MHOroKpaTHO HaTuckaHe

Jla3epbT NPOMeHA CBOATa NO3ULUMA. @ @

4. TMpukKnoYBaHe Ha perynimpaHeTo:

MpekbcBaHe: Ypes usktoyaHe (bytoH BKJI/M3KJT) Ha poTaLmOHHMS Nasep LUANoTo
perynvpaHe ce OTMeHsA 1 Ce Bb3CTaHOBABA NPeAVLIHOTO CbCTOAHKE. @
3anameTsBaHe: HosaTa HacTpolka ce 3anameTsaBa C byToHa ,auto/slope”.
()
Mo3ununorvpare:  JlasepbT MOXe Aa ce BbpTU C ByTOHa 3a NO3MLVOHUPaHe Ha AUCTaHLMOHHOTO

ynpas/eHve. @ @

Z O XY, 2

PefoBHO NpoBepsiBaiiTe kanubposkata Ha Npubopa Y
npenu ynotpeba, cnef TpaHCMopTUpaHe 1 cieq

NPOABIIKUTENHO CbXpaHeHue. Kanmbpupaiite

BMHArn BCUYKM OCK.

YKasaHus 3a TeXHU4ecko obcny>kBaHe U noaapbKKa

MoumncTBaNTE BCVYKM KOMMOHEHTU C J1EKO HaBnaXHeHa Kbpra 1 136ArsaiiTe M3Mnoa3BaHETO Ha MOUMCTBALLM U
abpa3vBHM NpenapaTyt 1 pa3TBOpUTENU. VI3BageTe akymynatopHaTa baTtepws, koraTo ypedbT HaMa fa Obae U3nos3saH
NPOAbIXUTENHO BpemMe. CbxpaHABalTe ypeaa Ha YMCTO U Cyx0 MACTO.

KanubpupaHe

/3mepBaTenHuAT ypes TpAbBa peaoBHO Aa Ce kanmbpupa 1 U3N1TBa, 3a fa Ce rapaHT1pa TOYHOCTTa U
yHKLMOHVpaHeTOo. MpenopbyBamMe UHTepBaN Ha kannbpripaHe oT efHa roavHa. Npy HeobXoAVMOCT ce CBbpXeTe C
Bawumsa amnbp nnmn ce obbpHeTe KbM CepBU3HUA oTaen Ha UMAREX-LASERLINER.



Laserliner

TeXHUYeCKN XapaKTepPUCTUKM (3ana3sa ce NpaBoTO 3a TEXHUYECKN U3MEHeHWs. 25W23)

[vanasoH Ha caMo-HUBeNnpaHe

+6°

TouHoCT

+ 0,075 MM/ 10 M

XOpW30HTaHO / BEPTVKAHO HUBENUpPaHe

ABTOMAaTUYHO €JIeKTPOHHM
HVBENpKU N cepBoaBuraTenu.

Bpeme 3a nogpasHsBaHe

oK. 30 cek. No uenns paboTeH brui

BepTukaneH pedepeHTeH by

90° KbM paBHVHaTa Ha poTauma

CKOpOCT Ha BbpTEHE

0, 60, 120, 300, 600 06/MUWH

[OncTaHumMoHHO ynpasneHue

MHbpayepseHo IR

[bmK1Ha Ha BbSIHaTa Ha nasepa

635 HM

[bmKMHa Ha BbJIHATa Ha OTBECHMA nasep

650 HM

Knac Ha nasepa

2/<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

M3xoaHa MOLLHOCT Ha flasepa <1 MBT
Bupg 3awmTa IP 66
EnekTpo3axpaHBaHe 4 x 1,2V HR14 (O) NiIMH /4 x 1,5V LR14 (C)

MPOABIKUTENHOCT Ha paboTa Ha akymynaTopHara
batepus

okono 35 vyaca

MPOABIKUTENHOCT Ha paboTa Ha GaTepum

okono 50 yaca

Bpeme Ha 3apexaaHe Ha akymynaTopHaTa 6atepuis

0KOJI0 7 Yaca

Ycnosua Ha pabota

-10°C ... 50°C, OTHOCKTENHa BNIaXXHOCT Ha Bb3ayXa
Makc. 80%, 6e3 Hanmyme Ha KoHOeH3, PaboTHa
BMCOYMHa Makc. 4000 M Haf, MOPCKOTO paBHWLLE

YCNoBua 3a CbxpaHeHue

-10°C ... 70°C, OTHOCKTENHa BNIaXHOCT Ha Bb3ayxa
Makc. 80%

Pasmepw (LU x B x 1) /
Terno (Bk. akymynaTtopHata Hatepus)

JAVCTaHUMOHHO ynpasiieHue
EnekTpo3saxpaHsaHe

215 x 205 x 165 mm /
2,6 Kr

2 x 1,5V Tun AA

O6cer Ha ANCTaHLMOHHOTO yrpaBneHue

Makc. 40 m (MHdbpadepseHo ynpasneHie)

Pasmepw (LU x B x ) /
Terno (BkJ1. akyMynaTopHaTa 6atepwis)

63 x 130 x 24 mm /
0,15 kr

Pasnopen6bu Ha EC u O6eANMHEHOTO KPANCTBO U U3XBbPIAHE

YpedbT OTroBaps Ha BCUYKM HEOBXOAVMMM CTaHAAPTM 3a CBOBOLHO ABMXKEHME Ha CTOKU B pamkuTe Ha EC 1
06eanHEHOTO KPaNCTBO.

To3n NpoayKT, BKIIOYNTENHO NPUHaAIEXHOCTUTE 1 ONaKoBKaTa, € eNnekTpuyeck ypes, Kowto Tpabea fa ce
peuvknvpa no 6esonaceH 3a NPUPOLaTa HauYMH, B CbOTBETCTBUE C €BPOMNENCKINTe N BPUTaHCKUTE OMPEKTUBY 3a
oTnagbLyWTe OT eNeKTPNYecKo v enekTpoHHO obopyasaHe, 6aTeput 1 ONaKOBKM 33 M3BAWYAHE Ha LIEHHW CyPOBUHM.
He n3xBbpnsnTe enekTpuyeckn ypeam, 6atepum 1 onakoBkM Npu AOMakUHCKUTE oTnagbluy. MoTpebutenute ca
3aKOHOBO 3aAb/KeHN Ja NpeaasaT U3Mno3BaHuTe 6aTepun 1 akymynatopy 6e3nnaTHo B 0BLLECTBEH MYHKT 3a
cbbupaHe Ha OTNagbLM, NYHKT 33 Npofdaxba nnu TexHndecka cyx6a 3a KNneHTH. AKymynaTtopHute batepuun/
HaTepuTe TpAbBa Aa ce U3BALAT OT ypeda, KaTo Ce W3M0JI3Ba HaNNYeH B TbproBckaTa MpeXa VHCTPYMeHT, 6e3 fa
Ce pa3pyLuaBaT, U i ce M3NpaTAT 3a pasfenHo CbOvpaHe, NPean a ce BbpHe ypeabT 3a U3XBbPJIAHE KaTo OTMafbK.
AKO MMaTe BbMPOCK OTHOCHO M3BaXaHeTo Ha baTepuaATa, MONA, CBbPXeTe ce CbC CepBU3HUA OTAEN Ha
UMAREX-LASERLINER. Mons, cBbpxeTe ce ¢ BalwaTta obLmHa, 3a Aa Ce MH(OpMUpaTe 33 NOAXOAALLMTE
CbOPBXEHWA 33 U3XBBbP/IAHE Ha OTNaAbLYM W CiefBaiiTe CbOTBETHWTE MHCTPYKLWW 3a U3XBbPAHE 1

6e30MacHOCT B NyHKTOBETE 3a CbOMpaHe Ha OTnagbLM.

OLLe UHCTPYKLMKM 33 6e30MacHOCT 1 [OMbIHUTENHU yKa3aHus e HamepuTe Ha agpec: https://packd.li/ll/aek/in
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AlaBAoTE TIPOCEKTIKA TIC 0ONYIEC XPRONG, TO CUVNUKEVO TELXOC , Eyyunon kat mpoobeteg uMoSEIEEIC”
KaBwe Kal TI¢ TPEXOUoES MANPOodopies Kat UTTOSEEELS OTOV CUVOECHO SIASIKTUOU GTO TEAOG AUTWY
TWV 0dNylwv. Tnpeite TIC avadepopeve odnyieg. Autec ol 0dnyiec Ba mpémel va duAdcoovtal kal va
napadidovrat padi Pe tn cUCKELN AEI(EP OTOV ETTOUEVO XPrOTN.

Evéedetypévn xpron

AuTO 10 TIEPIOTPODIKO A€1(ep TIpoopieTal yia tnv evBuypappion Tou opt{ovtiou Kat Tou kKabetou emmeédou. To
neplotpodikd AéWlep elvat emiong katdAAnAo yia tn dnpovpyia KAicEwv xapn otn yndiakn puBuion kAiong kat
N Xelpokivntn Aettoupyia kAiong. To Quadrum DigiPlus pmnopei va xpnotpornoinBei padi pe katdAAnAoug Sekteg
TIOU €XOUV OXeSIAOTEL YA XPrion HE KOKKIVA TIEPIOTPOPIKA AEI(EP HE HNKOG

KUpatog 635 nm.

Fevikég uTtodeielg aopaleiag

— XpNOIUOTIOLEITE T CUOKELH AMOKAEIOTIKA CUMDWVA UE TOV OKOTIO XProng eVIO¢ TwV TPodlaypadwv.

— Ol OUOKEUVEC Kal 0 £€0TAIOHOC Sev gival atkvidl. Na puldcoetal pakpld anoé mnaidid.

— MPocOnKeC fj TPOTIOMOIAGCELS OTN CUCKEUN O€V ETITPEMOVIAL 2TIC TTEPUTIWOELS AUTEC AKUPWVOVTAL Ol
adela kat ot mpodlaypadec achAAelag.

— Mnv eKOETETE TN CUOKELR OE PNXAVIKH KaTamovnaorn), oAU uhnAég Beppokpacieg, uypacia
€VTOVOU(G Kpadaopoug.

— H ouokeun bgv eMTpENETaAL vVa XPNOIOTOLETal TIALoV, EdpOcoV LTIAPEEL PAGPN OF pia ) TIEPIOCOTEPES
Aettoupyieg fy e€acBevroel n unatapia, kabwg kat oe {Npid Tov TEPIBAAUATOC.

— MNpooE€Te Katd Tn XPrion og EWTEPIKOUE XWPOUC WOTE I GUOKEUN VA XPNOIUOTIOLETAL HOVO OF KATAAANAEC
KQIPIKEG CUVBNKEC Kal PE Ta KATAAANAQ JETPA TPOCTAGIAC.

— Tnpeite Ta YETPA aohaAeiag TOTIKWY Kal EBVIKWY apxwV yla TNy evOeSELyHEVN XPHoN TNG CUOKEUNG.

Ymodeifelg acpalsiag
Xpnon Aéilep ¢ kAdong 2

AxtivoBoAia Aewep,
Mnv kottate aneuBelao otnv aktval
Katnyopta Aeillep 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Mpogoyr: Mnv kottdte kateuBeiav otnv aktiva fj otnv avtavakAaor .

— Mnv otpédete TV aktiva Tou Aéllep oe dtopa.

— 2€ TIEPITTTWON TPOOTITWONC aKTivag A€illep katnyopiag 2 oto pATl, KAEIOTE T PATIA 0ag KAt HETAKIVIOTE TO
KEDAAL AUEOWE HOAKPIA Ao TNV AKTivVa.

— Moté pnv kottdre v aktiva AEep 1) TI AVTAVAKAAOEIC E OTTTIKEG CUOKEVES (PAKOC, HIKPOOKOTIO, KIGALT, ...).

— Mn xpnotomoleite To Aéilep oto LYOC Twv patiwy (1,40 ... 1,90 m).

— Empaveleg mou kabpedtiouv Kat gival yuaAoTEPES TTPETEL va KaAuTTTovTal katd tn Sidpkeld tg
Aettoupyiag Sata&ewv A&iep.

— MNeplopiete o€ SNUOCIOLE XWPOUC KUKAODOPIAG TIC aKTiveg A&l e PPAKTEC KAl TOiXOUG Kal TorobeTeite
TIPOEISOTIOINTIKES THVAKIGEC.

— Anayopelovtal ol TPoToToloelS (aAAayEQ) TN Siatagng tou Aéwlep.
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Yrnodeigelg aopaleiag

AVTILUETWTION TNE NAEKTPOUAYVNTIKAC aKTivoBoAiag

— H ouokeur) pétpnong tnpei Ti¢ mpodlaypadEg Kat OpLakeS TIHES TTEPT NAEKTPOUAYVNTIKAC SUPPATOTNTAG
oLpdwva pe tnv Odnyia EMCG2014/30/EE.

— Oa npéemel va Sivetal TPoooyr) 0TOUG KATA TOTIOUC MEPLOPIOHOUC TNG AEITOUPYIAC TWV CUGKEUWVY TLY. OF
VOOOKOE(D 1] agpOMAdva., O€ TIPATHPLA KAUC{HWY, 1 KOVTA O€ ATopa pe Pnuatoddtn. Yrdpyet mbavotnta
epdavions PAawy i apvnTikig emidpaong amo Kal HECW NAEKTPOVIKWY GUCKEUWV.

— Av UTIAPXOUV KOVTA UPNAEC TATELS 1 LPNAG NAEKTPONAYVNTIKA evaAlacoopeva media propei va
EMNPEACTEL N akpifela pétpnong.

151aitepeg LOLOTNTEC TIPOIOVTOC Kal AELTOUPYiEC

To meploTPodIk6 A€ilep euBuypappiCetal autovopa. Tomobeteital otnv avaykaia Bacikr B€on
AuTomATic - gy1dG TNG Ywviag epyaciag = 6°. To aUTOHATO CUOTNHA avaAdpPBAvel Apécws tn pUBION
akpBeiag: Tpelg nAektpovikoi alobntipeg pétpnong kataypadouv tov dfova X, Y kat Z.

ﬁ“ Metadopikr) ASOAAEIA: H OUOKELT TTIPOOTATEVETAL KATA TN HETAPOPA UE Eva EIBIKO PPEVO
« lock HOTED.

Mpootacia anod okovn Kal Vepo - Ma T GUOKELT TIPETEL va TipoBAEneTal ISlaitepn pootasia
amnd okovn kat Bpoxn.

ADS To cvotnua Anti-Drift (ADS) anotpénel eopaApeveq petpnoelg. H apxr Asttoupyiag: 30
SeUTEPOAETTA PETA TNV evepyoTtoinon Tou ADS 1o Ailep eAgyxeTal SIapKWE WG TIPOG TN CwaTr EVBUYPAUKLOT
Tou. Edv n ouokeur) kouvnBei Adyw efwTepikwy emdpacewy i €dv To A&I{gp XAOEL TV avadopd LPoug Tou,
10 Aé1lep akvntomoleital kat avafoaoprivel. EmmAgov avapel to TILT ouvexwg, otnv 08dvn LC epdaviletal éva
nipoeldomnoIinTiko TPiywvo Kat Nxel eva mposidomointikd onpa. MNa va gival duvatr n mepatteépw enefepyaoia,
iéote ava to mAikTpo Tilt fj anevepyoToIroTe KAl EVEPYOTIO|OTE T CUCKEUN.

Ot EOPAAIEVEG PETPIOELC AMOTPETOVTAL ETOL EVKOAQ Kal HE AodUAELQ.

To ADS &ev gival evepyod HETA TNV evepyoroinan. Ma Ty TPooTasia T CUOKEUNG ano PeTtafoAés BEong
AOyw €EWTEPIKWY EMEPACEWVY, TIPETEL va evepyorolnOei To ADS mé{ovtag to mAnktpo Tilt. H Asitoupyia ADS
epdavietat pe To avaBoopnua tou ,TILT” otnv 00ovn LC, PAEME €lkova KaTw.

Mpoooyr: To ADS evepyorolei tnv emitripnon povo 30 Seut. petd v mAfpn Xwpootddpion tou A£lep
(dbdaon puBuiong). AvaBoopnua tou , TILT” o pubud SeutepoAémtwy katd tn SpKela NG dAong
pLOMIONG, apyo avaBooPnua edv to ADS eivat evepyo.

Tpomog Asttoupyiag tou ADS

ADS Slanepactikd Petd and

‘Evapén 30 SeutepodAenta, apyod
On TEPIOTPOPHG avaBoopnua tou , TILT". E€wtepiki enispaon
I:ﬁ-ji_ﬁ\\: 71
®daon pvBIONG auTopATOY Evepyoroinon tou
ouotiHatoq adnripa ADS: Migon mMARKTpou
SengBL Automatic Tilt, avaBoopnua To Aéillep
tou , TILT" o€ pubuo akivntonoleital yia Adyoug
SEVTEPOAETTTWV. aodaleiag, o Aéep

avapooPrivel kat to , TILT”
avapel Slapkwe.
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NAéypa xwpou: Ta napakdtw Seixvouv ta emimeda AéWlep kal TIG AEITOUPYIEC.
auto: Autopatn suBuypdppion / man: Xeipokivntn euBuypduuion

+ &

auto

®
o

Op(ovta Kataképudpn KAion tou &&ova x KAion tou d€ova y
Xwpoaotabuion XwpooTtadpion
slope II
i! @
KAioeig lwvia 90° A€ltoupyia vipatog

g otadung

TomtoB<tnon kat adaipeon Twv pnataplwv /

emavagopti(OpevwV prataplwv Kat ¢poption

¢ emavagpopTi{OpEVN pratapiag

— Mpwv TN XPron TS OUCKEUAC OPTIOTE TTANPWC TV
enavadopti(dpevn pnatapia.

— To 1pododoTIkd/O HOPTIOTAC EMITPEMETAL VA XPNOILOTIOLETAl LOVO
HEoa o€ KAELOTOUC XwPoug Kat Sev MPEMEeL va ekTiBeTal o€ Lypaoia 1
o€ Bpoyn, eneldr undpyet kivduvog nAektpomAngiag.

— H enavadopti{opevn pnatapia emtpenetal va poptidetal ovo pe
ToV GOPTIOTH TIOU CUVOSEVEL TN CUCKELN KAl Va XPnOlUOTIOoLE(Tal
QMOKAEIOTIKA [E aUTH TN ouokeun A&(ep. 2€ SladopeTIKn
UTTAPXEL KiVOLVOC TPAUATIOHOU Kal TIUPKAYLAC.

— Mnv avoiyete v enavadoptu{dpevn pratapia. Yrdpyel kivduvog
TIPOKANOEl BpayuKUKAWA.

— ZUVOEOTE TN OUOKEUr POPTIONG HE TO SIKTUO PELUATOC Kal TV
doptiong (J) tng Brkng enavadapt(dpevng pnatapiac (L). Xpnotpornoleite
HOVO TN OUOKEUT POPTIONG TIOU ECWKAE(ETAL. 2 TiEPITTWON XpPrjong AdBog
OLOKEUNG POPTIONG, N €yyunon TAVEL va 1oXVeL. H doption g
enavadopti{opevng Pratapiag ivat duvatr) Kal EKTOC TG OUOKEUNC.

— Kata tn Sidpkela poptiong tng enavadopt{OPevng pmatapiag, avapel
n LED tng ouokeung doptiong (N) kokkivn. H dladikaoia poptiong €xel
oAokANpwBOEl HOAIG N LED avayel mpdotivn. EGv n cuokeur| bev eival H
ouvdedepEVN TN ouoKeLr PopTong, avaooPrvel n LED g
OLOKEUNG PoOPTIONG.” G

— Q6note v enavadpopti{opevn pnatapia (L) f n Brkn pnatapiag (K) ot Orikn pe unodoxn eloaywyns (G)
Kkat Biéwote kaAd pe tn Bida otepéwon (1). Mpémet va cuvdeBoLV oL NAeKTPIKES emadeg (H).

— Me tomoBetnuévn tnv enavadopt(Opevn pratapia n CUCKELH gival ETOIUN TTPOG XPron Katd tn Sidpkela
NG dadikasiag poptiong.

— EvaAAakTika givat emiong duvatr n xprion aAkaAkwy pnatapiwv (4 x tomog C). TomoBetrote T otn Orkn
pratapwy (K). e auth tv mepintwon mPoce€Te Ta cUUBOAA EYKATACTAONC.

— Otav otnv €véeién LC 1o oupPolo tn¢ pmatapiac (14) avafoofrvel oUVEXWE, TPEMEL va avTikataotabouv ol
pratapieg ry va enavadopTioTouV Ol UIatapieg.

— MNpwv amo v adpaipeon TG Unatapiag, arnevePyoTooTe T CUCKELN Kal AMOCoLVSEDTE TNV amd To SiKTuo.
Ma v adaipeon Twv enavadopT{OPEVWY UMATAPIWY i) TWV Jrataplwy, xaAapwote t Bida otepéwong (1)
Kat adaipgote tn Onkn twv enavapopti{opevwy prataplwy (L) it Onkn twv pnataptwy (K). ®
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ToToO£TNON TWV PNMATAPLWV OTO TNAEXELPLOTHPLO
Avoi€te tn Onkn pnatapiag Kal TormoBeTAOTE TIC Pnatapieg
(2 x 1,5V LR6 (AA)) oLpdwva pe Ta UPBOAA £yKATAOTAONC.

Mpooé€te tn owotr MoAKkoOTNTA.

Katakopudn
Agttoupyia

A

mT m g N W

E€odoc Aéwllep avadopdg /
KATAKOPUGOU VAUATOG 0TABUNG

KedaAr npiopatog / €€0do¢ aktivag A&wllep
Alodot AnPng yla tAexelplotriplo (4 x)
KovooAa elplopou

Evdelgn LC

5/8" oneipwpa / €6060¢ Aéilep avadpopdg,
KATAKOPUGDOUL VAUATOG OTABUNG

OnKn He uTtodoxr Eloaywynq yia
enavapopt{opevn pnatapia r

Orkn pmatapwv

@&

H HAekTpIkEG emadeg

I Na&§uadt otepéwaon Bkng unatapiwy n
enavadopti{opevNS Jnatapiag

J Ynodoyxr doptiong

K ©nkn pnatapwv

L Onkn enavapopti{dpevng pratapiag
M Zuokeur) doptiong / 1pododoTiko

N Evdei€n Asitovpyiag
KOKKIVO XpwHa: POpTion
enavapopti{opevng pnatapiag
nipdovo xpwpa: n dladikacia Goptiong
0AoKANpwONke
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MNedio xeplopov Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

‘Evée€n LC
Quadrum DigiPlus

X 000% o
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19
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Aettoupyia auto/slope
Metaywyr) agova X, Y

EmAoyn) TaxUtntag mepLotpodrC
600 /300 /120 /60 /0 U/min

ON/OFF - MAnktpo

MAAKTPO ouLV yia T PUBJLION KAioNg

otnv Yndlakr Kat otn XEPoKivntn
Aettoupyia kAiong

MAAKTPO ANV yla TN pUBHICN KAiong

otnv YndLakr Kat oTn Xelpokivntn
Agltoupyia kAiong

ANeltoupyia odpwong

Aertoupyia Tilt

‘Evdel&n puBuiong kAiong tou agova X
Evdel€n puBpiong kAiong Tou afova Y

Nposidomointikd oLUPoAO Agttoupyiag
Tilt

Evdelgn Aettoupyiag odpwong
‘Evdelén Aeitoupyiag DualGrade

‘Evdel€n kataotaonc optiong
uratapiag

‘Evdelgn kataotaong Babuovounong
Evdelgn taxvutntag

Evdel€n xwpootabunong

Evdei€n Aetroupyiag Tilt

Evdelgn xelpokivntng Aeitoupyiag
MARKTPo TPoadloplopol BEong
(meplotpodr| aplotepd)

NArKTpo TPoadloplopol BEong
(meplotpodry Se€la)
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OpL{ovTIa XwpooTaOuion Kal Katakopudn
Xwpootaduion

— Optlovtia: TomoBeToTe TN CUCKELN KaTd To duvatd ot eMinedn emdavela gq !
) OTEPEWOTE TN O€ €vav Tpinoda. ‘ o

— Katakopuda: TomoOeTriote T CUOKELN otd MAEUPIKA TTOdIA otripiEng. To
nedio XelplopoL Seixvel TTpo¢ Ta Mavw. Me thv ipoaipeTikr) Bdon Toixou (ap.
avtikeévou 080.70) givat Suvatr) n cuvapPOAGynaon o€ évav Tpimoda otV
Katakopudn xperon.

— Miéote 1o MARKtpo ON/OFF.

I To MePLoTPOPIKO AEI(EP HETA TNV evepyoToinon evBuypappideTal avtopata.
n

— Mpayparoroleital auTdpata XwWPOooTabUIon TG CUCKEUNG O [id TIEPLOX + 6°. 2Tn ddon puBuiong to Aéllep
avaBoofrivel kal n keaAr mpiopatog mapapével oe npepia. Otav mpayuatornoindei n xwpootdduion, to
Aéilep avaPel Slapkw g Kal MEPIOTPEDETAL HE TO HEY. apIBPO oTPIPWwV. BAEME w¢ mpo¢ autd To kedpaAalo
,Sensor Automatic” kat , ADS-Tilt”

Eav n ouokeun éxel tormoBetnBei umepPoAikd Aoga (ekTOC Tou opiou Twv 6°), akolLyeTal Eva
I TIPOEISOMOINTIKO ONKA, N KEDAAr TIPIOUATOC aKIVNTOTOLETAl Kal To A&Ilep avaBoorvel.
J€ aUTI) TNV MEPITTTWON N CUCKELN TIPEMEL va tomtoBetnOel oe pia emimedn emdavela.

Mpocdloplopog Béong Tou katakdpupou eTuédov Aélep

3TNV Katakopudn Asitoupyia givatl Suvatodg o akpIBrg MPoadloplopdg Bgong tou emmeédou Aéillep. To autopato
ovotnpa awdntrpa ,Sensor Automatic” Tapapével evepyod Kal KTEAEl XWPOOTABUION TOU KATAKOPUGHOU
ermmédou Aélep. BAEME 0TV MApAKATW EIKOVA.

1. 2.
auto Z‘i@o
/

<> | <O
i g |
©) ®O

Eav emitevyOel To pEyloTo Oplo KAIoNG 6°, To A€Wlep akvnToTolEital, apxioel va avapoaoprivel,
m  EVW OKOUYETAL £VA NXNTIKO ONpa.
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ZINV EPITTTWON AUTH MEWOTE TN ywvia KAiong. Ynoakn
Agttoupyia kAiong (Asttovpyia DualGrade) ‘>
To opilovtio eminedo pnopei va kAivel Pndlakd otov dfova X kat Y. H péylotn kAion bq
dtdvel o€ €va emimedo PEXPL kal £10%, oto aBpolopa Twv SV AOVWV N KEYIOTN TIUN, o
oL propei va kataxwpnBei avd afova, pewwvetal. 2tn peydAn evoelgn LC epdavidovtal v
Ol TIUEC Kal PIITopoUv va kataxwpnBouv n kabe pia Eexwptotd. >e 1 eminedo
POBIoN Twv aovwy: MiEote To TMANKTPO auto/slope (1). Ztnv évdeln LC avaBoofrivet

n €véelgn tou dfova X. Me ta MARKTpa ouv kat TAnv (5/6) Umopolv va puBuoTouy ol ‘>
TEC Twv apBuwv. Melovtag to TARKTpo X/Y (2) yivetal petaywyr otov dfova Y. Me be
Ta MARKTPA ouv kat TAnv (5/6) uropei va pubuiotei katomy n tur Y. Medovag maAt -

10 MARKTPO X/Y (2) yivetal emPBePaiwon Tng kataxwplong. 2 cuvexela puBbuidetal n
OUOKEULN OTNV €MBUUNT TIUr. BAETE OTIC MAPAKATW EIKOVEC.

' ' T ' ' T '
= & 9 le

+10%
® ®0 ® ®0 ©

Znpavtiko: Katd tn didpkela g diadikasiag xwpootabunong dev Uropei va yivel kapia aAAn kataxwplon,
otnv évden LC avaBoofrivel to oupBoro xwpootddunong (17). Otav ofrjoel To cupBoAo xwpoatabunong, n
XWwPOOTABUNON €xel OAOKANPWOEL Kal PMopoLy va PUBICTOVV VEEC TIES.

I Me v Yndlakr Agltoupyia KAIong evepyoroleital To avtopato clotnua aedntrpa Sensor-Automatic.
n

I O a&oveg X/Y €ival onNUEIWUEVOL EMAVW OTN GUOKELH
| |

Xepokivntn Asttoupyia kKAiong éwg 6° — opL{ovtia

Me tnv evepyoroinon tng Aettoupyiag KAiong amevepyoroleital To auTOUaTo cuotnua aodntrpa Sensor-
Automatic. INa tn petaywyr) Tou A&illgp 0Tn XElpokivnTn Asltoupyia, kpatrote matnuevo to mARKTpo ON/

OFF péxpt va epdaviotei To cupPBoAo Tou XeploL (19) otnv évdelén LC. MNa va pubuiocete to opllovtio eminedo
MATAOTE TO MARKTPO X/Y. Ta MARKTpa BeTikd/apvntikd kablotolv duvartr tnv nAekTpokivntn puOWIoN TN¢
kAlong. Ze autn tnv mepimtwon n puBpion Tou dfova X Kal Y TPEMEL va yivel Eexwplotd. BAETE oTi¢ Mapakatw
EIKOVEC.

1. 2. 3.

‘@6 <

© O® ®O @@@
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Xelpokivntn Aettovpyia kAiong éwg 6° — kataképudpa

1. 2. 3.
slope

S s [
gl b
®© 00 © 00 060

Eav emitevyOel To peyloto Oplo kAiong 6°, To A&illep akvntomoleital, apyioet va avaBoofrvel, evw
QKOUYETAL EVa NXNTIKO ONUd. 2TNV MEPIMTWON aUT UEWOTE T ywvia KAiong.

Xelpokivntn Asttovpyia kAiong > 6°

H puBuIon peyalitepwy KAioewv eivat duvartr) pe tnv
TIPOAIPETIKA YWVIAKNA TTIAGKQ, dp. avTiKelpévou 080.75.
>YMBOYAH: Mpwta emtpéPte TNV autovopn eubuypappion
TG OUOKEUNC Kal pUBIOTE TN ywviakr TAAKA OTO Pndév.
>TN OUVEXELQ OTEVEPYOTIOINGTE TO QUTOMATO CLUOTNHA
aedbntrpaBAéne: Xeipokivntn Asitoupyia kAiong wg 6°.
3TN OUVEXELD KAIVETE TN OUOKEULR 0TV emBbuunTr) ywvia.

Otav eudaviletal to oLPPOAO Tou XeploL otny évéelen LC, To autdpato ovotnua aedntrpa Sensor-
Automatic dev eival evepyo kai dev gival Suvatod va ekteAeoBei xwpootabunon oute opllovtia oute
Katakopuda.

Newtovpyieg Aéw(ep

Nertovpyia miepLotpodriq

Me 1o mArkTpo Teplotpodrig pubpiovtal ot aplBpoi otpodwv:
0, 60, 120, 300, 600 U/min

Newtovpyia crjpavong onpeiov

Ma tnv eMmitevén ¢ Asltoupyiag orpavong onpeiou, TIECTE TO TANKTPO
TIEPIOTPODIC HEXPL VA HNV TIEPIOTPEDETAL TIAEOV TO AEIleP. To Aéi(gp pmopel
va TEPLOTPAPE! HE Ta MARKTPA TTPOoSIopIoHoL BEoNng wg PG To eminedo
pETPNONG otnv embuuntr) B¢on.

Nertovpyia capwong

Me 1o MARKTPO odpwong gival duvatr n evepyoroinon kal n puduion

€VOG VIOV GWIEIVOU TUAKATOG OE TEOOEPIG SIAPOPETIKOUG OLUVOLACHOUG
TAATOUG. TO TURHA TIEPIOTPEPETAL HE TA TARKTPA TTPOCSlopIopoL BEong otnv
embuuntr Bon.

Nertovpyia xepokivnng APng @
Epyaocieg pe Tov mpoalpeTikd 6€ktn Allep: Epyacieq pe ToV TPOAIPETIKO SEKTN

A€1ep: PuBpiote 1o Aéilep TEPLOTPOPNG OTO péyIoTO aplOuo

oTpodWV Kal evepyortolote To KT Aéwlep. Q¢ PG autd PAEne

UG 0dNyieC XElPIoHOL Tou avtiotolyou SEKTN AEW(Ep.

@&



Quadrum DigiPlus

Epyacieg pe 1o Aéwlep avadopag i to Aéw(ep
KATak6pudou Vipatog otadung

H ouokeun) S1aBtel dUo Aéillep avadopdg. v optlovtia Asitoupyia eivat
Suvato va POKANDEL e auTd n TTWon €VO¢ KATAKOPUDOU VAHATOC OTABUNG.
>Tnv Katakopudn Asitoupyia ta Aéilep avadopdg Xpnolhelouy yia tnv
€uBuypdauuLon NG CUOKEVRC. Mpog TouTo pubuiote 1o A&ilep avadopag
napdAAnAa mpog tov Toixo. To katakdpudo eminedo Aéilep euBuypaupietat
o€ 0pBr| ywvia Tpo¢ tov Toixo, PAETE elkova.

Mpostolpacia eAéyyxov Badpovopnong

Mropeite va eAéyxete n Pabuovopnon tou Aéillep. BAATE Tn CUOKEUT OTO Mé€BOV PETAL 2 TOlXWV, TIOU EXOUV
andotaon TouA. 5 m petay Toug. Evepyoroljote Tn GUOKEUN. Ma ToV TEAEIO EAEYXO, XPNOIOTIOIROTE £va
Tpinoda. ZHMANTIKO: To autopato cUotnpad alodntripa TPEMEL va ival evepyo.

1. ZnUewote To onpeio A1 otov Toixo.

2. Tupiote tn ouokeur katéd 180° kal oNUEWOTE To onueio A2. Metafy tou Al
Kat Tou A2 gxete Twpa pia oplovtia avagdopd.

ﬂ 1. H
Um %
HA-‘I %‘5 AZD

"EAgyxo¢ fadpovépnong
3. TomoBeTioTE TN GUOKELT OO0 TO SLVATOV TIO KOVTIA OTOV TOiX0, OTO UYOC TOU EMONUAVOEVTOC onpeiou Al.
EuBuypappiote ™ ouokeur) otov dfova X.

4. MeploTpEPTE TN ouokeun katd 180°, euOLYPANKIOTE TN CUOKELN WG TTPOG Tov A&ova X Kal EMONUAVETE TO
onpeio A3. H dladopad petafy twv A2 kal A3 amoteAei Tnv anokAion ano tov afova X.

5. EmavaAdBete 1o 3. kat 4. yla va eAéyéete tov dfova Y kat Z.

3.
A1 A2
o A2

A3

=0K

075mm/10m

<

4.
> 180° M
A2 L
R -

[ |-

Av ta onpeia A2 kat A3 eni twv afovwv X, Y, Z anexouv HETALL Toug mavw amo 0,75 mm / 10 m, TOTe
I anauteital va Sie€ayOel ek veou pLOLON. ETIKOWWVIOTE HE TO TOTIKO EIOIKO Katdotnua r) aneuBuvBeite
oT0 TURa o€pPIis tnG UMAREX-LASERLINER.



Laserliner

Newtoupyia poduiong

1. Katd ) pubpion mpooé€te v euBuypdupion Tou A&lep TMEPIOTPODIC.
PuBpiete mavta GAoug Toug AEOVEC.

2. O£0Te N OUOKEUN 6N Asttovpyia pvBULIONG:

ATTEVEQYOTIOINOTE TO TIEPIOTPOPIKO AEI(EP KAl ETTAVEVEQYOTIOIOTE TO EXOVIAC TIATNHEVO TO TIANKTPO
auto/slope. Kpartriote matnpévo o ARKTPO auto/slope péxpt va apyioel va avaBooPrivel n évoeien @)
Tou a€ova X otnv 086vn LC. Tote pnopeite va adrjoeTe MAAL To TARKTPO auto/slope.

Kartd v opiovtia Aettoupyia (@€ovag X, Y) avaBooprvel mpwta n vdelén tou agova X. Me to
TIARKTPO X/Y Tou TeploTpodikol Aélep yivetal evaAlayr HeTa&l Twv afdvwy X kat Y. @

>€ Katakopudn Asrtoupyia (a€ovag Z) epdavileTal amokAEIoTIKA 0 agovag Y.
3. Al6pOwon ¢ pudIONG:

Me ta TARKTPA CLV/MANV ToL TEPIOTPOPIKOL AEI(EP 0dNyHOTE To Aélep amd TV TpExouoa B€on oto
Uog Tou onpeiov avagdopdg A2. Mévo pe enavellnupévo natnua aAradet to Aélep tn B€on tou. @ @

4. Teppatiopog pubpong:

Aakort: Me tnv armevepyoroinon (mArjktpo ON/OFF) Tou meplotpodikol Aéilep
EYKATAAEIMETAL N OUVOAIKH) PUBLION Kat eKTeEAETal enavagdopd otV
TIPONYOUEVI KATAOTAON.

AmoBrikeuon: Me 1o MARKTPO auto/slope aodaliletal n vea puBuION.

Mpoadloplopog Bong:  Me Ta TARKTPA TTPOGSIoPIoHOL B€0NC OTO TNAEXEIPIOTIPIO UMOPEL TO
AéW(EP va TEPIOTPADEI.

®
5® ©

XY, Z

~

z T Agovec

EAEyXETE TAKTIKA TN pLBMION TPV Ao TN XPHon,

META amo PETAPOPEC Kal PEYAAO XPoVIKO Slaotnua
aroBrkeuong. € autr) TV MEPITTWON EAEyXETE MAVTA
OAOUC TOUC AEOVEC.

0&nyieg oxeTIkd pe tn cuvtnpnon Kat ¢ppovtida

KaBapiete 0Aa ta otolkeia pe eva eAadpwg Uypo Tavi Kat arnodeVYETE T XPron SPAcTIKWY KaBapIoTIKWY Kat
SlaAuTikwy péowv. Adalpeite TV enavadopT(Opevn pratapia mplv ano pia anodrjkeuon peyaAng SIApKeLag.
AmoBnkeVETE TN CUOKELN o€ €vav kabapo, ENPO XWPO.

BaOpovopunon

H ouokeur| pétpnong mpéemel va Babpovopeital Kat va eAEyXeTal TAKTIKG, yla va Stacdaliletal n akpifela kat n
Agltoupyia PETPNONG. ZUVIOTOUE éva SlaoTtnpa Pabuovopnong evog TouC. ETIKOWWVAOTE [E TO TOTIKO €10IKO
katdotnua r aneubuvOeite oto Turua ogpPig tne UMAREX-LASERLINER.



Quadrum DigiPlus

TEXVIKA XOpAKTINPLOTIKA (Me emdUAaln Texvikwy aAlaywv. 25W23)

MepLoxr) aUTOXWPOOTABUIONS

+6°

Akpifela

+0,075mm/ 10 m

Xwpoaotdbuion optldvtia / katakopuda

AUTOHATA PE NAEKTPOVIKEC AEPOCTAONEC Kal
o€PPOLOTED.

Tayutnta puBuiong

nep. 30 Seut. mavw amo T
OLVOAIKN ywvia Agttoupyiag

Katakdpudn aktiva avadopdg

90° TPOC TO EMIMESO MEPIOTPODNG

TayuTnta mepLoTPodng

0, 60, 120, 300, 600 U/min

TnAexelplotiplo YrepuBpeg IR
Mrikog kUpatog Aéilep 635 nm
MrKO¢ KUHATOG KATAKOPUDWV Ypaupwy A&(ep 650 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Katnyopia Aéiep EN 50689:2021)

loxU¢ €€060uL A€ilep <1 mw

Katnyopia mpootaciag IP 66

Tpododooia pebaTog 4 x 1,2V HR14 (C) NIMH / 4 x 1,5V LR14 (C)
Awdpkela Asttoupyiag enavadopti{Opevng pmatapiag nep. 35 Wpeg

AGPKELa AETOUPYIAG UMATAPIWY KOKKIVO nep. 50 WPES

AiGipkela Hoptiong enavapopti{OpeVNG Unatapiag Tep. 7 WPEC

>uvOrke¢ epyaociag

-10°C ... 50°C, Yypaoia agpa pey. 80% rH, xwpig
oupmukvwon, Yihog epyaciac péy. 4000 m mavw
amnod 1o peoo eminedo g OdAacoag

>uVOrKe¢ anobrkevong

-10°C ... 70°C, Yypaoia aépa pey. 80% rH

Awaotacel¢ (M x Y x B) / Bapog

215 x 205 x 165 mm /

(oupmep. enavapopT{OPeVNG Unatapiag) 2,6 kg

TnAexelplotiplo

Tpododooia pevATOg 2 x 1,5V tunog AA

EpRéAela TnAexeplotnpiou pEY. 40 m (tnAexelplotriplo umepuBpwy IR-Control)

Awaotacel¢ (M x Y x B) / Bapog (ouprep.
enavapopti{opeVNnG pratapiag)

63 x130x24 mm/
0,15 kg

Kavovicpoi EE kat HB kat anoppupn

H ouokeur| MAnpoi 6Aa ta avaykaia mpdtura yia tnv eAeVBepn KukAodopia Tpoidviwy evtdc tne EE kat tou HB.

AUTO To TIpoidy, padi pe Ta afecoudp Kal T CUOKELASIA, €ival Hia NAEKTPIKT) CUCKEUN TIOU TIPEMEL, GUPbWVA
HE TI¢ eupwriaikég 0dnyieg kat Tig odnyieg Tou HB yla NAEKTPIKESG Kal NAEKTPOVIKEG CUOKEVEC OTO TEAOG TOU
KUKAOU {WnE TOUG, YIa TIC UMATAPIeC Kal TIC CUOKEVEC, VA TIPOCAYOVTAl OE AVAKUKAWOT), yld vV avaKTwvTal
TIOAUTIHEG TIPWTEC UAEG. Ot NAEKTPIKEC CUOKEUVEG, Ol UMATAPIEG Kal N cuokeudoia dev anoteAolv ouvrion
0lKIaKA aroppippata. Ol KatavaAwTéG urtoxpeoLvTal anod Tov VOO va Tapadidouy TG PETAXEIPIOUEVES
uratapieg kat emavadopt{dpeveg prnatapie oe €va dnUooto onpeio CUAOYAG, Ot €va onpeio mwAnong
aTnV TEXVIKN LTiNpeaia eEumnpétnong meAatwy dwpedv. Ot enavadopTi{OpeVES UMatapieq/pnatapies mEmel
va adalpouvtal anod tn CUCKEUR HE CLVNOICUEVO OTO EUMOPIO £PYAAEID XwpIg va TTpokaAsital (nuid kat va
TIPOCAYOVTAl OE EEXWPLOTT) GUAAOYH, TIPIV ETICTPEWPETE TN CUCKELN yla aroppubn. Av EXETE EPWTHOELS Yia
NV enotpodr) ¢ pnatapiag, arneubuvBeite oto tupa o€pPig tng UMAREX-LASERLINER. MapakaAolpe
EVNUEPWOEITE YIa TIC KATAAANAEG EYKATACTACELS AMOPPIPNG TNV TOTIKY 0a¢ KOWVOTNTA KAl TIPOCELTE TIG
odnyiec anodppung kat aocpaieiag otoug tomoug Sidbeong.

Nepattépw vnodelfelg aodpaleiag kat mpdobeteg uNodeielg otnv lotooeAida: https://packd.li/ll/aek/in

@




Laserliner

U potpunosti procitajte upute za uporabu i prilozenu brosuru ,Jamstvo i dodatne napomene”
kao i najnovije informacije na internetskoj poveznici navedenoj na kraju ovih uputa. Slijedite
upute koje se u njima nalaze. Ovaj dokument se mora Cuvati na sigurnom mijestu i proslijediti
dalje zajedno s uredajem.

Uporaba u skladu s namjenom

Ovaj rotacijski laser namijenjen je za poravnavanje vodoravne i okomite razine. Rotacijski laser je takoder
prikladan za stvaranje nagiba zahvaljujuci digitalnom namjestanju nagiba i ru¢nom modusu nagiba.
Quadrum DigiPlus moze se koristiti zajedno s odgovaraju¢im prijamnicima dizajniranim za koristenje

s crvenim rotacijskim laserima valne duljine 635 nm.

Opce sigurnosne upute

— Uredaj se smije koristiti samo u skladu s namjenom i unutar opsega specifikacija.
— Mijerni alati i pribor nisu igracke. Drzati ih podalje od dohvata djece.

— Zabranjene su sve preinake ili izmjene na uredaju jer ¢e se time izgubiti
valjanost odobrenja i sigurnosnih specifikacija.

— Ne izlagati uredaj mehanickim naprezanjima, ekstremnim temperaturama, vlazi ili snaznim vibracijama.

— Uredaj se ne smije vise koristiti ako dode do ispada jedne ili vise funkcija, ako su baterije slabo
napunjene ili u slucaju ostecenja kucista.

— Za vanjsku upotrebu pazite da se uredaj upotrebljava samo u prikladnim vremenskim uvjetima ili uz
odgovarajuce zastitne mjere.

— Postivati sve sigurnosne propise koje propisuju lokalne i drzavne vlasti s obzirom na ispravnu i pravilnu
uporabu uredaja.

Sigurnosne upute
Koristenje lasera klase 2

Lasersko zracenje!
Ne gledati u lasersku zraku!
Laser klase 2 - < 1 mW
635/650 nm

EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021

— Pozor: Ne gledati izravnu ili reflektiranu zraku.
— Ne usmjeravati laserski snop prema osobama.
— Ako su oci osobe izlozene laserskom zracenju klase 2, treba odmah zatvoriti o¢i i odmaknuti
se od snopa.
— Ni pod kojim uvjetima se opticki instrumenti (povecalo, mikroskop,
dalekozor) ne smiju koristiti za gledanje u lasersku zraku ili njezin odraz.
— Ne koristiti laser u razini ociju (1,40 ... 1,90 m)
— Dok laserski uredaj radi moraju se prekriti sve povrsine koje su reflektirajuce, zrcalne ili ulastene.
— U javnim prostorima laserska zraka se mora ograniciti zastitnim elementima
i pregradama gdje god je to mogucete znakovima upozorenja oznaciti
podru¢je djelovanja lasera.
— Nisu dopustene manipulacije (promjene) na laserskom uredaju.
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Sigurnosne upute
Suocavanje s elektromagnetnim zracenjem

— Mjerni uredaj ispunjava propise o elektromagnetnoj kompatibilnosti i ogranicenja sukladno
EMC direktivi 2014/30/EU 5to je obuhvaceno Direktivom za radijsku opremu 2014/53/EU.

- Mogu se primijeniti lokalna ograni¢enja pri radu — npr. u bolnicama, zrakoplovima, benzinskim crpkama
ili u blizini ljudi s elektrostimulatorom srca. Elektroni¢ki uredaji mogu potencijalno uzrokovati opasnost
ili smetnje ili biti izloZzeni opasnostima ili smetnjama.

— Rad u blizini visokog napona ili jakih elektromagnetnih izmjeni¢nih polja moze negativno utjecati
na to¢nost mjerenija.

Posebna svojstva proizvoda i funkcije

Rotacijski laser nivelira se automatski. Namjesta se potrebni osnovni polozaj — pod radnim
AuromaTic  kytom u rasponu od + 6°. Fino namjestanje preuzima automatika: Tri elektroni¢ka mjerna
senzora pritom pokrivaju osi X, Y i Z.

ﬁ“ Transport LOCK: Uredaj se pri transportu stiti specijalnom
@ lock motornom ko¢nicom

Zastita od prasine i vode — Uredaj se odlikuje osobitom zastitom
od prasine i kise.

Anti Drift sustav (ADS) sprecava pogresna mjerenja. Nacelo funkcioniranja: Dvadeset sekundi
nakon aktiviranja ADS-a laser se trajno provjerava u pogledu pravilnog centriranja. Pomakne li se uredaj
uslijed vanjskih utjecaja ili izgubi li laser svoju visinsku referencu, laser se iskljucuje i pocinje stalno svijetliti
LED indikator nagiba. Kako biste mogli nastaviti dalje, dvaput pritisnite tipku za

ADS je aktivan nakon ukljucivanja kako bi zastitio uredaj za postavljanje od promjena poloZaja
uzrokovanih vanjskim utjecajima. Funkcija ADS naznacuje se treperenjem LED indikatora naginjanja;
pogledajte graficki prikaz dolje.

ADS nije aktivan nakon ukljucivanja. Kako bi se namjesteni uredaj zastitio od promjena polozaja
I uslijed vanjskog utjecaja, potrebno je aktivirati ADS pritiskom na tipku za naginjanje. Funkcija ADS
" naznacuje se treperenjem LED indikatora naginjanja; pogledajte graficki prikaz dolje.

Funkcioniranje ADS ADS aktivno nakon
30 sekundi, brzo
Pocetak treperenje LED
Uklj rotacije indikatora naginjanja Vanjski utjecaj
Ij%k 7L
Faza namjestanja Aktiviranje ADS-a:
senzorske automatike Pritisnite tipku za . )
RS Sigurnosti
naginjanje; LED .
radi laser

indikator naginjanja
treperi u taktu od
jedne sekunde.

zastaje i treperi, a LED
indikator naginjanja svi-
jetli stalno.
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Prostorna resetka: Ona naznacuje razine lasera i funkcije.
Auto: Automatsko niveliranje / man: Ru¢no niveliranje.

auto auto

w
-
¢
¢

<>
Vodoravno niveliranje Okomito niveliranje Nagib X-osi Nagib Y-osi
slope I' l. %
Kosa ravnina Kut od 90° Funkcija viska

Umetanje i vadenje baterija/punjivih baterija

i punjenje punjivih baterija

— Prije uporabe uredaja u potpunosti napunite punjivu bateriju.

— Mrezni adapter koristite samo unutar zatvorenih
prostorija i ne izlazite ga vlazi niti kisi jer inace prijeti opasnost od
elektri¢nog strujnog udara.

— Punjiva baterija smije se puniti samo prilozenim mreznim adapte-
rom i koristiti samo s ovim laserskim uredajem. U protivnom postoji
opasnost od ozljeda i pozara.

— Ne otvarajte punjivu bateriju. Postoji opasnost od kratkog spoja.

— Spojite mrezni adapter/punja¢ na strujnu mrezu i na priklju¢nu
uti¢nicu punjive baterije (J) uredaja. Koristite samo prilozeni mrezni
adapter. U slucaju uporabe pogresnog mreznog uredaja prestaje
vaziti garancija.

— Dok se pune punijive baterije, LED punjaca (N) svijetli crveno.
Postupak punjenja je zavrden kad LED svijetli zeleno. Ako uredaj
nije prikljucen na punjac, svijetli LED mreznog adaptera (N).

— Punjivu bateriju (L) odn. pretinac za bateriju (K) umetnite u pretinac
za umetanje (G) i pricvrstite pri¢vsrnim vijkom (I). Pritom je potreb-
no spojiti elektri¢ne kontakte (H).

— Ako je umetnuta punjiva baterija, uredaj je tijekom postupka pun-
jenja spreman za uporabu. H

— Alternativno se mogu upotrebljavati i alkalne baterije (4 x tipa C).
Umetnite ih u pretinac za baterije (K). Pritom pazite na simbole
za postavljanje.

— Ako LCD simbol (14) neprekidno treperi, potrebno je promijeniti
baterije odn. ponovno napuniti punjive baterije.

— Prije vadenja baterije iskljucite uredaj i iskopcajte ga iz elektri¢ne
mreze. Za vadenje punjive baterije ili baterija, otpustite pricvrsni
vijak (1) i uklonite pretinac za punjivu bateriju (L) ili pretinac za
baterije (K).
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Umetanje baterija kod daljinskog upravljaca
Odprite predal za baterije in baterije (2 x 1,5V LR6 (AA))
vstavite skladno s simboli za namestitev.

Vodite racuna o pravilnom polaritetu.

Rad u okomitom
polozaju

Pri¢vrsna matica za pretinac
za baterije odn. punjive baterije

Izlaz referentnog/plumb lasera

Glava prizme / izlaz laserske zrake
J Priklju¢na vti¢nica za elektricno

omrezje/polnilnik

Upravijacko polje K Pretinac za bateriju

LC zaslon . " .
‘ L Pretinac za punjivu bateriju

A
B
C Infracrvene prijemne diode (4 x)
D
E
F 5/8" navoji za stativ / - .
Izlaz referentnog/plumb lasera M Mrezni adapter/punjac
N Indikator rada

Crvena: U tijeku je punjenje punjive baterije

Elektri¢ni kontakti Zelena: Postupak punjenja je zavrien

7]

Pretinac za punjivu bateriju

I
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Upravljacko polje Quadrum DigiPlus

= Quadrum DigiPlus —

LC zaslon
Quadrum DigiPlus

X 000% 9
Y 080% 10
15—cL A—MN
16—C 00T 12
17— 1Y) 13

18— TILT| m=m 14
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Daljinski upravljac

10
1
12
13
14
15
16
17
18
19
20

21

Funkcije auto/slope
Pretvorba X/Y osi

Odabir brzine rotacije
600/300/120/60/0 o/min

Tipka UKLJ./ISKLJ.

Tipka plus za namjestanje nagiba
kod funkcije digitalnog i ru¢nog
naginjanja

Tipka minus za namjestanje nagiba
kod funkcije digitalnog i ru¢nog
naginjanja

Modus skeniranja

Funkcije naginjanaj

Prikaz namjestanja nagiba osi X
Prikaz namjestanja nagiba osi Y
Simbol upozorenja Funkcije naginjanaj
Prikaz nacina rada skeniranja
Prikaz funkcije DualGrade

Prikaz stanja napunjenosti baterije
Prikaz nacina rada kalibriranja
Prikaz brzine

Prikaz niveliranja

Prikaz funkcije naginjanja uredaja
Prikaz ru¢nog nacina rada

Tipka za pozicioniranje
(zakretanje udesno)

Tipka za pozicioniranje
(zakretanje udesno)



Quadrum DigiPlus

Vodoravno i okomito niveliranje

— Vodoravno: Postavite uredaj na sto ravnijoj povrsini ili ga pricvrstite
na stativu.

— Okomito: Uredaj postavite na boc¢ne noge. Upravljacko polje pokazuje
prema gore. Pomocu opcionalnog zidnog drzaca (art. br. 080.70) uredaj

se u okomitoj primjeni montira na stativ.
— Pritisnite tipku UKLJ./ISKLJ.

I Nakon ukljucivanja rotacijski laser usmjerava se automatski.
n

— Uredaj se automatski nivelira u rasponu od + 6°. U fazi namjestanja laser treperi, a glava prizme
miruje. Kad se izvrsi niveliranje, laser stalno svijetli i rotira na maksimalnom broju okretaja. U vezi s
time pogledajte i odlomak ,Senzorska automatika” i ,ADS naginjanje”.

Ako je uredaj postavljen prekoso (pod kutom ve¢im od 6°), glava prizme miruje, a laser treperi i
s oglasava se upozoravajudi signal. Uredaj je tada potrebno postaviti na ravnijoj povrsini.

Pozicioniranje okomite laserske libele

U okomitom radu, laserska libela moZe se precizno pozicionirati. ,Sensor Automatic” ostaje aktivan i
izravnava okomitu lasersku libelu. Pogledajte sljedecu sliku.

2
ix
<

<k

g
i |
@0

Ako se dosegne maksimalni raspon naginjanja od 6°, laser se zaustavlja,
treperi i oglasava se signal. Nakon toga smanijite kut naginjanja.
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Funkcija digitalnog naginjanja (funkcija DualGrade)

Vodoravna ravnina moze se digitalno naginjati u osi X i Y. Maksimalni nagib na "
jednoj osovini iznosi do +£10 %, u zbroju obaju osovina smanjuje se maksimalna

vrijednost unosa po osi. Na velikom LCD zaslonu prikazuju se vrijednosti i one se >
mogu odvojeno unositi. v
Namjestanje osi: Pritisnite tipku auto/slope (1). Na LCD prikazu treperi Na 1 razini

prikaz osi X. Tipkama plus i minus (5/6) mogu se namjestiti broj¢ane vrijednosti.

Pritiskom na tipku X/Y (2) prebacuje se na os Y. Tada se vrijednost Y moZze namjestiti ‘
pomocu tipki plus i minus (5/6). Ponovnim pritiskom na tipku X/Y (2) potvrduje se b
unos. Potom se uredaj namjesta na Zeljenu vrijednost. Pogledajte slike u nastavku.

. 2. 3. 4. ‘> 5.
= & B e

+10%

® ®O0 ® ®O ®

Vazno: Tijekom postupka niveliranja nije mogu¢ dodatni unos, na LCD prikazu treperi simbol niveliranja
(17). Ako se ugasi simbol niveliranja, dovrseno je niveliranje i mogu se namjestiti nove vrijednosti.

I Pri funkciji digitalnog naginjanja aktivna je senzorska automatika.
n

I Na uredaju su oznacene osi X/Y.
n

Funkcija nagiba do 6° - horizontalno

S aktivacijom funkcije naginjanja iskljucuje se senzorska automatika. Kako bi se laser prebacio u ru¢ni
nacin rada, drzite pritisnutom tipku UKLJ./ISKLJ. sve dok se na LCD zaslonu ne prikaze simbol ruke (19).
Za namjestanje vodoravne razine pritisnite tipku X/Y. Tipke plus/minus omogucuju motorno namjestanje
nagiba. Pritom se unaprijed mogu odvojeno namjestiti osi X i Y. Pogledajte slike u nastavku.

1. 2. 3.
auto

- ‘@6 &

© Od ®O @@@
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Funkcija nagiba do 6° - okomito

Ako se dosegne maksimalni raspon naginjanja od 6°, laser se zaustavlja,
treperi i oglasava se signal. Nakon toga smanijite kut naginjanja.

Funkcija nagiba > 6°

S dodatnom kutnom plo¢om (br. artikla 080.75) mogu se
napraviti ve¢i nagibi.

SAVJET: Najprije pustite uredaj da se sam poravna i postavite
kutnu plocu na nulu. Nakon toga iskljucite senzorsku
automatiku — zato pogledajte: Funkcija ru¢nog naginjanja do 6°.
Nakon toga nagnite uredaj pod Zeljenim kutom.

I Ako se na LCD zaslonu prikazuje simbol ruke, senzorska automatika nije aktivna
= i hije moguce vodoravno i okomito niveliranje.

Modusi lasera
Modus rotacije

Modus rotacije Pomocu tipke za rotaciju namjestaju se brojevi okretaja: @
0, 60, 120, 300, 600 U/min

Punktualni modus
Kako biste dospjeli u punktualni modus, pritis¢ite tipku za rotaciju @
sve dok laser ne prestane rotirati. Laser je moguce zakrenuti

u Zeljeni polozaj pomocu tipki za pozicioniranje.

@@

Modus skeniranja -
Pomocu tipke za skeniranje moguce je aktivirati i namjestiti neki segment @ <

intenzivnog svjetla u 4 razlicite Sirine. Segment se u Zeljeni polozaj zakrece
koristenjem tipki za pozicioniranje.

Modus ru¢nog prijamnika

Rad s opcionalnim laserskim prijamnikom: Namjestite rotacijski laser @
na maksimalni broj okretaja i ukljucite laserski prijamnik. U vezi s time
pogledajte upute za uporabu odgovarajuceg laserskog prijamnika.
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Radovi s referentnim laserom i laserom s viskom

Uredaj raspolaze dvama referentnim laserima. Kod rada u vodoravnom
poloZaju njime se moze njime spustiti visak. Kod rada u okomitom
polozaju referentni laseri sluze za niveliranje uredaja. U tu svrhu fino
namjestite referentni laser paralelno sa zidom. Okomita ravnina lasera
tada je usmjerena okomito na zid; pogledajte sliku.

Priprema provjere kalibracije
Moguce je provijeriti kalibraciju lasera. Da biste to ucinili, postaviti uredaj na pola puta izmedu 2 zida,
koji moraju biti razmaknuti barem 5 m. U¢initi to tako da se ukljudi jedinica. Za optimalnu provjeru
koristite stativ. VAZNO: Mora biti aktivna senzorska automatika.
1. Oznaciti tocku A1 na zidu.
2. Okrenuti uredaj za 180° i oznaciti tocku A2.

Sada imate vodoravnu referencu izmedu tocaka A1 i A2.

ﬂ 1.
U A1 % H
2. 180° ﬂ
- T =]
Obavljanje provjere kalibracije

3. Postaviti uredaj sto je blize moguce zidu na visini tocke A1, poravnajte uredaj prema osi X.

4. Okrenuti uredaj za 180° i oznaciti tocku A3. Razlika izmedu tocaka A2 i A3 predstavlja
toleranciju za os X.

5. Ponovite korake 3. i 4. kako biste provjerili os Y, odn. os Z.

3.
A2

A2

\
>
=S
= 0K

A3

0,75mm/10m

<

-
A2 L
ﬁ\ A3 L

Ako se tocke A2 i A3 kod osi X, Y ili nalaze na medusobnoj udaljenosti vecoj od 0,075 mm / m,
I tada je potrebno novo fino namjestanje. Stupite u kontakt sa svojim specijaliziranim trgovcem ili
® se obratite Servisnom odjelu tvrtke UMAREX-LASERLINER.
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Modus finog namjestanja

1. Prilikom svakog namjestanja vodite racuna o niveliranosti rotacijskog lasera.
Uvijek fino namjestite sve osi.

2. Ukljucite uredaj u nacin rada finog namjestanja:

Iskljucite referentni laser i ponovno ga ukljucite pomocu tipke auto/slope. Tipku auto/slope

drzite pritisnutom sve dok prikaz osi X ne treperi na LCD zaslonu. Tada mozete pustiti tipku @)
auto/slope.

Tijekom rada u vodoravnom poloZaju (osi X, Y) najprije treperi prikaz osi X. Pomocu tipke X/Y @
moguce je prebacivanje rotacijskog lasera izmedu osi X i Y.

Tijekom rada u okomitom polozaju (Z os) iskljucivo se prikazuje os Y.
3. Korekcija finog namjestanja:

Pomocu tipki plus/minus rotacijskog lasera pomaknite laser iz aktualnog poloZaja na visinu @ @
referentne totke A2. Samo videstrukim pritiskanjem laser mijenja svoj poloZzaj.

4. Dovrsavanje finog namjestanja:

Prekid: Pomocu iskljucivanja (tipka ISKU./UKL.) rotacijskog lasera odbacuje se sve
prethodno fino namjestanje i ponovno se uspostavija ranije stanje. @
Spremanje:  Novo fino namjestanje sprema se pomocu tipke auto/slope. o~

Pozicioniranje: Laser se moze okretati na daljinskom upravlja¢u pomocu tipke za pozicioniranje.

Fino namjestanje redovito provjeravajte prije
I uporabe kao i nakon transporta i dugog
skladistenja. Pritom kontrolirajte sve osi. Y

Informacije o ¢iSéenju i odrzavanju
Sve komponente Cistiti viaznom krpom i ne koristiti nikakva sredstva za ¢id¢enje, abrazivna sredstva
ni otapala. Izvadite bateriju prije dugotrajnog skladistenja. Spremiti uredaj na Cisto i suho mjesto.

Kalibracija

Mijerni uredaj potrebno je redovito kalibrirati i provjeravati kako bi se zajamcila njegova toc¢nost i funkcija.
Preporucamo interval kalibracije od jedne godine. Molimo Vas da se u vezi toga po potrebi obratite svojem
trgovcu ili Servisnom odjelu tvrtke UMAREX-LASERLINER.

233



Laserliner

Tehnicki podaci (Zadrzavamo pravo na tehnicke izmjene bez prethodne najave. 25W23)

Raspon samo-niveliranja

+ 6°

Tocnost

+0,075mm/10m

Niveliranje vodoravno / okomito

vodoravno / okomito automatski pomocu elektronickih
libela i servomotora

Brzina podesavanja

oko 30 sekundi preko cijelog radnog kuta

Okomita referentna zraka

90° prema rotacijskoj razini

Broj okretaja pri rotaciji

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Daljinskog upravljaca IR kontrola
Valna duljina lasera 635 nm
Referentna zraka laserske valne duljine 650 nm

Klasa lasera

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 / EN 50689:2021)

Izlazna snaga lasera

<1mw

Stupanj zastite IP 66

Napajanje 4 x 1,2V HR14 (C) NiMH / 4 x 1,5V LR14 (C)
Trajanje rada punjive baterije oko 35 sati

Trajanje rada baterije oko 50 sati

Vrijeme punjenja oko 7 sati

Radni uvjeti

-10°C ... 50°C, maks. vlaga 80% rH, bez kondenzacije,
Radna visina maks. 4000 m nadmorske visine (normalna nula)

Uvjeti skladistenja

-10°C ... 70°C, maks. vlaga 80% rH

Dimenzije (S x V x D) /
Masa (ukljucuju¢i bateriju)

Daljinskog upravljaca
Napajanje

215 x 205 x 165 mm /
2,6 kg

2x1,5VAA

Domet daljinskog upravljaca

max. 40 m (IR kontrola)

Dimenzije (S x V x D) /
Masa (ukljucuju¢i bateriju)

63 x 130 x 24 mm /
0,15 kg

Odredbe Europske unije i Ujedinjenog Kraljevstva

i zbrinjavanje

Uredaj ispunjava sve potrebne norme za slobodan promet roba unutar Europske unije i

u Ujedinjenom Kraljevstvu.

Ovaj proizvod, zajedno s priborom i ambalazom, predstavlja elektri¢ni uredaj koji je prema europskim
direktivama i direktivama Ujedinjenog Kraljevstva o otpadnoj elektri¢noj i elektroni¢koj opremi,
akumulatorima i ambalazi potrebno predati na ekoloski prihvatljivo recikliranje kako bi s e ponovno
dobile vrijedne sirovine. Elektri¢ni uredaji, baterije i ambalaza ne spadaju u kucni otpad. Potro3aci su
zakonski obvezni predati potro3ene baterije i punjive baterije na javnim prikupljalistima, prodajnim
mjestima ili kod tehnicke sluzbe za kupce; to mogu uciniti besplatno. Prije nego $to se uredaj preda

na zbrinjavanje, iz uredaja je pomocu uobicajenog alata potrebno izvaditi punjive baterijebaterije bez
unistavanja i predati ih na zasebno prikupljaliste. Molimo Vas da se u slu¢aju pitanja u vezi vadenja
baterija obratite Servisnom odjelu tvrtke UMAREX-LASERLINER. Molimo Vas da se u svojoj opcini raspitate
o odgovarajuc¢im ustanovama za zbrinjavanje i da obratite pozornost na odgovarajuce upute u vezi

zbrinjavanja i sigurnosti na prikupljalidtima.

Daljnje sigurnosne i dodatne napomene nalaze se na: https://packd.li/ll/aek/in
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Manuale RACCOLTA CARTA
Verifica le
disposizioni del

CARTA tuo Cumune.

& @
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(4 . ADEPOSER A DEPOSER
j Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE
“ ses accessoires WY Sumn
et batteries o0 oy
se recyclent n
Points de coll sur www.quefaired dechets.fr
053.30.56 Rev25W23 Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Umarex GmbH & Co. KG

— Laserliner —

Gut Nierhof 2

59757 Arnsberg, Germany

Tel.: +49 2932 9004-0 CE€
info@laserliner.com

https://www.laserliner.com
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